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ZALACZNIK Nr 1 Zalozenia do planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ)
ZALACZNIK NR 2 Zasady organizacji ruchu na czas budowy

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D-M-00.00.00 - Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla
poszczegbdlnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robét, ktore zostana
wykonane w ramach "przebudowy ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacje Techniczne stanowig czgs¢ Dokumentéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy

je stosowac w zlecaniu i wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres Robét objetych ST
1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i1 stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

D.00.00.00 Wymagania ogdlne

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D.01.02.02 Zdjecie warstwy humusu

D.01.02.04 Rozbiodrka elementow drog i ulic

D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

D.04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem podioza
D.04.04.02 Podbudowa z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie
D.04.05.01 Podbudowa i ulepszone podtoze z mieszanki zwigzanej cementem
D.05.03.03 Nawierzchnie z ptyt betonowych

D.05.03.23 Nawierzchnie z kostki brukowej betonowe;j

D.08.01.01 Krawgzniki betonowe

D.08.01.02 Krawezniki kamienne

D.08.03.01 Obrzeza betonowe

D.09.01.01 Zielen drogowa

1.3.2. Normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w STWiORB bedg stosowane przez
Wykonawce w jezyku polskim.
1.4. OkreSlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obieckt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiagcy cato$¢ techniczno-
uzytkowa (droga) albo jego czg$¢ stanowigcg odrebny element konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt
mostowy, korpus ziemny, wezet)
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.4.3. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.2. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu
pojazdoéw obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego
zakonczeniu.
1.4.3. Dziennik Budowy - zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbiorow
Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg i
Projektantem. Zgodnie z Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane
dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz. 953,z p6zn. zm.).
1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za
nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.
1.4.5. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.6. Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania Robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.
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1.4.7. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.8. Koryto — eclement uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.9. Rejestr/Ksigzka Obmiarow - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdt w formie wyliczen, szkicow i
ew. dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w Rejestrze/Ksigzce Obmiardéw podlegaja potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika Projektu.

1.4.10. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatdw oraz
Robot.

1.4.11. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Roboét, zgodne z Dokumentacja
Projektowg i1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.12. Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od
ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa S$cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca si¢ migdzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajgca
lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

¢) Podbudowa - dolna czg$¢ nawierzchni shuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

d) Podbudowa zasadnicza - gorna cz¢$¢ podbudowy spelniajaca funkcje nosne w konstrukcji
nawierzchni. Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

e) Podbudowa pomocnicza - dolna cze¢$¢ podbudowy spehliajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podtoza. Moze
zawiera¢ warstwe¢ mrozoochronng, odsgczajacg lub odcinajaca.

f) Warstwa wzmacniajgca — warstwa zapewniajgca przeniesienie wystepujacego w okresie budowy
cigzkiego ruchu technologicznego, nazywanego rowniez warstwg technologiczng.

1.4.13. Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.14. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami,
a jesli przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju Robot budowlanych.

1.4.15. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i1 $rodowisko przed
ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.16. Podloze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokosci
przemarzania.

1.4.17. Podtoze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia,
ulepszona w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego 1 wlasciwego wykonania nawierzchni.
1.4.18. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.19. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.
1.4.20. Przedmiar Robdt - wykaz Robdt z podaniem ich ilosci w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.21. Przedsi¢wzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potgczenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju
podtuznym) istniejgcego potaczenia.

1.4.22. Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$S¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem Robot.

1.4.23. Rekultywacja - Roboty majgce na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.24. Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej
ich wykonania.
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1.4.25. Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czg$¢ terenu budowy.
1.4.26. Zadanie budowlane - czgS¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrgbng calosé
konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petienia funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polegaé na wykonywaniu Roboét zwigzanych z budows, modernizacja/przebudows,
utrzymaniem oraz ochrong budowli drogowej lub jej elementu.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa, ST i poleceniami Inzyniera/Kierownika Projektu.
1.5.1. Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacje 1 wspotrzedne punktéw glownych trasy oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne
Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

Wytyczenie gtownych punktéw trasy i reperdw nastapi przez uprawnionego geodete na koszt
Wykonawcy.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowa ktora zostanie przekazana Wykonawcy po przyznaniu Kontraktu.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ konieczne uzupehlienie Dokumentacji Projektowej
przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujgce rysunki i ST na wlasny koszt w 4
egzemplarzach i przedtozy je Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.3. Zgodno$¢ Robdt z Dokumentacija Projektowg i ST

Dokumentacja Projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cz¢$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich
sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejno$¢ ich
waznos$ci wymieniona w Ogolnych Warunkach Kontraktu.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie
decyzj¢ o wprowadzeniu odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci wymiary podane na pi$mie sg wazniejsze od wymiardw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materialty beda zgodne z Dokumentacjg Projektowa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od
ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreSlonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli muszg wykazywac¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie bedg w petni zgodne z Dokumentacja Projektowg lub
ST i1 wplynie to na niezadowalajgca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje si¢, Ze jest wlaczony w
Ceng¢ Kontraktowa.

1.5.4.1. Roboty modernizacyjne/przebudowa i remontowe (,,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejgcych
obiektéw (jezdnie, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, zjazdy do posesji, znaki drogowe, bariery ochronne,
urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji Kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Przed przystgpieniem do Robdt Wykonawca przedstawi Inzynierowi, zaopiniowany przez
odpowiedni zarzad drég oraz policj¢ i zatwierdzony przez wlasciwy organ zarzadzajacy ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot w okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu
Robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
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zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania Robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, S$wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapér i znakdw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
1.5.4.2. Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace,
w tym: ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne $rodki
niezbedne do ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujgcych przy
realizacji robot, Wykonawca oznakuje zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu ktory
powinien by¢ zaopiniowany przez wlasciwe zarzady drog i policje.

Podczas prowadzenia robot ziemnych przed wjazdami/wyjazdami z terenu budowy na drogi
publiczne Wykonawca zobowigzany jest na wlasny koszt do zorganizowania stanowisk do czyszczenia
opon samochodowych ktore skutecznie wyeliminujg nanoszeniec na nawierzchni¢ jezdni ziemi
przyklejonej do opon (czyszczenie opon strumieniem wody badz spr¢zonym powietrzem).

Koszty utrzymania zimowego na odcinkach dopuszczonych do ruchu ponosi Wykonawca.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpocz¢ciem w sposdb
uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach
okreslonych przez Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
1.5.4.3. Przeszukanie terenu na obecno$¢ niewybuchdw i niewypatow

Wykonawca przed przystgpieniem do robot zobowigzany jest do przeszukania terenu budowy na
nieobecnos¢ niewybuchow i niewypaldw. Roboty te nalezy zleci¢ podmiotowi posiadajgcemu wymagane
prawem zezwolenia i koncesje .

Wykonawca moze przystapi¢ do robdt budowlanych z chwilg przekazania Zamawiajagcemu oswiadczenia
o przeprowadzeniu prac poszukiwawczych .

Sposob prowadzenia poszukiwan , zabezpieczenia terenu i postepowania na wypadek znalezienia
niewybuchdéw i niewypatdow Wykonawca ma obowigzek opisa¢ w Planie Bezpieczenstwa i Ochrony
Zdrowia oraz w Programie Zapewnienia Jakosci .

Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre$lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej .

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego oraz do przestrzegania postanowien zawartych w Decyzji
Srodowiskowej, jesli taka wystepuje.

W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac Teren Budowy 1 wykopy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisOw 1 norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwo$ci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegolny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych

2) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
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¢) mozliwos$cig powstania pozaru.
Okresowa baze materialowo-sprzetowa lokalizowaé nalezy poza obszarami gruntdow przepuszczalnych,
gdzie poziom wod gruntowych jest wysoki z dala od ciekow powierzchniowych 1 systemow
melioracyjnych, poza miejscami skrzyzowan z ciekami powierzchniowymi. Miejsce wyznaczone do
sktadowania substancji podatnych na migracj¢ do wod gruntowych wytozy¢ materiatami izolacyjnymi.
Migjsca zbiorki 1 magazynowania odpadow zlokalizowa¢ na uszczelnionym nieprzepuszczalnym
utwardzonym podtozu.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac¢, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy latwopalne bedg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem 0sob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie b¢dg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu
wiekszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdot bgda miaty aprobate techniczng, wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatdw na
srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robdt, a po zakonczeniu Robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien
otrzyma¢ zgodg¢ na uzycie tych materiatow od wtasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Konsekwencje uzycia materiatow szkodliwych dla otoczenia, a stanowigcych jakiekolwiek zagrozenie
dla $érodowiska, poniesiec Wykonawca.
1.5.8. Ochrona wtasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie
jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz begdacych wiascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla wszelkiego
rodzaju Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia
Robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspdlpracowal dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé
roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane jego
dziatalnoscia.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych
pomi¢dzy Wykonawca a wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wilasnosci 1 drog
wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik projektu, ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w
takie porozumienia, o ile nie b¢dg one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.
1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowac si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych
przy transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne
zezwolenia 1 uzgodnienia od wiasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu.
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Inzynier/Kierownik projektu moze polecié¢, aby pojazdy nie spetniajace tych warunkow zostaly usuniete z
terenu budowy. Pojazdy powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie bgdg dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca ma obowigzek odtworzenia drog publicznych i wewnetrznych ktore ulegng degradacji
wskutek transportu materiatéw i sprzetu potrzebnych do budowy drog objetych kontraktem.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy, mi¢dzy innymi Rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. nr 47 poz. 401) oraz z
dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu
bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia (Dz. U. nr 120 poz. 1126) oraz projektu BIOZ bedacego czgscia
Dokumentacji Projektowe;j.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0sdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreSlonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za ochrong Robdt i za wszelkie materiaty i urzgdzenia uzywane
do Robét od Daty Rozpoczecia do daty wydania Swiadectwa Przejecia.

Wykonawca bedzie utrzymywaé Roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez
caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera powinien
rozpocza¢ Roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sag w jakikolwiek sposdb zwigzane z
wykonywanymi Robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien, podczas
prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetienie
wszelkich wymagan prawnych odno$nie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w
odniesieniu do sprzetu, materialdow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w
sposob ciaggly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty. Wszelkie straty, koszty postepowania, obcigzenia i wydatki
wynikle lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjatkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.13. R6wnowazno$¢ norm i przepisOw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore
spelnia¢ majg materiaty, sprzet i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywac
postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych norm i przepisow o ile w
warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sg
panstwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mogg by¢ réwniez stosowane inne
odpowiednie normy zapewniajace rowny lub wyzszy poziom wykonania niz powolane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Roznice pomigdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikami muszg by¢
doktadnie opisane przez Wykonawce 1 przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska i nadzor archeologiczny

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wartosciowe, budowle oraz inne pozostalosci o

znaczeniu historycznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy, zgodnie z Ustawg o Ochronie
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Zabytkow 1 Opiece Nad Zabytkami z dnia 23.07.2003 r. (art. 35) stanowig wlasno$¢ Skarbu Panstwa.
Ochrong znalezisk geologicznych reguluja Ustawa Prawo Geologiczne i Gornicze (Dz. U. nr 163, poz.
981 z 2011 r.) oraz Ustawa o Ochronie Przyrody (Dz. U. nr 92, poz. 880 z 2004 r.).
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu i postgpowaé zgodnie z jego
poleceniami. Jezeli w wyniku tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapig opoznienia w
robotach, Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajagcym i Wykonawcg ustali wydluzenie
czasu wykonania robot i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktorg nalezy zwigkszy¢ cene kontraktows.
1.5.15. Czasowe zajecia terenu poza liniami rozgraniczajgcymi

Wykonawca jest zobowigzany do poniesienia kosztow czasowego zajecia terenu dla celow robot poza
liniami rozgraniczajgcymi wraz z kosztami prawnymi i optatami za zajmowanie terenu, rekompensate za
utrat¢ zbiorow wystepujacych na terenie czasowego zaje¢cia, dokonaniem niezbednych uzgodnien z
wlascicielami terenu oraz doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
1.5.16. Przebudowa urzadzen kolidujacych i budowa przylaczy
Wykonawca wykona wszelkie roboty i czynno$ci, w tym migdzy innymi dostarczenie: dokumentacji
powykonawczej, geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej, kart przekazania odpadow oraz
protokotdéw badan, prob i pomiaréw zwigzanych z przebudowa istniejacej infrastruktury technicznej sieci
uzbrojenia terenu oraz przylaczy do sieci realizowanych w ramach budowy przedmiotowej inwestycji
zgodnie z odpowiednim terminarzem okreSlonym w zawartych przez Zamawiajacego umowach o
przebudowe istniejgcej sieci uzbrojenia terenu i umowach o przylaczenie.
2. MATERIALY

Nazwy handlowe materialow uzyte w Dokumentach Przetargowych i Dokumentacji Technicznej winny
by¢ traktowane jako definicje standardu, a nie jako konkretne nazwy handlowe zastosowanych
materiatow.
Zgodnie z Ustawg z dn. 16.04.2004 r., Dz. U. Nr 92 poz. 881, 2004 r., wyrdéb budowlany nadaje si¢ do
stosowania przy wykonywaniu robdt budowlanych, jezeli jest:
- oznakowany CE, co oznacza, ze dokonano oceny jego zgodnosci z normg zharmonizowang albo
europejska aprobatg techniczng badz krajowa specyfikacjg techniczng panstwa cztonkowskiego Unii
Europejskiej lub Europejskiego Obszaru Gospodarczego, uznang przez Komisje Europejska za zgodng z
wymaganiami podstawowymi, albo umieszczony w okreSlonym przez Komisje Europejska wykazie
wyrobow majgcych niewielkie znaczenie dla zdrowia i bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat
deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo oznakowany, z zastrzezeniem ust. 4
Ustawy, znakiem budowlanym, ktdrego wzor okresla zatgcznik nr 1 do powyzszej ustawy.
Oznakowanie CE wyrobu budowlanego, ktory nie stwarza szczegolnego zagrozenia dla zdrowia lub
bezpieczenstwa oraz nie odpowiada lub odpowiada czgsciowo specyfikacjom technicznym, o ktorych
mowa w ust. 1 pkt 1 powyzszej ustawy, jest takze dopuszczalne, wytgcznie po dokonaniu stosownej
oceny zgodnosci.

W2zér oznakowania CE okreéla zatgcznik nr 2 do powyzszej ustawy.
2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia
szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatéw jak rowniez odpowiednie swiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki materialow do
zatwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Zatwierdzenie partii materiatow z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spelniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w
czasie postepu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych wtadz na pozyskanie
materialdw z jakichkolwiek zrddet miejscowych wigczajac w to zrodla wskazane przez Zamawiajacego i
jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje
zawierajacg raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metodg
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wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o eksploatacji organéw administracji panstwowe;j i
samorzadowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych 1 jako$ciowych
materialdw pochodzacych ze zrddet miejscowych.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty z tytulu wydobycia materialow, dzierzawy i inne jakie okaza
si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materialdow do Robot.

Humus 1 nadklad czasowo zdjete z terenu wykopoéw, dokopow i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych beda formowane w pryzmy i1 wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopdéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy be¢dg wykorzystane do Robdt lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan poszczegdlnych ST lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopdéw w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, Zze wuzyska na to pisemng zgodg
Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacja zrodet materiatdow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujgcymi
na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy
i zZtozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera/Kierownika projektu. Jesli Inzynier/Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdéw do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione, to
koszt tych materiatbw  zostanie odpowiednio przewartoSciowany  (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj Roboét, w ktdérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaptaceniem.

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to
potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i
zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika
projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one uzyte do Robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i wlasciwos$ci i byly dostepne do
kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Migjsca czasowego sktadowania materialow bedg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza Terenem Budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwoérni materialéw

Wytwornie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera/Kierownika projektu w
celu sprawdzenia zgodnos$ci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow mogg by¢
pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowi¢ podstawe do
akceptacji okre$lonej partii materiatow pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni musza
by¢ spelnione nastepujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu be¢dzie mial zapewniong wspodiprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci
wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja materiatléw przeznaczonych do realizacji robot,

¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezagcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla

Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Roboét. Sprzet uzywany do Robdét powinien byé
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zgodny z ofertg Wykonawcy 1 powinien odpowiada¢ pod wzglgdem typdw i ilosci wskazaniom zawartym
w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba 1 wydajno$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Rob6t ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskoOw na 0§ i1 innych parametréw technicznych.

Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jako$¢
zastosowanych materiatow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektem organizacji Robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci
wszystkich elementéw Robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre$lonymi w Dokumentacji Projektowe;
lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popetione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostang, usunigte przez
Wykonawce, na wilasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze si¢ skutkiem bledu zawartego w
danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokos$ci przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
Robdt bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, Dokumentacji Projektowej i w
ST, a takze w normach i1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu
uwzgledni wyniki badan materialdw i Roboét, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy
badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu pod grozba zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu
programu zapewnienia jako$ci. W Programie Zapewnienia Jako$ci Wykonawca powinien okresli¢
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zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwo$ci techniczne, kadrowe i1 plan organizacji robot
gwarantujacy wykonanie Robét zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST oraz ustaleniami.

Program Zapewnienia Jako$ci powinien zawierac:

a) cze$¢ 0golng opisujgca:
- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- sposOb zapewnienie bhp.,
- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegolnych elementéw Robot,
- system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),
- sposOb oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiardow, nastaw
mechanizméw sterujagcych, a takze wycigganych wnioskéw 1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany  sposob i form¢  przekazywania  tych  informacji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) czg$¢ szczegdtowsa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo$¢ $rodkoéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw,
kruszyw itp.,
- sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposOb 1 procedur¢ pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdlnych elementéw Robot,

- sposob postgpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.
6.2. Zasady kontroli jakosci Roboét

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé
zatozong jako$¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole Roboét 1 jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlgczajac personel, laboratorium, sprzegt, zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbe¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz Robdét.

Wykonawca zapewni na terenie budowy pomieszczenie laboratoryjne z wymagang i rejestrowang
temperaturg 20 =+ 5 ° C przeznaczone do przechowywania $wiezo pobranych  probek mieszanek
betonowych przez Laboratorium Wykonawcy i Laboratorium Inwestora.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz Robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji
Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okreslone w ST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu $wiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia 1 sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacj¢, zostaly prawidlowo wykalibrowane
i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ nicograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych,
w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagni¢ciach dotyczgcych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te beda tak powazne, ze moga wptynagé ujemnie
na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robdt badanych materiatdow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte
i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca.
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6.3. Pobieranie probek
Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,

opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe eclementy produkcji mogag by¢ z jednakowym

prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce 1 zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez
Inzyniera bedg odpowiednio opisane 1 oznakowane, W sposob zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania
tych materialow, ktore budzg watpliwosci co do jakos$ci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy

normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,

albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera oraz uzytkownika urzadzen infrastruktury
techniczne;j.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z badan
Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdow z wynikami

badan jak najszybciej, nie poézniej jednak niz w terminie okre§lonym w Programie Zapewnienia Jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach
wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Koszty badan i sprawozdan nalezy zawrze¢ w cenach jednostkowych wycenianych robot

6.6. Badania prowadzone przez InZyniera
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania

materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien

udzieli¢ mu niezbe¢dnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez
Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatéw i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow
wlasnych badan kontrolnych jak i wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swodj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykazg, ze raporty Wykonawcy sg
niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik projektu oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie
zgodno$ci materiatow i robdt z dokumentacija projektowa i ST. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez
Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢é¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i
dokumentow technicznych,

2. deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Norma lub obowigzujacg normg europejska (PN-EN),
Aprobatg techniczng, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg
objete certyfikacjg okreslong w pkt 1. i ktére spelniaja wymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Roboét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikdéw tych badan beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
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Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniajg tych wymagan bgdg odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
6.8.1. Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego
1 Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa
na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy bedg dokonywane na biezgco i beda dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwalg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zatgczone do Dziennika Budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem
zalgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy 1 Inzyniera/Kierownika projektu.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:
date przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
dat¢ uzgodnienia przez Inzyniera/Kierownika projektu programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
Robdt,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw Robot,
przebieg Robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
daty zarzadzenia wstrzymania Roboét, z podaniem powodu,
zgloszenia i daty odbioréw Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cze$ciowych 1 ostatecznych
odbiorow Robot,
wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
stan pogody 1 temperature powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajgcych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania
Robdt,
dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
dane dotyczace jakos$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem,
kto je przeprowadzat,
wyniki préb poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,
inne istotne informacje o przebiegu Robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy be¢dg przedtozone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania si¢.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.
6.8.2. Rejestr/Ksiazka Obmiaréw

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego
z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposdb ciagly w jednostkach
przyjetych w Kosztorysie 1 wpisuje do Rejestru/Ksigzki Obmiarow .

6.8.3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatldw, orzeczenia
o0 jakos$ci materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zataczniki do odbioru Robét.
Winny by¢ udost¢pnione na kazde zyczenie Inzyniera.

6.8.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w pkt 6.8.1. - 6.8.3. nastepujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
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¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoty z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.
6.8.5. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie
w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu
i przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robét

Obmiar Robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja
Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu
o zakresie obmierzanych Robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do Rejestru/Ksigzki Obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub
gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na
pisSmie.

Obmiar gotowych Robét bedzie przeprowadzony z czestoscia wymagang do celu miesigcznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robét i materialow

Dtugosci i odlegtosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;j.

Jesli Specyfikacje Techniczne wlasciwe dla danych Robdt nie wymagajg tego inaczej, objetosci beda
wyliczone w m’ jako dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilo$ci, ktére maja by¢é obmierzone wagowo, bgda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprze¢t pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robdt beda zaakceptowane
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia 1 sprz¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet
wymagajg badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposob ciggly
zachowanie doktadnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw Robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty
1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetlione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone
w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiaréw, ktdorego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robat

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:

a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czgSciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior Robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior Robot zanikajgcych 1 ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robot.

Odbioru Robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowo$¢ danej czeSci Robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy
i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jako$¢ 1 ilos¢ Robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakos$ci wykonanych czesci Robdt. Odbioru czesciowego
Robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Robot dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbior ostateczny Robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci 1 wartosci.

Calkowite zakonczenie Robdt oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny Robét nastgpi w terminie ustalonym w Dokumentach Umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny
jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej
oraz zgodnos$ci wykonania Robdt z Dokumentacija Projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbior6w Robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robot
uzupetniajgcych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét poprawkowych lub Robot uzupelniajgcych
w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy
termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacji Projektowej i ST z uwzglgdnieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych Robot w stosunku do wymagan
przyjetych w Dokumentach Umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokdt odbioru
ostatecznego Robot sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowg podstawowsg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy.
2. Specyfikacje Techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupekniajgce lub zamienne).
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Recepty i ustalenia technologiczne.

Dzienniki Budowy i Rejestr Obmiarow

Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow zgodnie z ST i ew. PZJ.

Opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatgczonych

do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i1 PZJ.

8. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot
wlascicielom urzadzen.

9. Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i1 sieci uzbrojenia terenu (wersja elektroniczna
1 papierowa), wraz z aktualizacja w ewidencji gruntow polegajaca na dostosowaniu uzytkow do stanu
faktycznego.

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

11.Cesje gwarancji na wbudowane urzadzenia i wyroby posiadajgce gwarancje producenta dtuzszg niz
gwarancja w kontrakcie.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin
odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje¢ Roboty poprawkowe lub uzupelniajagce bedg zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robdt poprawkowych i Robot uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbior pogwarancyjny
Odbiéor pogwarancyjny polega na oceniec wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad

stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbioér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4.,,0dbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest warto$¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania skladajgce si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i na Rysunkach.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac bez ograniczen:

- robocizng bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych Materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i
transportu na Teren Budowy,
- warto$¢ pracy Sprzg¢tu wraz z towarzyszgcymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujagcymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki Umowy i Wymagania Ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéw Kontraktu i Wymagan Ogdlnych zawartych w
D-M-00.00.00 obejmuje bez ograniczen wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie
wyszczegdlnione w kosztorysie.

9.3. Opracowanie i dostarczenie Rysunkow przez Wykonawce obejmuje bez ograniczen:

a) przygotowanie Rysunkoéw zgodnie z wymaganiami prawa polskiego zawartymi w odpowiednich
normach, wytycznych, kodeksach i przepisach;

b) uzyskanie = wymaganych uzgodnien, zezwolen 1 zatwierdzen odpowiednich  wladz
i Inzyniera/Kierownika projektu;

¢) powielanie Rysunkéw w ilosci jak okreslono;

d) dostarczenie Rysunkow Inzynierowi/Kierownikowi projektu oraz odpowiednim wladzom zgodnie
z obowigzujacymi zasadami;

Nounkw
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9.4. Podporzadkowanie sie¢ wymaganiom administracji drogowej obejmuje bez ograniczen:
a) uzyskiwanie wymaganych uzgodnien i zezwolen odpowiednich wladz, uzytkownikoéw, wiascicieli
1 innych 0sob prawnych i fizycznych;
b) przeprowadzenie inwentaryzacji Placu Budowy;
¢) przywrocenie drog publicznych do stanu pierwotnego zgodnie z wymaganiami odpowiednich wladz
1 po zgodzie 1 aprobacie Inzyniera/Kierownika projektu.
9.5. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu obejmuje bez ograniczen:
a) Opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem i zatwierdzenie z odpowiednimi instytucjami  Projektu
Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz =z dostarczeniem Kkopii Projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu 1 wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych
z postepu Roboét,
b) ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
¢) optaty/dzierzawy terenu,
d) przygotowanie terenu,
e) konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
f) tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.
Koszt Utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:
a) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunig¢cie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,
b) Utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
a) Usunigcie wbudowanych materiatéw i oznakowania
b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
9.6. Utrzymanie droég publicznych w czystosci obejmuje bez ograniczen:
a) budowa 1 utrzymanie urzadzen do mycia opon w czasie trwania Kontraktu jak uzgodniono
Inzynierem/Kierownikiem projektu;
b) usunigcie urzadzen do mycia opon po zakonczeniu Robét;
¢) usuniecie wszelkich przydatnych i nie nieprzydatnych materiatow na sktadowisko Wykonawcy poza
Plac Budowy;
d) przywrocenie Placu Budowy do stanu pierwotnego;
e) utrzymanie czystosci drog publicznych zgodnie z zakresem uzgodnionym w punkcie 9.4
i zatwierdzonym przez Inzyniera/Kierownika projektu;
f) koszty podporzadkowania si¢ wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.
9.7. Zapewnienie dostepu do drog, posesji obejmuje bez ograniczen:
- uzgodnienie z wiascicielem zakresu zapewnienia dostepu i zatwierdzenie przez Inzyniera/Kierownika
projektu przed przystgpieniem do robot,
- dostarczenie na Plac Budowy wszelkich niezbednych materiatow i sprzetu,
- tymczasowe przelozenie urzadzen infrastruktury i/lub konstrukcji inzynierskich (jezeli to konieczne),
- roboty pomocnicze zwigzane z budowg lub utrzymaniem dostgpu,
- budowa lub/i utrzymanie dostepdéw (dojazdy, przejazdy, zjazdy itp.) w tym wielokrotne
przemieszczanie,
- usuni¢cie dostepow oraz tymczasowych urzadzen infrastruktury i/lub konstrukcji inzynierskich (jezeli
to konieczne),
- przywrocenie lub przetozenie do ostatecznej lokalizacji urzadzen obcych lub konstrukcji inzynierskich
(jezeli jest to wymagane),
- usuni¢cie wszelkich rozbidrkowych materiatéw i sprzetu na sktadowisko Wykonawcy poza Placem
Budowy,
- koszty podporzadkowania wymaganiom Specyfikacji norm i przepisow.
9.8. Tablice informacyjne na czas budowy:
- przygotowanie projektu tablicy informacyjnej zgodnie z zaleceniami Inzyniera/Kierownika projektu;
- zakup, dostarczenie i sktadowanie wszystkich potrzebnych materiatow,
- zapewnienie wszystkich niezb¢dnych czynnikow produkc;ji,
- zastosowanie materialdw pomocniczych koniecznych do prawidlowego wykonania robdt lub
wynikajacych z przyjetej technologii robot;
- przygotowanie projektu tablicy informacyjnej zgodnie z wymogami Zamawiajacego,
- ewentualne zmiany w tresci tablicy, jezeli zajdzie taka potrzeba w trakcie trwania kontraktu,
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- wytworzenie, zatadunek i przewiezienie tablic informacyjnych na miejsce wskazane przez

Inzyniera/Kierownika projektu,

- wykonanie robot ziemnych,

- wykonanie fundamentéw z betonu zbrojonego,

- wykonanie konstrukcji wsporczych wraz z zabezpieczeniem antykorozyjnym,

- ustawienie tablic informacyjnych,

- rozebranie i usunigcie tablic informacyjnych na sktadowisko Wykonawcy poza plac budowy zgodnie

z instrukcjami Inzyniera,

- uporzadkowanie terenu robot.

9.9. Koszty zwigzane z zabezpieczeniem budowy obejmujq bez ograniczen:

a) koszty podporzadkowania si¢ wymaganiom klauzuli 1.5.4 niniejszej ST;

b) koszty podporzadkowania si¢ wymaganiom specyfikacji, polskich norm i przepisow.

9.10. Tymczasowe zajecie gruntow obejmuje bez ograniczen:

a) koszty uzyskiwania wymaganych uzgodnien, zezwolen oraz rekompensat spowodowanych czasowym
zajeciem gruntu dla jego wlascicieli;

b) inne konieczne koszty w celu dotrzymania warunkow Klauzuli 1.5.15 D-M 00.00.00 ,,Warunki
Ogolne”.

9.11. Gwarancje i ubezpieczenia obejmuje bez ograniczen:

- koszty uzyskania, obstugi i przedtozenia zabezpieczenia wykonania i wszelkich ubezpieczen.

9.12. Ubezpieczenie obejmuje bez ograniczen

- koszty uzyskania obstugi i przedtozenia wszelkich ubezpieczen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane.(tj. Dz.U. z 2016r. poz. 290),

2. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (tj. Dz.U. z 2014 r. poz. 883 z
poOzniejszymi zmianami),

3. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach(Dz.U. z 2013 r. poz. 21 z pdzniejszymi zmianami),

4, Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne.(tj. Dz.U. z 2015 r. poz. 520z
poOzniejszymi zmianami)

5. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych.(tj. Dz.U. z 2015 r. poz. 460z pdzniejszymi
zmianami)

6. Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony §rodowiska.(tj. Dz.U. z 2016 r. poz. 672)

7. Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym.(tj. Dz.U. z 2012 r. poz. 1137 z
poOzniejszymi zmianami)

8. Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. Prawo wodne.(tj. Dz.U. z 2015 r. poz. 469 z p6zniejszymi zmianami)
9. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody(tj. Dz.U. z 2015 r. poz. 1651 z pdzniejszymi
zmianami)

10. Ustawa z dnia 3 lutego 1995 r. o ochronie gruntow rolnych i le$nych(tj. Dz.U. z 2015 r. poz. 909 z
poOzniejszymi zmianami)

11. Ustawa z dnia 23 lipca 2003 r. o ochronie zabytkdéw i opiece nad zabytkami(tj. Dz.U. z 2014 r. poz.
1446)

12. Ustawa z dnia 9 czerwca 2011 r. Prawo geologiczne i goérnicze(tj. Dz.U. z 2015 r. poz. 196 z
pOzniejszymi zmianami)

13. Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych(Dz.U. nr 170 poz. 1393 z p6zniejszymi zmianami)

14. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrze$nia 2003 r. w sprawie szczegétowych
warunkow zarzgdzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem(Dz.U. nr
177 poz. 1729 z pbdzniejszymi zmianami)

15. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 18 listopada 2014 r. w sprawie warunkéw, jakie nalezy
spetni¢ przy wprowadzaniu $ciekow do wod lub do ziemi, oraz w sprawie substancji szczegodlnie
szkodliwych dla §rodowiska wodnego(Dz.U. 2014 poz. 1800)

16. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i1 rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia(Dz.U. nr 108 poz. 953 z pdzniejszymi zmianami)

17. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie aprobat technicznych
oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (tj. Dz.U. z 2014 r. poz. 1040)
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18. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w
sprawie rodzaju 1 zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie (Dz.U. nr 25 poz. 133)

19. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 Iutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych(Dz.U. nr 47 poz. 401)

20. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie informacji dotyczacej
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia(Dz.U. nr 120 poz. 1126)
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ZALACZNIK NR 1
Zalozenia do planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (BiOZ)

Przed przystgpieniem do robot remontowych kierownik budowy powinien sporzadzi¢: Plan
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zgodnie z wymogami ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo
budowlane (tj. Dz.U. z 2013 r. poz. 1409 z p6Zniejszymi zmianami).

W Planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia nalezy wymieni¢ zakres robot w kolejnosci ich realizacji (na
podstawie danych z projektu wykonawczego).

W planie BIOZ nalezy:

wymieni¢ istniejgce obiekty budowlane,

wymieni¢ elementy zagospodarowania terenu moggce stwarzaé zagrozenie bezpieczenstwa i
zdrowia ludzi,

wymieni¢ przewidywane zagrozenia mogace wystagpi¢ podczas realizacji robot — podaé skale,
rodzaj, miejsce i czas ich wystapienia:

- skaleczenie/upadek (podczas wszystkich prac),

- poparzenia,

- potracenie przez poruszajace si¢ po budowie pojazdy i maszyny,

- osunigcie si¢ ziemi w wykopach podczas rob6t ziemnych,

- wypadki i kolizje drogowe podczas wykonywania prac pod ruchem,

- natknigcie si¢ na przedmioty niebezpieczne niewiadomego pochodzenia podczas wykonywania
prac ziemnych (niewypaty),

- inne,

podac sposob wydzielenia, oznakowania i zabezpieczenia miejsc prowadzenia robot,

okresli¢ wytyczne do prowadzenia instruktazu pracownikow przed przystgpieniem do pracy i
realizacji robdt szczegolnie niebezpiecznych:

- instruktaz ogdlny przed przystgpieniem pracownika do pracy prowadzi stuzba bhp,

- instruktaz stanowiskowy prowadzi bezposredni przetozony pracownika (kierownik budowy,
majster). Instruktaz stanowiskowy nalezy przeprowadzi¢ przy kazdorazowej zmianie stanowiska
pracy przez pracownika,

przy pracach szczegolnie niebezpiecznych, wymagajacych szczegolnej  sprawnosci
psychofizycznej i prace, ktore powinny by¢ wykonane co najmniej przez 2 osoby (oznakowanie 1
remont drog na odcinkach nie zamknietych dla ruchu), bezposredni przetozony pracownika
obowigzany jest kazdorazowo przed przystapieniem do pracy oméwié warunki pracy, a w
szczegblnosci, gdy ulegly one zmianie,

bezposredni przelozony zobowigzany jest kazdorazowo powiadomi¢ wszystkich pracownikéw o
zmianie warunkéw na budowie przed przystapieniem do pracy,

w razie wystgpienia zagrozenia dla zdrowia lub zycia pracownika lub osob znajdujacych si¢ w
strefie zagrozenia, prace nalezy natychmiast przerwac, ostrzec zagrozone osoby i zawiadomié¢ o
tym fakcie przetozonego,

wykonywanie prac bez srodkow ochrony osobistej tam, gdzie s one wymagane — jest zabronione
— odpowiedzialny kierownik budowy,

nadzor nad wykonywaniem prac szczegélnie niebezpiecznych nalezy powierzyé osobom
przeszkolonym z zakresu bhp (kierownikowi budowy, majstrowi). Nadzorujacy odpowiedzialny
jest za bezpieczne wykonywanie tych prac,

poda¢ informacje dotyczace rodzajow materialdw niebezpiecznych, sposob ich transportu,
przechowywania i zabezpieczenia,

poda¢ wytyczne organizacyjno — techniczne zapobiegajgce niebezpieczenstwom wynikajacym z
wykonywania prac w strefach szczegolnego zagrozenia:

Maszyny i urzgdzenia

1. kazda maszyna i urzadzenie musi posiada¢ DTR,

2. maszyny i urzadzenia, ktore podlegaja dozorowi technicznemu eksploatowane na budowie powinny
posiada¢ dokumenty uprawniajgce do ich eksploatacii,

98]

maszyny poruszajace si¢ po budowie winny posiada¢ sygnalizator cofania,

4. wszelkie instrukcje i oznaczenia muszg by¢ w jezyku polskim,
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5. kazdorazowo przed przystgpieniem do pracy sprawdzi¢ stan techniczny sprzetu oraz czy
uruchomienie go nie zagraza innym pracownikom,

6. do pracy na budowie moze by¢ dopuszczony jedynie sprzet sprawny technicznie,

Roboty ziemne

1.

o

*®

10.

11.
12.

w razie prowadzenia robot ziemnych w bezposrednim sgsiedztwie instalacji wodociggowej,
kanalizacyjnej, elektrycznej, gazowej, itp. nalezy okresli¢ bezpieczng odlegltos¢ (w pionie 1 w
poziomie), w jakiej moga by¢ wykonywane te roboty i zapewni¢ nad nimi fachowy nadzor
techniczny. Odleglosci te okresla kierownictwo robO6t w porozumieniu z wlasciwymi
jednostkami, w ktorych zarzadzie lub uzytkowaniu znajdujg si¢ te instalacje,

w razie przypadkowego odkrycia w trakcie wykonywania rob6t zimnych instalacji j.w, nalezy
niezwlocznie przerwaé prace do czasu ustalenia pochodzenia tych instalacji i okreslenia, czy i w
jaki sposob mozliwe jest w tym miejscu dalsze bezpieczne prowadzenie robot,

W razie ujawnienia podczas prac niewypatéw lub przedmiotow trudnych do identyfikacji, prace
nalezy przerwaé, a miejsca niebezpieczne ogrodzi¢ i oznakowac¢ napisami ostrzegawczymi,

przy wykonywaniu robdt ziemnych sprzetem zmechanizowanym nalezy wyznaczy¢é w terenie
strefe niebezpieczng,

przy zageszczaniu nasypu za pomocg walcow drogowych odleglos¢ walca od gornej krawedzi nie
moze przekroczy¢ 0,5 m,

w czasie watowania nasypu zabrania si¢ wykonywania jakichkolwiek innych prac,

przy wykonywaniu robét ziemnych sprzetem zmechanizowanym nalezy wyznaczy¢é w terenie
strefe niebezpieczng,

uzytkowanie i postugiwanie si¢ narzgdziami powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta,

w razie stwierdzenia w czasie pracy uszkodzenia maszyny lub urzadzenia nalezy je natychmiast
zatrzymaé, wylaczyé oraz zabezpieczy¢ przed osobami postronnymi i zglosi¢ ten fakt
przetozonemu,

maszyny i urzadzenia niesprawne, uszkodzone lub bedace w naprawie powinny by¢ wycofane z
uzytku oraz wyraznie oznakowane tablicami informacyjnymi i zabezpieczone w sposob
uniemozliwiajacy ich uruchomienie,

maszyn bgdgcych w ruchu nie wolno naprawiaé, czysci¢ i smarowac,

wznowienie pracy maszyny lub urzadzenia bez usuni¢cia awarii jest kategorycznie zabronione.

Roboty rozbiérkowe

1.

przy robotach rozbiorkowych drog nalezy wyznaczyé bezpieczng odlegto$¢ od pracujacych
maszyn.

Ukladanie nawierzchni drogowej

1.

2.

98]

szczegblng ostrozno$¢ zachowaé podczas roztadunku masy asfaltowej do kosza uktadarki mas
bitumicznych,

przy walowaniu nawierzchni asfaltowych, oczyszczaniu lub zwilzaniu kot walca, wykonywaniu
robot uzupehiajacych w przypadku braku urzgdzen mechanicznych, nalezy wykonywac te prace
recznie stojgc z boku z zachowaniem daleko idacej ostroznosci,

szczegblng ostroznos¢ nalezy zachowac w obrgbie walcOw poruszajacych sie w przod i w tyl,
pomosty robocze maszyn pracujgcych na budowie nalezy wyposazy¢ w porgcze i listwy
zabezpieczajace przed poslizgiem,

skrapiacze bitumu przed rozpoczgciem pracy powinni natrze¢ twarz, rece 1 szyje mascig
ochronna.

Prace szczegdlnie niebezpieczne

1.

2.

3.

przed przystapieniem do prac o zwigkszonym ryzyku wypadkowym nalezy udzieli¢ pracownikom
instruktazu, szczegdlnie tym, ktorych ryzyko to dotyczy (bezposredni przetozony),

do prac j/w nalezy kierowaé pracownikéw doswiadczonych, o wysokich kwalifikacjach
zawodowych,

nadzor nad tymi pracami powierzy¢ kierownikowi budowy lub majstrowi.

Oznakowanie budowy

1.
2.
3.

udowg nalezy oznakowa¢ zgodnie z projektem organizacji ruchu na czas budowy,

nalezy utrzymywac w czystosci wszystkie znaki i tablice, ktérymi oznakowana jest budowa,

w uzasadnionych przypadkach nalezy wyznaczy¢ pracownika z uprawnieniami do kierowania i
wstrzymania ruchu pojazdow,
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4.

nalezy zapewni¢ droge dojazdows dla stuzb ratowniczych (straz pozarna, pogotowie ratunkowe,
inne stuzby ratownicze).

NA TERENIE BUDOWY NALEZY BEZWZGLEDNIE NOSIC UBRANIE Z LISTWAMI
ODBLASKOWYMI LUB KAMIZELKI OCHRONNE.
Pierwsza pomoc

1.

w razie powaznego wypadku nalezy zadzwoni¢ pod numer stuzb ratowniczych,

2. powiadamiajgc stuzby ratownicze nalezy poda¢ nast¢pujgce informacje:
3. swoje imi¢ i nazwisko,
4. nazwe firmy i numer telefonu z jakiego si¢ dzwoni,
5. miejsce wypadku (kilometraz, drogi dojazdowe, punkty odniesienia),
6. liczbe poszkodowanych,
7. co si¢ wydarzyto,
8. w jakim stanie jest poszkodowany (oddycha, porusza si¢, ma widoczne obrazenia, itd.),
9. nalezy poczekaé, az stuzba ratownicza potwierdzi wyjazd do wypadku,
10. nalezy zadba¢ o odpowiednig liczbe zatogi, ktora pomoze dotrze¢ stuzbom ratowniczym na
miejsce wypadku,
11. powiadomi¢ o wypadku kierownika budowy odpowiedzialnego za roboty na danym odcinku, na
ktorym zdarzyt si¢ wypadek,
12. w razie wypadku cigzkiego, zbiorowego lub $miertelnego, kierownictwo budowy obowigzane
jest powiadomi¢ PIP i Prokurature.
Poda¢ numery telefoné6w, na ktére nalezy dzwoni¢ w razie zaistnienia wypadku lub innego
zdarzenia na budowie
POGOTOWIE RATUNKOWE 999
STRAZ POZARNA 998
POLICJA (tel. alarmowy) 997

KOMISARIAT POLICJI (najblizszy).ceeesceesnnes
PANSTWOWA INSPEKCJA PRACY.....c....coune...

KIEROWNIK BUDOWY
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ZALACZNIK NR 2
Zasady organizacji ruchu na czas budowy

Projekty czasowej organizacji ruchu — podstawa prawna
Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robdt w trakcie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i postepu
robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda
zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.
Wykonawca robot w oparciu o przyjety harmonogram i posiadane zaplecze technologiczne, sporzadzi na
wlasny koszt szczegdtowe projekty czasowej organizacji ruchu wraz wszelkimi uzgodnieniami, z
uwzglednieniem rzeczywistego zakresu prac, etapowania, czasu realizacji oraz realnych warunkow
wykonania. Projekty powinny by¢ sporzadzone zgodnie z wymogami Rozporzadzenia Ministra
Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow zarzadzania ruchem na
drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U. z 2003 r. Nr 177, poz.1729).
Ponadto, projekty powinny spelnia¢ wymagania nastgpujgcych przepisOw prawnych i warunkow
technicznych:
- Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. Nr 98 poz. 602,
z pOzniejszymi zmianami,
- Rozporzadzenie Ministréw Infrastruktury oraz Spraw Wewnetrznych i Administracji z dnia 31 lipca
2002 r. w sprawie znakéw i sygnatow drogowych (Dz. U. Nr 170 z dnia 12. pazdziernika 2002 r.
p0z.1393) z pdzniejszymi zmianami,
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegotowych warunkow
technicznych dla znakow i sygnatdow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach wraz z Zatgcznikami ( Dz. U. Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r.
poz. 2181) wraz z p6zniejszymi zmianami.

Elementy oznakowania tymczasowego.
Zastosowane elementy oznakowania powinny by¢ zgodne z rozporzadzeniem w sprawie znakow i
sygnalow drogowych oraz spetnia¢ wymagania Zalacznikow do Rozporzadzenia MI z dnia 3 lipca 2003
r. wraz z pdzniejszymi zmianami w sprawie szczegdétowych warunkow technicznych dla znakow i
sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkéw ich umieszczania na
drogach.
Oznakowanie poziome:
Tymczasowe oznakowanie poziome powinno by¢é wykonane =z materialow odblaskowych.
Do oznakowania mozna stosowaé farby odblaskowe lub tasmy samoprzylepne. Stosowanie farb
dopuszcza si¢ wylacznie w takich przypadkach, gdy w wyniku przewidywanych robot nawierzchniowych
tymczasowe oznakowanie po ich zakonczeniu begdzie calkowicie niewidoczne. Materialy odblaskowe do
oznakowania poziomego powinny zapewnia¢ dobrg widzialno§¢ w dzien i w porze nocne;j.
Oznakowanie pionowe:
Do oznakowania rob6t prowadzonych w pasie drogowym nalezy stosowa¢ znaki o jedna grupg wielkosci
wyzszg niz stosowane na danym odcinku drogi. Oznakowanie istniejace, ktore na czas prowadzenia robot
koliduje z projektowanym, nalezy zastania¢ lub neutralizowaé¢ odpowiednig tasmg. Oznakowanie
zwigzane z prowadzonymi robotami powinna poprzedzaé tablica ostrzegajaca o tresci: ,,Uwaga! Zmiana
organizacji ruchu”. Tto tablicy powinno by¢ wykonane z z6ttej folii odblaskowe;.
Podstawowe elementy oznakowania pionowego:
- znaki ostrzegawcze o prowadzonych robotach , zwezeniu jezdni, zmianie toru jazdy
- znaki ograniczenia predkosci , zakazu wyprzedzania,
- zapory drogowe, tablice prowadzace i kierujace,
- $wiatta zmierzchowe, zestaw ,,fala $wietlna”,
Przed wejsciem na budowe, wykonawca zapewni oznakowanie i zabezpieczenie robot na podstawie
zatwierdzonego projektu czasowej organizacji ruchu. W zalezno$ci od zakresu i postepu robot, projekt
organizacji ruchu powinien by¢ na biezgco aktualizowany.
- w celu zminimalizowania utrudnien zwigzanych z prowadzeniem budowy, konieczna jest dobra
koordynacja jednoczesnego prowadzenia prac na kilku odcinkach liniowych.
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- wykonawca powinien ograniczy¢ zakres obszarowy i czas trwania robot do niezbednego minimum oraz
zapewni¢ bezpieczenstwo, w zwigzku z przemieszczaniem si¢ sprz¢tu 1 pojazdow budowy.

- elementy oznakowania i zabezpieczenia robot powinny zapewni¢ bardzo dobrg widzialno$¢ w dzien i
w porze nocnej. Wszystkie materialy powinny mie¢ wysokie parametry techniczne, w celu zapewnienia
bezpieczenstwa w strefie robot uczestnikom ruchu oraz osobom wykonujgcym prace.

- w trakcie trwania budowy nalezy zapewni¢ pieszym potgczenia komunikacyjne oraz pelne
bezpieczenstwo poprzez zabezpieczenie ruchu pieszego.

- podczas wykonywania robdt nalezy zapewni¢ dojazd do przylegtych nieruchomosci.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.01.01.01

ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowa ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robo6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu drog manewrowych,
miejsc postojowych, zjazdu z ul. Orzechowej oraz zatoki postojowe;.
1.3.1. Wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:
a) Wyznaczenie sytuacyjne punktow w osi trasy,
b) pomiar wysokosciowy w osi i w innych charakterystycznych miejscach trasy,
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokos$ciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscach charakterystycznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.
1.4.2. Uprawniony geodeta - osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe nadane zgodnie
z Ustawg z dnia 17.05.1989 r "Prawo Geodezyjne i Kartograficzne" z p6zniejszymi zmianami z zakresu
geodezji 1 kartografii, upowazniona przez Wykonawcg,, do kierowania pracami i do wystepowania w jego
imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zamowienia.
1.4.3. Inwentaryzacja powykonawcza - jest to geodezyjna dokumentacja wykonana i przekazana zgodnie
z Rozporzadzeniem Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie
rodzaju i1 zakresu opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowigzujacych
w budownictwie.
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogoélne  wymagania  dotyczace  materialow, ich pozyskiwania 1  skladowania podano
w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
2.2. Rodzaje materialow
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot
ziemnych, w sgsiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ §rednice 0,15 - 0,20 mi dtugosci 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane §rednicy 0,05 - 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dlugosci 0,04 -
0,05 m.
“Swiadki” powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.
Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot nalezy stosowaé pale drewniane o
srednicy od 0,15 do 0,20 m i dlugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.
Do utrwalenia punktow osnowy geodezyjnej nalezy stosowac materiaty zgodne z Instrukcjami technicznymi G-
11G-2.
Do trwatej stabilizacji punktow granicznych pasa drogowego nalezy uzy¢ elementow:
- zelbetowych znakow granicznych z napisem czarng farba ,,PD” od strony wewnetrznej pasa (rys. 1),
- geodezyjnych granicznikow betonowych z krzyzem na gérnej poziome;j $ciance.
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3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Do wykonania prac pomiarowych nalezy stosowac sprzet i narzedzia okre§lone w ST lub w instrukcjach
technicznych obowigzujacych w geodezji i kartografii. Wszelkie urzadzenia pomiarowe powinny posiadac
atesty 1 aktualne §wiadectwa legalizacyjne wymagane odpowiednimi przepisami. Dotyczy to zaréwno
teodolitow, niwelatorow, dalmierzy, tachimetréow elektronicznych, odbiornikow GPS, wykrywaczy urzadzen
podziemnych, ploterow, itp., jak i prostych przyrzadow takich jak tasmy i ruletki. Sprzet powinien by¢ stale
utrzymywany w dobrym stanie technicznym i okresowo sprawdzany. Rodzaj sprzetu uzyty do pomiarow
zalezny jest od wymaganej przez ST i projekt doktadnosci.
3.2. Sprzet pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé nastgpujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— flaty,

— tasmy stalowe, szpilki,

— ruletki,

— samochodd dostawczy,

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé

uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport sprzetu i materialéw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez
osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne
z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig si¢
od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomié¢ o tym Inzyniera.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtdéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i1 jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzoér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot.
Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt naleza do obowiazkéw Wykonawcy.
5.3. Wyznaczenie punktow glownych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, a takze
dowigzane do punktéw pomocniczych, polozonych poza granicg robot. Zamawiajacy powinien zatozy¢
robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Inzyniera.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
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5.4. Wyznaczenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane geodezyjne m.in.
pobrane z Powiatowego O$rodka Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjne;j.
Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 25 metrow. Dopuszczalne odchylenie
sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wieksze niz 5 cm.
Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialdow wymienionych w pkt 2.2.Usunigcie pali z osi trasy
jest dopuszczalne tylko wowcezas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granicg robot
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupehnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.
Do wyznaczania krawedzi nasypow 1 wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki. Odlegto$¢ migdzy
palikami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta, co najmnie;j
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym
z dokumentacjg projektowa.
5.6. Wznowienie punktow granicznych pasa drogowego
Wznowienie granic jak i stabilizacja granic musi by¢ wykonana przez geodete uprawnionego.
W ramach zaméwienia nalezy wykonac:
- wznowienie punktéw granicznych pasa drogowego
- trwale zastabilizowa¢ punkty graniczne
- okaza¢ granice wlascicielom nieruchomosci przylegajagcym do pasa drogowego
- wykona¢ protokoly zawierajace:
1) oznaczenie nieruchomos$ci wedtug danych z katastru nieruchomosci oraz ksiggi wieczystej, a w
razie jej braku — wedtug innych dokumentoéw okreslajacych stan prawny nieruchomosci,
2) informacje o sposobie utrwalenia punktow granicznych,
3 oznaczenie wyznaczanych i utrwalanych punktéw granicznych,
4) liste i podpisy 0séb obecnych przy czynnosciach wyznaczenia i utrwalenia punktow granicznych,
5) date sporzadzenia protokotu oraz imi¢ i nazwisko, numer uprawnien zawodowych i podpis osoby,
ktora wykonata protokot.
Podstawe prawng do wykonania powyzszych czynnosci stanowi Prawo geodezyjne i kartograficzne z 17
maja 1989 roku (tj. Dz. U. 22010 r. nr 193 poz. 1287 z pdzniejszymi zmianami).
Stabilizacj¢ punktow granicznych nalezy wykonac¢ stupkami geodezyjnymi betonowymi (z krzyzem). W linii
granicznej w odleglosci do 1 m nalezy przy stupku granicznym wkopa¢ swiadka punktu granicznego. W
przypadku gdy jest niemozliwa trwata stabilizacja punktu stupkiem granicznym, nalezy zastgpi¢ go innym
elementem zamocowanym w podtozu (np. pret stalowy, rurka). Taki punkt nalezy opisa¢ oraz sporzadzi¢ szkic
topograficzny okreslajacy jego polozenie.
Przed rozpoczeciem rob6t na drodze, Wykonawca musi odtworzy¢ pas drogowy i zastabilizowac go kotkami
drewnianymi (p. 2.2.) do czasu zakonczenia robot.
Po zrealizowaniu robot drogowych na etapie wykonywania inwentaryzacji geodezyjnej Wykonawca musi
dokonac¢ trwatej stabilizacji punktéw granicznych pasa. Do tego celu nalezy uzy¢ znakow wyzej opisanych.
5.7. Ochrona wlasnoSci
Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci prywatnej
i publicznej. W razie wyrzadzenia szkod, w zwigzku z wykonywaniem prac geodezyjnych (zniszczenie znakow
granicznych, drzew, krzewow, nasadzen, itp.). Wykonawca zobowigzany jest do naprawienia tych szkod
lub wyptacenia odszkodowania.
5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za bezpieczenstwo i higieng pracy. W szczegdlnosci dotyczy to
pomiaréw wykonywanych na istniejgcych drogach, a takze przy inwentaryzacji urzadzen podziemnych
(otwieranie, przewietrzanie i wchodzenie do komor kanatéw), prac na wysokosciach i pod liniami
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energetycznymi. Wykonawca zobowigzany jest zabezpieczy¢ prace prowadzone na drogach publicznych,
odpowiednimi znakami drogowymi, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Jednostkami obmiarowymi sa:
- km (kilometr) odtworzonej (wyznaczonej) trasy w terenie,
- szt. (sztuka) zastabilizowanego punktu granicznego pasa drogowego.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
8.2. Sposo6b odbioru robot
Odbiodr robodt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
W przypadku niezgodnosci elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 Wykonawca jest obowigzany do ich poprawy na witasny koszt.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego w przedmiotowej
specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz okreslonych wymogach formalno-
prawnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych, GUGIK 1993.
2.Instrukcja  techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji
1 Kartografii, Warszawa 1980.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1983.
4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
8. Norma BN-67/6744-09.
9. Ustawa z 17.05.1989 Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. 2005, nr 240, poz. 2077 z pdzniejszymi
zmianami).
10. OST GG-00.01.02 Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i obiektow
mostowych.
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9. OST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej
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ZDJECIE WARSTWY HUMUSU
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowg ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy zdjeciu warstwy humusu i
obejmuja:
- zdjecie warstwy humusu na catg glebokos¢ jej zalegania,
- zdjecie warstwy gruntu (nieprzydatnego do humusowania) na catg glgbokos¢ jej zalegania
z transportem na sktadowisko Wykonawcy i utylizacja,
- spryzmowanie humusu w blisko$ci robot (humus do umocnienia terenu zieleni),
- zatadunek i odwiezienie nadmiaru humusu na sktadowisko Wykonawcy.
1.4. OKreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa humusu — warstwa ziemi roslinnej urodzajnej, nadajacej si¢ do upraw rolnych.
Okres$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi normami i ST D-
M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania og6lne”.
2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3.SPRZET
Roboty zwigzane ze zdjeciem warstwy humusu bedg wykonywane mechanicznie i r¢cznie.
Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym, sprawnym technicznie sprzetem:
a) spycharka — zdjecie i spryzmowanie humusu,
b) tadowarka — zatadunek humusu na $rodki transportu,
c) koparka,
d) samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odleglos¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzetu,
e) lopaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robot ziemnych - w miejscach, gdzie
prawidtowe wykonanie robot sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,
f) inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.
4. TRANSPORT
Zdjety humus (ziemia roslinna) transportowany bedzie na pryzmy i odktad dowolnymi srodkami transportu
samowyladowczego.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robdt
Ogolne warunki dotyczace wykonania rob6ot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zgarnigcie warstwy humusu — humus przeznaczony do zdj¢cia nalezy zgarnia¢ warstwami.
Humus przeznaczony do wbudowania nalezy spryzmowa¢ na Placu Budowy.

5.2.2. Zaladunek i transport humusu — nadmiar humusu zostanie odtransportowany na odktad.
Zaladunek odbedzie si¢ sprzgtem wymienionym w punkcie 3 niniejszej specyfikacji, a
przewdz samowyltadowczymi srodkami transportu, bedacymi w dyspozycji Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogolne zasady jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
6.1. Kontroli podlega w szczego6lno$ci zgodno$¢ wykonania rob6t z Dokumentacjg Projektowg:

- powierzchnia zdjecia humusu,

- grubo$¢ zdjetej warstwy humusu,

- prawidtowos$¢ spryzmowania humusu,
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Kontroli podlega rowniez zgodno$¢ wykonania rob6t z normg PN-B-06050.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru robot jest:
- m” (metr kwadratowy) zdjecia warstwy humusu,
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz okreslonych
wymogach formalno-prawnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw.
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1. Wstep
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowa ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania robdt rozbiérkowych i obejmuja:
- rozbiorke podbudowy z kruszywa,
- rozbiorke nawierzchni chodnika i zjazdu z kostki betonowe;j,
- rozbiorke kraweznikow betonowych na tawie betonowej,
- rozbiodrke obrzezy betonowych,
- rozbiorke kraweznikow kamiennych.
1.4.0Kkreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i ST D-
M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5.0go6lne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg

Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.

2. Materialy
Nie wystepuja.
3. Sprzet
3.1.Roboty zwigzane z rozbiorka elementéw drog i ulic beda wykonywane mechanicznie i recznie.
Wykonawca powinien dysponowac nastgpujacym sprzetem:
spycharki,
— zrywarki,
— tadowarki,
samochody cig¢zarowe,
— mioty pneumatyczne lub hydrauliczne.
4. Transport
Materiaty uzyskane z rozbiorki mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi
przez Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérkowego.
5. Wykonanie robét
5.1.0go6lne warunki wykonania robot
Ogdlne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie elementow przeznaczonych do rozbidrki nalezy wykonac na podstawie Dokumentacji
Projektowe;j.

5.2.2. Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym. Odcinki wykonywanych robot nalezy
oznakowa¢ zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie
szczegotowych warunkéw technicznych dla znakow i sygnalow $swietlnych oraz urzadzen
bezpieczenstwa ruchu i warunkow ich umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz.
2181) — zal. nr 4, wraz z p6zniejszymi zmianami.

5.2.3. Rozbiorka warstw podbudowy.

Powyzsze roboty nalezy wykona¢ zrywarka. Materiaty uzyskane z rozbiorki nie powinny byc¢
mieszane w trakcie wykonywanych robot, transportu i sktadowania.

5.2.5. Rozbioérka kraweznikow i obrzezy
Rozbidrke kraweznikow betonowych i obrzezy nalezy wykona¢ mechanicznie lub rgcznie. Lawy
betonowe nalezy rozebra¢ przez rozkruszenie mlotem pneumatycznym lub hydraulicznym.

5.2.7. Rozbidrka nawierzchni z kostki betonowe;j
Rozbidrke nalezy przeprowadzi¢ recznie. Kostke po oczyszczeniu nalezy odtransportowaé na
sktadowisko Zamawiajacego lub wykorzysta¢ zgodnie z projektem.
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6.

8

Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

Kontroli podlega sposéb wykonania robot rozbiorkowych, prawidlowosci transportu i sktadowania
materiatow uzyskanych podczas rozbiorki.

Obmiar robot

Jednostkami obmiaru sa:

— dla poszczegodlnych warstw nawierzchni i podbudowy — m* (metr kwadratowy),

— dla kraweznikow, obrzezy — m (metr),

Ogdlne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

Odbidr robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

8.2. Zakres podlegajacy odbiorowi robot powinien by¢ udokumentowany poprzez przedlozenie przez
Wykonawce informacji o sposobie zagospodarowania odpadu w ilosci odpowiadajacej wykonanym pracom.

9.

10.

Podstawa platnosci

Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz okreslonych
wymogach formalno-prawnych.

Przepisy zwigzane

1. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r w sprawie szczegolowych warunkow
technicznych dla znakéw i sygnalow §wietlnych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu i warunkéw ich
umieszczania na drogach (Dz.U. nr 220 z 2003 roku poz. 2181) — zal. nr 4, wraz z p6zniejszymi
zmianami.

2. Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska. (tj. Dz. U. z 2016 r., poz. 672),

3. Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U. z 2013 r. poz. 21 z p6zniejszymi zmianami),
4. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 9grudnia 2014 r. w sprawie katalogu odpadéw (Dz. U. z
2014 r., poz. 1923)

5. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 12 grudnia 2014 r. w sprawie rodzajow odpadéw i iloéci
odpadow, dla ktorych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadow (tj. Dz. U. z 2015 r., poz.
1431),

6. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 10 listopada 2015 r. w sprawie listy rodzajow odpadow,
ktore osoby fizyczne lub jednostki organizacyjne niebedace przedsigbiorcami moga poddawac odzyskowi
na potrzeby wlasne, oraz dopuszczalnych metod ich odzysku (Dz. U. 2016, poz. 93),

7. Ustawa z dnia 11 maja 2001 r. o obowiazkach przedsigbiorcow w zakresie gospodarowania niektorymi
odpadami oraz o optacie produktowe;j (tj. Dz.U. z 2014 r. poz. 1413),

8. Ustawa z dnia 13 wrzesénia 1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (tj. Dz.U. z2016 1.
poz. 250),

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz.U. nr 47 poz. 401),

10. Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 13 maja 2004r. w sprawie warunkéw, w ktorych uznaje
si¢, ze odpady sg niebezpieczne (Dz. U. Nr 128, poz. 1347, z p6zn. zm.)

11. Ustawa z dnia 21 kwietnia 2006r. w sprawie listy rodzajow odpadow, ktore posiadacz odpaddéw moze
przekaza¢ osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym niebedacym przedsigbiorcami, oraz
niedopuszczalnych metod ich odzysku (DZ. U. 2006.75.577 z p6zn. zm.)

12. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
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WYKONYWANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
w zwigzku z "przebudowa ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robot przy wykonaniu wykopow w
gruntach kategorii okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1

1.4.2

14.2
1.4.3
1.4.4
1.4.5

1.4.6

1.4.7

1.4.8

1.4.9

Budowla ziemna — budowla wykonana w gruncie lub z gruntu albo rozdrobnionych
odpadow przemystowych, spelniajgca warunki statecznosci i odwodnienia oraz
przyjmujaca obcigzenia od s$rodkow transportowych i urzadzen na i w korpusie
drogowym.

Glebokos¢ wykopu — roznica rzednej terenu i rzg¢dnej robot ziemnych, wyznaczonych w
osi wykopu.

Wykop ptytki — wykop, ktérego gltebokosé jest mniejsza niz 1 m.

Wykop $redni — wykop, ktorego glebokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

Wykop gleboki — wykop o glebokosci przekraczajacej 3 m.

Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezacy bezposrednio pod
konstrukcjg nawierzchni do glebokos$ci przemarzania, nie mniej jednak niz do gltgbokosci
1 m od zaprojektowanej powierzchni robot ziemnych.

Podloze budowli ziemnej (nasypu i wykopu) — strefa gruntu rodzimego ponizej spodu
budowli, w ktorej wilasciwosci gruntu majg wplyw na projektowanie, wykonanie i
cksploatacj¢ budowli.

Wskaznik zageszczenia gruntu I;- wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:

| = Pd
° Ps
gdzie:

pq - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, (Mg/m’),
pas- maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego okreSlona w normalnej
probie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z normg BN-77/8931-12, (Mg/m?).
Wskaznik roznoziarnistosci — wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$C gruntow,
okreslona wg wzoru:
U = e

d10
gdzie:
dgo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60 % gruntu, (mm),
do - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10 % gruntu, (mm).
Wskaznik odksztalcenia gruntu I,- wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru:
I,=E2/E1l
gdzie:
El - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205,
E2 - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtoérnym obcigzeniu badanej warstwy
zgodnie z PN-S-02205
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1.4.10 Grunt nieskalisty — kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.11 jako grunt

1.4.11

1.4.12

skalisty

Grunt skalisty — grunt rodzimy, lity lub sp¢kany o nie przesunietych blokach, ktorego
probki nie wykazujg zmian objetosci ani nie rozpadajg si¢ pod dziataniem wody
destylowanej: majg wytrzymato$¢ na $ciskanie Rc ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia

srodkow wybuchowych albo narzedzi

odspojenia.

pneumatycznych lub hydraulicznych do

Pozostate okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi
normami i ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogodlne".
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace Robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Roboét oraz za zgodnos¢é z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania Og6lne”.
Warstwa z kruszywa/gruntu stabilizowanego spoiwem hydraulicznym zaliczana jest do warstw
ulepszonego poditoza konstrukcji nawierzchni tzn. goérnych warstw wykopu przy zachowaniu
wymagan podanych w np. SSTWiORB: D.04.05.01.
2.2. Podzial gruntow
Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowos$ci podaje tablica 1

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowo$ci wg PN-S-02205

Lp.

Wyszczegdlnienie
wladciwosci

Jednostki

Grupy gruntéw

niewysadzinowe

watpliwe

wysadzinowe

—

Rodzaj gruntu

rumosz niegliniasty
Zwir

pospotka

piasek gruby
piasek $redni
piasek drobny

piasek pylasty
zwietrzelina gliniasta
rumosz gliniasty
zwir gliniasty
pospotka gliniasta

mato
wysadzinowe
glina
piaszczysta
zwigzla, glina
zwigzla, glina
pylasta zwigzta
it, it
piaszczysty, it
pylasty
bardzo
wysadzinowe
piasek
gliniasty

pyt, pyt
p1aszczysty
glina
piaszczysta,
glina, glina
pylasta

it warwowy

Zawarto$¢ czastek

<0,075 mm
<0,02 mm

%

<15
<3

od 15 do 30
od3do 10

>30
> 10
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3 Kapilarnos¢ m <1,0 >1,0 >1,0
bierna Hkb

4 Wskaznik > 35 od 25 do 35 <25
piaskowy WP

Wykonawca ma obowigzek wykonywania biezgcej kontroli i oceny warunkow gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow.
W przypadku rozbieznej oceny gruntu wedlug roznych kryteriow, decyduja wyniki najmniej
korzystne.
3.SPRZET
3.1.0géIlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
3.2. Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

- koparki jednonaczyniowe kolowe, samochodowe Iub ggsienicowe,

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gasienicowe,

- fadowarki,

- zgarniarki,

- walce, ubijaki, ptyty wibracyjne,

- samochody wywrotki.

lub inny sprzet akceptowany przez Inzyniera.
3.3. Sprzet do zageszczania
Sprzet uzywany do zaggszczania powinien uzyskaé akceptacj¢ Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na wlasciwosci gruntu, zarbwno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak
tez w czasie odspajania, transportu, wbudowania i zaggszczania.

Dobor sprzetu zaggszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubosci zaggszczanej warstwy. Dobor
sprzetu zageszczajacego Wykonawca ustali do§wiadczalnie przed przystgpieniem do wykonywania
robot. Kazdy inny rodzaj sprzetu zaggszczajgcego zaproponowany przez Wykonawce powinien by¢
zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M.00.00.00. "Wymagania ogolne" punkt
4.2. Transport gruntu
Do transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie przeznaczonego na odktad mogg by¢ stosowane
nastgpujace srodki transportu:

- samochody samowytadowcze,

- zgarniarki.

Wybdr srodkéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odleglosci transportu.
Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglgdnieniem wymogow bezpieczenstwa
zardbwno w obrgbie pasa drogowego, jak i poza nim. Przy ruchu po drogach publicznych srodki
transportu powinny spelnia¢ wymagania podane w D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne.

Wykopy nalezy wykonywaé¢ z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci okreslonych w
niniejszej Specyfikacji.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspaja¢ go do glebokosci okolo 0,5 m powyzej
projektowanych rzgdnych robot ziemnych.
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5.2. Wykonanie wykopow

5.2.1 Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokosciowych, zdjecie warstwy
humusu, oraz rozbiorki elementow drog i ulic nalezy wykonac¢ zgodnie z Dokumentacja Projektows i
ST D.01.01.01, D.01.02.02, D.01.02.04 oraz z poleceniami Inzyniera.

Przed rozpoczgciem robdt, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokoSciowe wraz ze wszystkimi
zmianami, zatwierdzonymi przez Inzyniera. Przed rozpoczeciem robot Wykonawca dokona obmiaru
po zdjeciu warstwy humusu.

5.2.2 Odwodnienie wykopow
Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robdt ziemnych. Wykonanie wykopoéw powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢
niwelety. W czasie rob6t ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podtuzny i nadaé przekrojom
poprzecznym spadki umozliwiajace szybki odplyw wdd z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien
by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy
uwzgledni¢ ewentualny wplyw kolejnosci i1 sposobu odspajania gruntéw oraz terminéw wykonywania
innych robdt na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie
postepu robot.
Niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych ujetych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien, wykona¢ urzadzenia, ktore umozliwiajg
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczy¢
grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
5.2.3. Wykonanie wykopow sprzetem mechanicznym z przewiezieniem gruntu na odktad
Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po zakonczeniu prac mozna bylo przystgpié
bezzwlocznie do wykonania wzmocnienia podtoza.
5.2.4. Wykonanie wykopow sposobem r¢gcznym
Wykopy sposobem recznym nalezy wykonywac:
-w przypadkach wyst¢gpowania zinwentaryzowanych urzadzen podziemnych,
-w dolnej strefie wykopdéw liniowych, gdzie wymagana jest nienaruszona struktura gruntu
podtoza.
5.2.5. Skarpy wykopow
Sposob wykonania skarp wykopéw powinien gwarantowaé ich stateczno$¢ w calym okresie
prowadzenia rob6t, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp
wykopu, ich podcigcia lub innych odstgpstw od Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawce.
5.2.6. Doktadno$¢ wykonania rob6t ziemnych w wykopach
Doktadnos¢ wykonania robdt ziemnych w wykopach powinna by¢ sprawdzana co 20 m. Wykonawca
ma obowigzek zageszczania przekrojow poprzecznych tak, aby mozliwos¢ kontroli byta zachowana co
20 m.
Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:
- wymiary wykopu w planie nie mogg rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu o wigcej niz +=10cm,
a krawedzie dna wykopu nie powinny mie¢ wyraznych ztaman,
-r6znica w stosunku do projektowanych rzgdnych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ +0 cm i
-2cm,
- pochylenie skarp wykopu nie moze rézni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10% jego
warto$ci wyrazonej tangensem kata,
- maksymalna gle¢bokos$¢ zaglebien na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekraczaé -2 cm
+10 cm przy pomiarze fatg 3 m.
5.2.7. Zagegszczenie gruntu i nosno$¢ w wykopach
Zageszczenie gruntu w wykopach - w podtozu nawierzchni okreslane jest na podstawie:
A) wskaznika zaggszczenia I

43



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.02.01.01

Tablica 2. Wymagane warto$ci wskaznika zageszczenia Is w wykopach (podtoze) - dla gruntu

Gl

Strefa
korpusu

Minimalna wartos¢ I dla:

Poziom niwelety robot ziemnych
- spod konstrukcji nawierzchni

1,00

Dla gruntéw o kategorii innej niz G1, po ich ulepszeniu, wskaznik zaggszczenia gornej warstwy
gruntu rodzimego powinien by¢ nie mniejszy niz 1,0. W przypadku ulepszenia podtoza gruntowego,
poprzez wykonanie warstwy stabilizacji spoiwem hydraulicznym zageszczenie warstwy, okreslone na
podstawie wskaznika odksztalcenia mierzonego aparatem VSS, nalezy okresla¢ do dwdch godzin od
utozenia warstwy. Podczas procesu zaggszczenia w gruntach mato i $rednio spoistych odchylenia od
wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ wartosci -2%, +0%. Badanie wilgotnosci gruntu

nalezy wykona¢ zgodnie z PN-EN 1097-5.

B) wtorny modut odksztatcenia (E,) wymagania dla nosnos$ci podtoza:
Stosunek modutéw wtdérnego do pierwotnego E,/E; <2,2 dla gruntéw sypkich i E,/E; <2,0 dla gruntow

spoistych.
Tablica 3. Wartosci wtornego modutu odksztatcenia (E2) w wykopach (podtoze) — dla kategorii
gruntu G1
Strefa Minimalna warto$¢ E, dla:
korpusu

Poziom niwelety robot ziemnych
- spod konstrukcji nawierzchni

80

Tablica 4. WartoSci wtornego modutu odksztatcenia (E2) w wykopach (podtoze) — dla kategorii

gruntu G2 - G4

Strefa
korpusu

Minimalna wartos¢ E, dla:

Poziom niwelety robot ziemnych
- spod konstrukcji nawierzchni

50

Wtérny modut odksztatcenia (E,) nalezy oznaczaé przy wtornym (drugim) obcigzeniu ptytg o
srednicy > 30 cm zgodnie z normg PN-S-02205 (zatacznik). Badanie nalezy przeprowadzi¢ w
zakresie od 0,00 do 0,25 MPa. Warto$¢ modutu E, nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia od

0,05 MPa do 0,15 MPa wg wzoru:

3Ap
4As

E2: D

w ktorym:

D- $rednica ptyty, mm

Ap- przyrosty obcigzenia, MPa;

As- przyrost odksztalcenia, mm.

44




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.02.01.01

Badania odbiorowe zaggszczenia i no$nosci podtoza nalezy wykonywaé metodg statyczng (plyta
VSS), zgodnie z zalacznikiem B normy PN-S-02205:1998

Dla gruntow o kategorii innej niz G1, po ich ulepszeniu, warto$¢ wtornego modutu odksztatcenia (E2)
na powierzchni robédt ziemnych nie powinna by¢é mniejsza niz 50 MPa (zgodnie z Tablica 4). W
przypadku ulepszenia podloza gruntowego poprzez wykonanie warstwy stabilizacji spoiwem
hydraulicznym czas wykonywania badania nos$nosci poprzez okreSlenie wtdérnego modutu
odksztalcenia nalezy okresla¢ doswiadczalnie.

Liczba badan zaggszczenia okreSlonego za pomocg stosunku modutdéw Iub nosnosci okreslonej
wtornym modutem odksztalcenia E2 powinna by¢ zgodna z tabelg nr 5.

Jezeli grunty rodzime niespoiste (o kategorii Gl1) w podlozu wykonanego wykopu nie majg
wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia Is, podtoze nalezy dogescié. Jezeli jednak wtdrny
modul odksztatcenia E2, roOwniez nie jest osiggniety pomimo prawidlowego zageszczenia, podioze
takie nalezy ulepszyc.

Ulepszenie gruntu podtoza nalezy do obowigzku Wykonawcy w ramach kosztoéw wykonania
wykopow.

Jezeli wymagane zaggszczenie nie moze by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczanie gruntow
rodzimych, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podioza, zgodnie z rozwigzaniem
zaproponowanym przez Wykonawce, zaakceptowanym przez Inzyniera lub opisanym w Specyfikacji
uzyskujgc wymagane wartosci wskaznika zaggszczenia i nosnosci.

Po wykonaniu rob6t podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podioza przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli
wyprofilowane 1 =zageszczone podtoze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to Wykonawca
zobowigzany jest do wymiany gruntu na glt¢bokos$¢ min. 0,5 m.

Jezeli nastgpi zawilgocenie gruntu w wykopie to Wykonawca naprawe wykona na wlasny koszt.

5.2.6. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (naktadu)
powyzej rzgdnych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwilg przystgpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie
ruch maszyn wykonujgcych t¢ czynnos¢ budowlang. Moze odbywaé si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdéw, ktore nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajgcych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogoélne". W czasie
robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarczad
kopie ich wynikéw do Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z
czgstotliwos$cig gwarantujagcg zachowanie wymagan dotyczacych jako$ci robot i wymaganych
niniejszg Specyfikacjg i PZJ.

Wyniki badan i pomiarow kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- Dziennika Budowy,

- protokolow odbiordéw robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

6.2 Kontrola wykonania wykopoéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi
w niniejszej Specyfikacji klauzulg 5.2 oraz w Dokumentacji Projektowe;.

W czasie kontroli szczegolng uwagg nalezy zwrocic na:

a) odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajgcy ich wtasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skarp,

45



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.02.01.01

¢) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadnos¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie). Czgstotliwos¢ pomiardw jak w
klauzuli 5.2.6. 1 pkt.6.3, 6.5,

e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w klauzuli 5.2.7.

6.3 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow
Tablica 5. Cze¢stotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych rob6t ziemnych

Lp. | Rodzaj pomiaru lub badania Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiaréw
1 Pomiar szeroko$ci korpusu ziemnego Pomiar tasmg, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i
2 Pomiar pochylenia skarp poziomicg lub niwelatorem, w odstgpach, co 20m
3 Pomiar rowno$ci powierzchni korpusu na prostych, w punktach gtdéwnych tuku , co 10 m
4 Pomiar rownosci skarp na lukach o R <100 m oraz w miejscach, ktore
5 Pomiar rzednych powierzchni korpusu | budza watpliwosci
ziemnego
6 Pomiar spadku podluznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach, co
korpusu 20m oraz w punktach watpliwych
7 Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia (Is) Iub  wskaznik

odksztalcenia  (Io) nalezy okresla¢ dla
powierzchni robot ziemnych (podtoze gruntowe)
lub kazdej ulozonej warstwy, lecz nie rzadziej niz
w trzech punktach na 500 m* mierzonej warstwy
lub powierzchni rob6t ziemnych

8 Badanie no$nosci VSS Badanie  no$nosci  nalezy  wykona¢ na
powierzchni robo6t ziemnych, co najmniej raz na
500 m’ powierzchni i w miejscach watpliwych
wskazanych przez Inzyniera

Doktadnos¢ wykonania robdt ma by¢ sprawdzana z zastosowaniem sprzgtu geodezyjnego
generujacego dane numeryczne odpowiednie dla zastosowanego oprogramowania.
Sprawdzenia nalezy wykona¢ w przekrojach oddalonych od siebie nie wigcej niz 30 m.
Badania te bedzie prowadzit Wykonawca w obecnosci Inzyniera.
6.4. Sprawdzenie wykonania wykopow
W czasie kontroli szczegolng uwagg nalezy zwrocic na:
e odspajanie gruntdw w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwosci,
e zapewnienie stateczno$ci skarp,
e odwodnienie wykopoéw w czasie wykonywania robdt i po ich zakonczeniu,
o doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okreslonych w pkt.5
6.5. Dokladnos$¢ wykonania robot
Tablica 6. Doktadnos¢ wykonania budowli ziemnych:

Lp. | Cze¢$¢ budowli Jednostka Dokladnos$¢
1 Podtoze nawierzchni:

- nierdwnosci powierzchni*) cm +3

- pochylenie poprzeczne powierzchni % +0,5

- niweleta powierzchni cm +0; -2
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2 Korpus ziemny (jezeli bedzie na nim warstwa ulepszonego
podioza):
- 0§ korpusu drogowego cm +5
- szeroko$¢ gornej powierzchni cm +10
- nierdwnosci powierzchni*) cm +3
- pochylenie poprzeczne gornej powierzchni % +1
- niweleta gornej powierzchni cm +0; -2
- pochylenie warstw gruntow mato przepuszczalnych % +1
3 Skarpy:
- pochylenia 1:m % pochylenia | 10
- nierdwnos$¢ powierzchni pod warstwg ziemi urodzajne;j cm +10; -2
- nierdwnosci gornej powierzchni ziemi urodzajnej™*) cm +10

*) Nierownos$ci mierzone tatg 3 m

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru robét jest m® (metr sze$cienny) wykonanych wykopow.

Ogolne wymagania dotyczace obmiaru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczace odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.Cena
obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okre$lonego W
przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz
okreslonych wymogach formalno-prawnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapilarnosSci bierne;j.

4. BN-77/8931-12  Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.

5. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

6. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

7. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wiasnosci kruszyw. Czegs¢ 5: Oznaczenie
zawarto$ci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

8. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Czg$¢é 1: Oznaczanie sktadu
ziarnowego - Metoda przesiewania

9. PN-EN 933-8 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw - Cze$¢ 8: Ocena zawartoSci
drobnych czgstek - Badanie wskaznika piaskowego

10. ,,Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”, zatacznik do zarzadzenia
nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

11. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. (tj. Dz.U. z 2016 r. poz. 124),

12. Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.01.01

KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
1 ZAGESZCZENIEM PODLOZA
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1. Wstep

1.1.

Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru

robot w zwiazku z "przebudowa ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".

1.2.

1.3.

1.4.

1.5.

5.2.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy profilowaniu i
zaggszezeniu podtoza pod nawierzchni¢ i obejmuja:

a) profilowanie i zageszczenie podtoza gruntowego pod droge manewrowsa i miejsca postojowe,

b) profilowanie i zaggszczenie podtoza gruntowego pod zatoke postojowa dla autobuséw,

c) profilowanie i zageszczenie podtoza gruntowego pod zjazd.

Uwaga:

Roboty ziemne zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego ujeto w ST D.02.01.01.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i
Specyfikacja Techniczng D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Ogolne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Materialy

Nie wystepuja.

Sprzet

Sprzet mechaniczny do wykonania i profilowania i zageszczenia koryta ziemnego pod nawierzchni¢
podano w ST D.02.01.01. Przy zaggszczaniu nie stosowa¢ walcoOw wibracyjnych.

Transport

Nie wystepuje.

Wykonanie roboét

. Ogolne warunki wykonania robét

Ogo6lne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Zakres wykonywanych robét

5.2.1. Zasady ogoélne
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza dopiero po zakonczeniu i odebraniu robot zwigzanych z wykonaniem elementow
odwodnienia i instalacji urzadzen podziemnych w korpusie ziemnym.
Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczenia
podtoza bezposrednio przed rozpoczeciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw
nawierzchni. Wczesniejsze przystgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i
zaggszczania podloza i wykonywanie tych robot z wyprzedzeniem jest mozliwe wytacznie
za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz wyprofilowanym i zagegszczonym nie moze odbywac si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2.2. Wykonanie koryta
Koryto nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Do wykonania koryta nalezy
stosowa¢ rowniarke lub spycharke uniwersalng. Ostatecznie profilowanie nalezy wykonac
recznie.
Odspojony grunt nalezy odwiez¢ na sktadowisko wskazane przez Inzyniera.
Profilowanie i zaggszczenie podtoza w korycie nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
podanymi w punkcie 5.2.315.2.4.

5.2.3. Profilowanie podtoza
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6.1.

Przed przystapieniem do profilowania poditoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszczen. Nalezy usung¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu nawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza, ktore ma by¢ profilowane nalezy sprawdzi¢, czy
istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych
podloza. Zaleca si¢ aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze
niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetlniony i wyst¢puja zanizenia poziomu w podiozu
przewidziany do profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokosé¢ co
najmniej 10 cm, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajagcy wymagania obowiazujgce dla gornej
strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia, okreslonych w tablicy
p.5.2.5.

Jezeli rzgdne podloza przed profilowaniem nie wymagaja dowiezienia i wbudowania
dodatkowego gruntu, to przed przystapieniem do profilowania oczyszczonego podtoza jego
powierzchni¢ nalezy dogesci¢ 3-4 przejSciami $redniego walca stalowego, gtadkiego lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

5.2.4. Zaggszczanie podtoza
Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapi¢ do jego doggszczenia przez
watowanie. Jakiekolwiek nierownos$ci powstate przy zaggszczaniu powinny by¢ naprawione
przez Wykonawce w sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
Zaggszczenie podtoza nalezy kontrolowa¢ wedlug normalnej proby Proctora,
przeprowadzonej zgodnie z PN-B-04481 (metoda I). Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢
zgodnie z BN-77/8931-12. Minimalng warto§¢ wskaznika zaggszczenia podano w tablicy
p.5.2.5.Podczas procesu zaggszczenia w gruntach mato i $rednio spoistych odchylenia od
wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ wartosci -2%, +0%. Badanie wilgotnosci
gruntu nalezy wykonac¢ zgodnie z PN-EN 1097-5.
5.2.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podtoza.
Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (Is)
Strefa korpusu Minimalna wartos¢ Is
Poziom niwelety robdt ziemnych - spod 1,00
konstrukcji nawierzchni

Jezeli po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastgpi
przerwa w robotach i Wykonawca nie przystgpuje natychmiast do uktadania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez roztozenie folii lub inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to przed
przystapieniem do ukladania podbudowy nalezy odczeka¢ do czasu jego naturalnego
osuszenia.

Po osuszeniu podtoza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie niezbgdnych
napraw. Jezeli zawilgocenie nastgpilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowe
naprawy wykona on na wiasny koszt.

Kontrola jakosci roboét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w Specyfikacji ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania
ogo6lne”.

Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

W czasie robot Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne badania kontrolne w zakresie i z
czestotliwoscig gwarantujaca zachowanie wymagan jakosci robot, lecz nie rzadziej niz wskazano w
odpowiednich punktach niniejszej specyfikacji.
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6.2.

Czestotliwo$é badan
Minimalna liczba badan Maksymalna
Lp. | Wyszczegdlnienie badan na dziennej dzialce powierzchnia
roboczej (m*)przypadajaca na
jedno badanie
L. Szerokos¢, glebokosé 1| Z czgstotliwoscig gwarantujgcg spelnienie wymagan przy
polozenie koryta odbiorze, okre$lonych w p.6.2.
2. Uksztattowanie pionowe osi JwW.
koryta
3. Zaggszczenie, wilgotnosé
gruntu — badanie wskaznika 3 500
zageszczenia

W przypadku, gdy przeprowadzenie badania zaggszczenia wedlug metody Proctora jest niemozliwe
ze wzgledu na gruboziarniste uziarnienie materialu tworzacego podtoze, kontrole zaggszczenia
nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtéorny modut
odksztalcenia podioza. Stosunek wtérnego i pierwotnego modulu odksztalcenia nie powinien
przekraczac 2,2.
Minimalny modut odksztalcenia przy uzyciu plyty o srednicy > 30 cm:
- E, >80 MPa - dla gruntéw kategorii G1,
- E, > 50 MPa - dla gruntow kategorii G2 - G4,
Badania ptyta > & 30 cm wykonanego koryta gruntowego nalezy przeprowadzi¢ nie rzadziej niz 1
raz na 500 m’.
Badanie i pomiary wykonanego koryta i podloza
6.2.1. Zageszczenie podtoza
Zaggszczenie podtoza nalezy kontrolowaé¢ wg punktu 5.2.4.16.1.
6.2.2. Cechy geometryczne
6.2.2.1. Rownose
Nieréwnosci profilowanego i zageszczonego podloza nalezy mierzy¢ tata co 20
m w kierunku podluznym. Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ lata co najmniej
3 razy na 0,05 km.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ + 3 cm.
6.2.2.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nalezy mierzy¢ za pomocg 4-metrowej taty i poziomicy co
najmniej 3 razy na 0,05 km i dodatkowo na poczatku, w $rodku i na koncu kazdego
huku kotowego.
Spadki poprzeczne podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z
tolerancja + 0,5%.
6.2.2.3. Glgbokos¢ koryta i rzedne dna
Glgbokos¢ koryta i rzgdne nalezy sprawdza¢ co 20 m, a na odcinkach
krzywolinijnych co 10 m w osi jezdni i na jej krawedziach. Réznice pomigdzy
rzednymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny przekracza¢ +0 cm i —2 cm.
6.2.2.4. Uksztattowanie osi koryta
Uksztattowanie osi koryta nalezy sprawdza¢ w punktach gtownych trasy i w innych
dodatkowych punktach, rozmieszczonych nie rzadziej niz co 20 m.
O$ w planie nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz
+5cm.
6.2.2.5. Szerokos$¢ koryta
Szeroko$¢ koryta nalezy sprawdza¢ co najmniej 3 razy na 0,05 km.
Szeroko$¢ koryta nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz
+10cm.
6.2.2.6. Zasady postgpowania z odcinkami o niewtasciwych cechach geometrycznych
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Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych
od okreslonych w punkcie 6.2.2. powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do
glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru jest m* (metr kwadratowy) profilowania i zageszczenia podtoza gruntowego.
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
8. Odbior roboét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Odbior wyprofilowanego i zageszczonego podtoza dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu i powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych napraw bez hamowania postepu robot.
9. Podstawa platnosci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego
w przedmiotowe] specyfikacji, w tym czynno$ci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz
okreslonych wymogach formalno-prawnych.
10. Przepisy zwiazane

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

2. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

3. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

4. PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wlasnosci kruszyw. Cze$¢ 5:
Oznaczenie zawartosci wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.

5. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

6. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. (tj. Dz.U. z 2016 r. poz. 124),

7. ,,Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych”, zatacznik do zarzadzenia
nr 31 Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.04.02

PODBUDOWA Z MIESZANKI NIEZWIAZANEJ
STABILIZOWANEJ MECHANICZNIE
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowg ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".

1.2 Zakres stosowania ST

Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/31,5 mm stabilizowanej mechanicznie 1 obejmu;ja:

— wykonanie podbudowy - warstwa grubosci 15¢cm — dla drogi wewng¢trznej,

— wykonanie podbudowy - warstwa grubosci 25cm — dla zatoki postojowej autokaru szkolnego.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z mieszanki niezwigzanej o uziarnieniu 0/63 mm stabilizowanej mechanicznie i obejmuja:

- wykonanie podbudowy - warstwa grubosci 30 cm — dla stanowisk postojowych.
1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w
optymalnej wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu.
1.4.2. Podbudowa z mieszanki kruszyw niezwigzanych - jedna lub wigcej warstw zageszczongj
mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.
1.4.3. Mieszanka niezwigzana — ziarnisty material, zazwyczaj o okreslonym sktadzie ziarnowym (od d=0
do D), ktory jest stosowany do wykonania ulepszonego podioza gruntowego oraz warstw konstrukcji
nawierzchni drog.
1.4.4. Kruszywo stabe - kruszywo przewidziane do zastosowania w mieszance przeznaczonej do
wykonywania warstw nawierzchni drogowej, lub podfoza ulepszonego, ktore charakteryzuje si¢
réznicami w uziarnieniu, przed i po 5 krotnym zaggszczeniu metodg Proctora, przekraczajacymi + 8%.
Uziarnienie kruszywa nalezy sprawdza¢ na sitach przewidzianych do kontroli uziarnienia wg PN-EN
13285 (tabl. 5) i WT-4 2010. O zakwalifikowaniu kruszywa do kruszyw stabych decyduje najwigksza
roznica warto$ci przesiewow na jednym z sit kontrolnych.
1.4.5. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
2. MATERIALY
2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M 00.00.00
»Wymagania ogolne”.
2.2 Podstawowe wymagania dotyczgce materialow
Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ ze zrdédet zgodnych z pkt. 2.1. ST
DM.00.00.00.
Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinny by¢
kruszywa tamane, spelniajagce wymagania podane w tablicy 1. Kruszywo powinno by¢ jednorodne, bez
zanieczyszczen obcych oraz bez domieszek gliny.
Mieszanki kruszywa powinny by¢ tak produkowane i skltadowane, aby miaty jednakowe wlasciwosci
i spelnialy wymagania podane w tablicy 4. Wyprodukowane mieszanki kruszywa powinny by¢
jednorodnie wymieszane i charakteryzowac si¢ rOwnomierng wilgotnoscia.
Zawarto$¢ wody w mieszance kruszywa w trakcie wbudowywania i zageszczania, okreslona wedtug PN-
EN 13286-2, powinna odpowiada¢ wymaganiom tablicy 4.
2.3 Wiasciwosci kruszywa
Do wykonania warstwy z mieszanki niezwigzanej nalezy stosowac kruszywa zgodnie z normg PN-EN
13242, spetniajagce wymagania podane w tablicy 1.
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Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do warstwy z mieszanki niezwigzanej

ROZdZH.ﬂ Wymagania wobec kruszywa do mieszanek Odniesienie
W normie s, Lo
Wilasciwos¢ niezwigzanych przeznaczonych do do PN-EN
PN-EN : ;
zastosowania w warstwie 13242:2010
13242
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN Gc80/20,
933-1 Gr80, Tabl. 2
Gp75
432 Ogolne granice i
tolerancje uziarnienia
kruszywa grubego na GTc20/15 Tabl. 3
sitach posrednich wg PN-
EN 933-1
433 Tolerancje typowego
uziarnienia kruszywa
drobnego i kruszywa o GTrl0, Tabl. 4
: S GTA20
ciggtym uziarnieniu wg
PN-EN 933-1
4.4 Ksztalt kruszywa grubego
WgPN-EN933-4 Flso Tabl. 5
— maksymalne warto$ci
wskaznika ptaskosci
lub
— maksymalne warto$ci Slss Tabl. 6
wskaznika ksztattu
4.5 Kategorie procentowych
zawartosci ziaren o
powierz. przekrusz. lub
tamanych oraz ziaren Coo Tabl. 7
catkowicie zaokraglonych
w kruszywie grubym wg
PN-EN 933-5
4.6 Zawarto$¢ pytow wg PN-
EN 933-1 fDeklarowane Tabl. 8
— w kruszywie grubym*
— w kruszywie drobnym * [ Deklarowane Tabl. 8
4.7 Jakos$¢ pytow Warto$¢ niezbadana na pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach wg wymagan p.2.2-2.4 — WT-4
5.2 Odporno$¢ na
rozdrabnianie kruszywa
grubego wg PN-EN 1097- LAy Tabl. 9
2, kategoria nie wyzsza
niz
>3 vovgplflflrf g& rllggs;:ielrame Mpg Deklarowana Tabl. 11
5.4 Ggestos¢ wg PN-EN 1097-
6 rozdzial 7.8 lub 9 Deklarowana
5.5 Nasigkliwos¢ wg PN-EN
1097-6 rozdziat 7,8 lub 9 V\VV gm 1\211:*
(w zaleznosci od frakcji) 2
6.2 Siarczany rozpuszczalne
w kwasie wg PN-EN AS\r Tabl. 12

1744-1
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6.3 Calkowita zawarto$¢
siarki wg PN-EN 1744-1 Snr Tabl. 13

6.4.2.1 | Stalos¢ objetosciowa
zuzla stalowniczego wg
PN-EN 1744-1 rozdziat
19.3

Vs Tabl. 14

6.4.2.2 | Rozpad krzemianowy w
zuzlu wielkopiecowym
kawatkowym wg PN-EN
1744-1 rozdziat 19.1

Brak rozpadu

6.4.2.3 | Rozpad zelazowy w zuzlu
wielkopiecowym
kawatkowym wg PN-EN
1744-1 rozdziat 19.2

Brak rozpadu

6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne

w wodzie wg PN-EN Brak substancji szkodliwych dla srodowiska wg

17443 odrebnych przepisow
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak ciat obcych takich jak; drewno, szkto i
plastik mogacych pogorszy¢ wyrdb koncowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu
wg PN-EN 1367-3, wg SBia
PN-EN 1097-2
7.3.3 Mrozoodporno$¢ na — skaty magmowe i przeobrazone: F4
kruszywie frakcji 8/16 wg | — skaty osadowe: F10 Tabl. 18
PN-EN 1367-1
Zalq((_::znlk Sktad materiatowy Deklarowany
* aczna zawarto$¢ pylow w mieszance powinna si¢ miesci¢ w polu wyznaczonym przez krzywe
graniczne

** w przypadku, gdy wymaganie nie jest spetnione nalezy sprawdzi¢ mrozoodporno$é

2.4 Wymagania wlasciwosci mieszanki niezwiazanej

2.4.1. Zawartos¢ pytu
Maksymalna zawarto$¢ pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw przeznaczonych do warstwy
podbudowy zasadniczej, powinna spetnia¢ wymagania kategorii podanej
w tablicy 4.

Zawarto$¢ pytow nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.
Nie okres$la si¢ wymagania wobec minimalnej zawartosci pytow < 0,063 mm w mieszankach kruszyw do
warstwy podbudowy zasadnicze;j.

2.4.2. Zawarto$¢ nadaziarna
Okreslona wedlug PN-EN 933-1 zawarto$§¢ nadziarna w mieszankach kruszyw powinna spetniac
wymagania podane w tablicy 4.

2.4.3. Uziarnienie
Okreslone wedtug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy
zasadniczej musza spelnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 1 i 2.
Jako wymagane obowigzujg tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.

56



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.04.04.02

Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/31,5 do podbudowy zasadniczej
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Rysunek 2. Uziarnienie mieszanki niezwigzanej 0/63 do podbudowy zasadniczej
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Oprocz wymagan podanych na rysunku, wymaga si¢ aby 90% uziarnien mieszanek zbadzinych w ramach
ZKP w okresie 6 miesiecy spetnialo wymagania kategorii podanych w tablicach 2 i 3, aby zapewni¢
jednorodnosc i cigglos$¢ uziarnienia mieszanek.

Tablica 2. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych — pordéwnanie z

deklarowang przez producenta wartoscia (S). Wymagania dotycza produkowanej i1 dostarczanej
mieszanki.

) Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscia (S)
Mieszanka ) ) .
niezwiazana Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
2 0,5 1 2 4 5,6 8 11,2 16 22,4 31,5
0/31,5 +5 15 +7 +8 - 18 - 18 - -
0/63 - 15 15 +7 - 18 - 18 - 18

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w
odpowiednich krzywych uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglgdnieniem
dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 2, ale powinna spelia¢ takze wymagania ciaglosci
uziarnienia zawarte w tablicy 3.
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Tablica 3. Wymagania wobec ciaglosci uziarnienia na sitach kontrolnych — roznice w przesiewach
podczas badan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawarto$¢ frakcji w mieszankach
) [réznice przesiewdw w % (m/m) przez sito (mm)]
Mieszanka ™/ 2/4 2/5,6 4/8 [5,6/11/2] 8/16 |11,2/22,4]16/31/5
min max | min max | min max | min max min max min max min max min max
0/31,5 4 (15| 7 | 20| - - 11025 | - - 10| 25| - - - -
0/63 - - 4 |15 | - - 7 |20 | - - 110 25| - - 10 | 25

2.4.4. Wrazliwos¢ na mroz, wodoprzepuszczalnosé
Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudoéw zasadniczych powinny spetniaé wymagania tablicy
4.
Wymagania wobec mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odnosnie wrazliwosci
na mroz (wskaznik SE), dotycza badania materialu po pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora
wedtug PN EN 13286-2.
Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalno$ci zageszczonej mieszanki niezwigzanej do
podbudowy zasadnicze;j.
2.4.5. Zawarto$¢ wody
Zawarto$¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci wody w trakcie
wbudowywania i zagg¢szczania okres$lonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tablicy 4.
2.4.6. Wskaznik nos$nosci CBR
Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej metoda
Proctora do wskaznika zaggszczenia IS=1,0 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR
oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47. Wymaganie wg tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych

Wymagane wlasciwosci mieszanki
Rozdziat w niezwigzanej przeznaczonej do: Odniesienie do
PN-EN Wiasciwosé tablicy
13285 podbudowa w PN-EN 13285
zasadnicza
Uziarnienie
43.1 mieszanki 0/31,5 Tablica 4
L . 0/63
niezwigzanej
Maksymalna UF9
432 zawartos¢ pytow: Tablica 2
kategoria UF
Minimalna zawarto$¢ LF
432 pytow: NR Tablica 3
kategoria LF
Zawartosc, oC
433 nadziarna: kategoria % Tablica41i6
OC:
4.4.1 Wymagania wobec rys. 1,2 Tablica 51 6
uziarnienia
Wymagania wobec
jednorodnosci
uziarnienia
449 pgszczegélnycl} wg. tablicy 2 Tablica 7
partii - porownanie z
deklarowang przez
producenta wartoscia
S)
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Wymagania wobec
jednorodnosci
uziarnienia na sitach . .
442 Kontrolnych — wg. tablicy 3 Tablica 8
réznice w
przesiewach

Wrazliwo$¢ na mroz;

wskaznik piaskowy 45

4.5 SE(*), -

co najmniej (badanie
na frakcji 0/4)

Odpornos$¢ na
rozdrabnianie
(dotyczy frakcji LA
- 10/14 odsianej z 3 -
mieszanki) wg PN-
EN 1097-1, kategoria
nie wyzsza niz:

Odporno$¢ na
Scieranie (dotyczy
frakeji 10/14 deklarowana
odsianej z mieszanki)
wg PN-EN 1097-1,
kategoria MDE

Mrozoodporno$¢
(dotyczy frakcji F4
- kruszywa 8/16 -
odsianej z mieszanki)
wg PN-EN 1367-1

Warto$¢ CBR po
zageszczeniu do
wskaznika >80
zageszezenia 1S=1,0
1 moczeniu w wodzie
96h, co najmniej

Wodoprzepuszczalno
$¢ mieszanki w
warstwie
odsaczajacej po

zageszezeniu w ,
4.5 met%r)?ly Proctora %10 brak wymagafi -
wskaznika
zaggszczenia IS=1,0,
wspotczynnik
filtracji, co najmniej
cm/s

Zawartos¢ wody w
mieszance
zaggszczanej,% 80—-100
(m/m), wilgotnosci
optymalnej wg
metody Proctora

*) Badanie wskaznika piaskowego SE nalezy wykona¢ na mieszance po pigciokrotnym zageszczeniu
metodg Proctora wg PN-EN 13286-2.

2.5 Woda

Do zwilzania kruszywa stosuje si¢ wodg¢ spelniajacg wymagania PN-EN 1008.
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2.6 Kontrola jako$ci materialéw w okresie dostaw

Kontrola jako$ci materialow polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materialow na

reprezentatywnych probkach dla partii kruszywa i porownaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w

p-2.3.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw z mieszanek niezwigzanych stabilizowanych

mechanicznie powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wodg. Mieszarki
powinny zapewni¢ wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej. Wymaganie to jest
zbedne w przypadku, gdy producent kruszywa gwarantuje dostawy jednorodnej mieszanki o
wymaganym uziarnieniu i odpowiedniej wilgotnosci,

b) rowniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki. Za zgodg Inzyniera do rozktadania mieszanki
mozna dopusci¢ spycharki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki pltytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

Stosowany przez Wykonawce sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2. Transport materialow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed

zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

Wskazany jest transport samowytadowczy (samochody, ciggniki z przyczepami). Przy ruchu po
drogach publicznych pojazd musi spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego

w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych.

Transport pozostalych materiatbw powinien odbywaé si¢ zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

5.2. Przygotowanie podtoza

Podtoze pod podbudowe stanowi warstwa z mieszanki zwigzanej spoiwem hydraulicznym wykonana wg

ST D.04.05.01 lub podtoze gruntowe wg ST D.04.01.01 zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Podbudowa musi by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z Dokumentacja

Projektowg 1 wedtug zalecen Inzyniera.

Paliki lub szpilki do kontroli uksztalttowania podbudowy musza by¢é wczesniej przygotowane,
odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawce.
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnig¢cie sznurkow lub linek do

wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Przygotowanie mieszanki

Wykonawca na podstawie badan laboratoryjnych przygotowuje recepture na wytworzenie mieszanki.

Receptura obejmowaé bedzie ustalenie mieszanych frakcji kruszywa oraz wilgotnos¢ optymalng dla

mieszanych sktadnikow. Sporzadzona receptura musi uzyskac akceptacje Inzyniera.
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5.4. Przygotowanie mieszanki na warstwe podbudowy

Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarza¢ w
mieszarkach stacjonarnych(wytwoérnie mieszanek kruszywa) gwarantujacych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodno$ci materialu nie dopuszcza si¢
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Przy produkcji mieszanki
kruszywa nalezy prowadzi¢ zaktadowa kontrolg produkcji mieszanek niezwigzanych, zgodnie z WT-4
2010, zatgcznik C, a przy dostarczaniu mieszanki przez producenta/dostawce nalezy stosowac si¢ do
zasad deklarowania w odniesieniu do zakresu uziarnienia podanych w WT-4 2010 zatacznik B.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdziatajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu

5.5. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkltadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej
ostateczna grubos$¢ po zaggszczeniu byla zgodna z Dokumentacjg Projektowa.

Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po zaggszczeniu.

Warstwa podbudowy powinna by¢ rozlozona w sposdb zapewniajacy osiggniecie wymaganych
spadkéw 1 rzednych wysokos$ciowych. W przypadku rozscielania i zaggszczania kruszywa na niepeing
grubo$¢, wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci warstwy ukladane;j
jednorazowo.

Bezposrednio po wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej zaggszczenia przez
watowanie. Podbudowe nalezy zageszcza¢ walcami ogumionymi, walcami wibracyjnymi i gladkimi.
Zageszczanie powinno postgpowac stopniowo od dolnej do goérnej krawedzi podbudowy przy przekroju
o spadku jednostronnym. Jakiekolwiek nieréwno$ci lub zagl¢bienia powstale w czasie zaggszczania
powinny by¢ wyréwnane przez spulchnianie warstwy kruszywa i dodanie lub usunigcie materialu az do
otrzymania rownej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow podbudowa powinna by¢
zageszczona zaggszczarkami ptytowymi, matymi walcami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.
W pierwszej fazie zageszczania nalezy stosowac sprzet 1zejszy, a w koncowej sprzet cigzszy.

Zaggszczenie nalezy prowadzi¢ do osiggnigcia wskaznika zaggszczenia podbudowy nie mniejszego
niz Is = 1,00 wedlug normalnej proby Proctora.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug proby Proctora. Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
warto$ci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okre$long ilo$cig wody i rOwnomiernie wymieszana.
5.6. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe¢ do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten
ruch. Koszt napraw wyniklych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania roboét 1 przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te
powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2 niniejszej ST.
6.3. Badania w czasie roboét
6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 5. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan przy budowie warstw z mieszanek niezwigzanych
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan

Badanie wtasciwosci
kruszywa wg tab. 1

L Wyszci)zefoll rente Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia podbudowy
P- adan dziennej dzialce roboczej przypadajaca na jedno badanie (m)

1 | Uziarnienie mieszanki ) 500

2 | Wilgotno$¢ mieszanki

3 | Zaggszczenie warstwy 2 500

4

dla kazdej partii kruszywa i1 przy kazdej zmianie kruszywa
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6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.4.3. Probki nalezy
pobiera¢ w sposob losowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢
na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-EN 13286-2 z czestotliwoscig podang w pkt 6.3.1.

6.3.4. Wtasciwosci kruszywa

Wtasciwosci kruszywa obejmujace oceng wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt. 2. nalezy bada¢ dla
kazdej partii kruszywa i przy kazdej zmianie kruszywa. Probki do badan powinny by¢ pobierane losowo
w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w tablicy 6.

Tablica 6. Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiardw wykonanej warstwy z mieszanki niezwigzanej
Lp Wyszczegolnienie badan i Minimalna czgstotliwo$¢ pomiaréw
. pomiarow
1 | Szerokos¢ podbudowy 3 razy na 0,1 km
2 | Rownos¢ podtuzna w sposob ciagly planografem albo co 20 m fatg na kazdym pasie
ruchu
3 | Ré6wnos¢ poprzeczna 3 razy na 0,1 km
4 | Spadki poprzeczne*’ 3 razy na 0,1 km
5 | Rzedne wysoko$ciowe
6 | Uksztattowanie osi w planie*’ | co 10 m na prostych i co 10m na odcinkach krzywoliniowych
7 | Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kazdej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej niz raz
na 200 m’
Przed odbiorem:
w 4 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 200 m’

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukoéw poziomych.

6.4.2. Szerokos¢

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -0 cm.

6.4.3. RoOwnos¢

Do oceny rownosci podtuznej podbudowy nalezy stosowa¢ metode rownowazng uzyciu taty i klina

z wykorzystaniem planografu. Stosowanie taty i klina dopuszcza si¢ do oceny rownosci podtuznej tam

gdzie nie mozna wykorzysta¢ metody z uzyciem planografu.

Pomiar réwnosci planografem wykona¢ zgodnie z BN-68/8931-04 .

Do oceny rownosci poprzecznej podbudowy nalezy stosowaé metodg rownowazng uzyciu taty i klina.

Stosowanie taty i klina dopuszcza si¢ do oceny réwnosci poprzecznej tam gdzie nie mozna wykorzystaé

metody rownowazne;.

Nierownosci podbudowy zaréwno podtuzne jak i poprzeczne nie moga przekracza¢ 10 mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektows, z

tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rz¢dnymi projektowanymi nie powinny

przekracza¢ -1cm, +Ocm.

6.4.6. Uksztattowanie osi warstwy

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5cm.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne warstwy

Wszystkie powierzchnie warstwy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okre$lonych w punkcie 6.4

powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub zerwanie, wyréwnane i powtoérie zaggszczone. Dodanie

nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
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Jezeli szeroko$¢ warstwy jest mniejsza od szerokosci projektowanej, to Wykonawca powinien na
wlasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelng grubo$¢ do potowy szerokosci,
dotozenie materiatu i powtérne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ warstwy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawg.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednig
glebokos¢, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrownane i ponownie
zaggszezone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastagpi ponowny pomiar
i ocena grubos$ci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos¢
Jezeli nosno$¢ warstwy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty
niezbedne do zapewnienia wymaganej nos$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych roboét poniesie Wykonawca tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci warstwy
wyniklo z niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z mieszanki niezwiazanej
stabilizowanej mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i biezgcej kontroli materiatdéw i Robot.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okre$lonego
w przedmiotowe]j specyfikacji, w tym czynno$ci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz
okreslonych wymogach formalno-prawnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fatg.
3. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.
4. PN-EN 933-1 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.
5. PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztaltu ziarn za pomocag
wskaznika ptaskosci.
6. PN-EN 933-4 Badania geometrycznych wilasciwosci kruszyw. oznaczenie ksztattu ziarn. Wskaznik
ksztaltu.
7. PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartoSci
ziarn o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub tamania kruszyw grubych.
8. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie.
9. PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci
na §cieranie.
10. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestoSci ziarn
i nasigkliwosci.
11. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.
12. PN-EN 1744-3 Badania chemicznych wtasciwosci kruszyw. Przygotowanie wyciggdw przez
wymywanie kruszyw.
13. PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metoda gotowania.
14. PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikow
atmosferycznych. Oznaczenie mrozoodpornosci.
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15. PN-EN 13286-2 Mieszanki niezwigzane 1 zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metody badan
laboratoryjnych gestosci na sucho i zawartosci wody. Zaggszczanie metodg Proctora.

16. PN-EN 13286-47 Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$nosci, natychmiastowego wskaznika nosnosci i pegcznienia
liniowego.

17. PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacja.

18. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu.

19. ,Instrukcja Badan Podloza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych — Czg¢s¢ 2. Zatacznik”
GDDP, Warszawa 1998 r.

20. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, zatacznik do zarzadzenia nr 31
Generalnego Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.2014 r.

21. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z 2 marca 1999 r. w sprawie warunkdéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (tj. Dz.U. z 2016 r. poz. 124)
22. WT-4 Mieszanki niezwigzane do drog krajowych. Wymagania techniczne. Warszawa 2010.
Zakacznik nr 3 do Zarzadzenia nr 102.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D - 04.05.01

PODBUDOWA I ULEPSZONE PODLOZE
Z. MIESZANKI ZWIAZANEJ CEMENTEM
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1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowa ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania ST
Niniejsza Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
warstwy z mieszanki zwigzanej cementem wraz z pielggnacja i obejmuja:
e wykonanie warstwy z mieszanki zwigzanej cementem w betoniarkach klasy C 3/4:
— grubosci 15 cm — drogi wewnetrzne i zatoka postojowa autobusu szkolnego.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Mieszanka zwigzana spoiwem hydraulicznym — mieszanka, w ktdrej nastepuje wigzanie i
twardnienie na skutek reakcji hydraulicznych.
1.4.2. Mieszanka zwigzana cementem (CBGM) — mieszanka zwigzana hydraulicznie, sktadajaca si¢ z
kruszywa o kontrolowanym uziarnieniu i cementu, wymieszang w sposob zapewniajgcy uzyskanie
jednorodnej mieszanki.
1.4.3. Pozostale okre$lenia sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami InZzyniera.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M 00.00.00
»Wymagania og6lne”.
2.2. Kruszywo
Do wykonania mieszanki zwigzanej cementem nalezy stosowaé kruszywa zgodnie z normg PN-EN
13242.

Do wykonania mieszanki zwigzanej cementem mozna stosowa¢ kruszywo naturalne, sztuczne lub z
recyklingu albo mieszanke tych kruszyw, spelniajgce wymagania podane w tablicy 1.
Tablica 1. Wymagania dla kruszyw przeznaczonych do stabilizacji cementem

. Deklarowane kategorie lub warto$ci
Rozdziat w — - .
normie . w odniesieniu do zastosowania Odniesienie
PN-EN Wiasciwos¢ kruszywa do warstwy do PN-EN
13242 zwigzane] .v'varstwy podbudowy 13242
pomocniczej i ulepszonego podtoza
4.1 Frakcje/zestaw sit # 1;2;4;5,6;8;11,2; 16; 22,4; 31,5;
45; 63 1 90 (zestaw podstawowy Tabl. 1
plus zestaw 1)
Wszystkie frakcje dozwolone
4.3.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc80/20,
Gr80, Tabl. 2
Gp75
432 Ogodlne  granice 1 tolerancje
uziarnienia kruszywa grubego na GTcNR Tabl. 3
sitach posrednich wg PN-EN 933-1
433 Tolerancje typowego uziarnienia
kruszywa drobnego i kruszywa o GTeNR, Tabl. 4
cigglym uziarnieniu wg PN-EN GTANR '
933-1
4.4 Ksztalt  kruszywa  grubego —
maksymalne wartosci wskaznika Flpewiarowane Tabl. 5
ptaskosci wg PN-EN 933-3%)
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Ksztalt  kruszywa  grubego —
maksymalne wartosci wskaznika Slpextarowane Tabl. 6
ksztaltu wg PN-EN 933-4*)
4.5 Kategorie procentowych zawarto$ci
ziaren o powierz. przekrusz. lub
famanych oraz ziaren catkowicie Crr Tabl. 7
zaokraglonych w kruszywie
grubym wg PN-EN 933-5
4.6 Zawartos¢ pylow**) w kruszywie
grubym wg PN-EN 933-1 S pektarowane Tabl. 8
4.6 Zawarto$¢ pylow**) w kruszywie f Tabl. 8
drobnym wg PN-EN 933-1 Deklarowane '
4.7 Jako$¢ pylow Brak wymagan
5.2 Odpornos¢ na rozdrabnianie
kruszywa grubego wg PN-EN LAy Tabl. 9
1097-2
53 10(;191)70_1*1nos'c' na $cieranic wg PN-EN Mp:NR Tabl 11
5.4 Gestos¢ wg PN-EN 1097-6 rozdziat Deklarowana
7,8 1ub 9
5.5 Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6
rordzial 7,8 lub > Deklarowana
6.2 Siarczany rozpuszczalne w kwasie | — Kruszywo kam. AS 0,2
wg PN-EN 1744-1 — Zuzel kawatkowy wielkopiecowy Tabl. 12
AS 1,0
6.3 Catkowita zawarto$¢ siarki wg PN- | — Kruszywo tam. S NR
EN 1744-1 — Zuzel kawatkowy wielkopiecowy Tabl. 13
S2
6.4.1 Sktadniki wplywajace na szybkosé¢
wigzania 1 twardnienia mieszanek Deklarowana
zwigzanych hydraulicznie
6.4.2.1 Statos¢ objetosciowa zuzla
stalowniczego wg PN-EN 1744-1 Vs
rozdziat 19.3
6.4.2.2 Rozpad krzemianowy w Zzuzlu
wielkopiecowym kawatkowym wg Brak rozpadu
PN-EN 1744-1 rozdziat 19.1
6.4.2.3 Rozpad  zZelazowy w  zuzlu
wielkopiecowym kawatkowym wg Brak rozpadu
PN-EN 1744-1 rozdziat 19.2
6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie Brak substancji szkodliwych dla
wg PN-EN 1744-3 srodowiska wg odrgbnych
przepisow
6.4.4 Zanieczyszczenia Brak cial obcych takich jak; drewno,
szklo i plastik moggcych pogorszy¢
wyrob koncowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN- SB
EN 1367-3, wg PN-EN 1097-2 LA
7.3.2 Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6
rozdziat 7 (Je$li kruszywo nie
spetnia warunku WA, 2, to nalezy WA, 2 Tabl. 16
zbada¢ jego mrozoodpornos¢ wg p.
733
733 Mrozoodporno$¢ na  kruszywie | — skaly magmowe i przeobrazone:
frakcji 8/16 wg PN-EN 1367-1 F4 Tabl. 18

(Badanie wykonywane tylko w

— skaty osadowe: F 10
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przypadku, gdy  nasiagkliwos$¢ kruszywa z recyklingu; F 10 (F

kruszywa przekracza WA,42) 2 5%H*)
Zalgcznik | Sktad mineralogiczny
C pkt. Deklarowany
C34
Zalgcznik | Istotne cechy Srodowiskowe Wigkszosé substancji
C pkt. niebezpiecznych  okre$lonych w
C34 dyrektywie Rady  76/769/EWG

zazwyczaj nie wystepuje w zrodtach
kruszywa pochodzenia mineralnego.
Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych 1 odpadowych nalezy
bada¢ czy zawarto$¢ substancji
niebezpiecznych nie  przekracza
warto$ci dopuszczalnych wg
odr¢bnych przepisow

*) badaniem wzorcowym oznaczenia ksztaltu kruszywa grubego jest badanie wskaznika ptaskos$ci

**) laczna zawarto$¢ pytow w mieszance powinna si¢ mieSci¢ w polu wyznaczonym przez krzywe
graniczne

**%) pod warunkiem, gdy zawarto§¢ w mieszance nie przekracza 50%m/m

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy nie jest wbudowane bezposrednio po
dostarczeniu na budowe i zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania na terenie budowy, to
powinno by¢ ono sktadowane w pryzmach, na utwardzonym i dobrze odwodnionym placu, w warunkach
zabezpieczajacych przed zanieczyszczeniem i przed wymieszaniem réznych rodzajow kruszyw.

2.3. Cement
Nalezy stosowac cement klasy 32.5 portlandzki wg PN-EN 197-1 o wlasciwo$ciach:

— wytrzymato$¢ na $ciskanie po 7 dniach- nie mniej niz 16 MPa,

— wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach < 52,5 MPa, > 32,5 MPa

— poczatek wigzania - najwczesniej po uptywie 75 minut,

— stalo$¢ objetosci nie wiecej niz 10 mm
Nalezy stosowac cementy portlandzkie CEM I, CEM I1.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementu bedzie dtuzszy od trzech miesigcy, mozna go
stosowa¢ za zgodg Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wykaza jego przydatno$¢ do robét.
2.4. Woda

Woda stosowana do stabilizacji cementem i do pielegnacji wykonanej warstwy powinna odpowiadaé
wymaganiom PN-EN 1008. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodociagowa wodg pitng.

W  przypadku poboru wody =z innego zrodta nalezy przeprowadzi¢ kontrole zgodnie
z PN-EN-1008.

2.5. Dodatki
Zastosowanie wielkopiecowego mielonego zuzla granulowanego jest mozliwe pod warunkiem, ze
odpowiada on wymaganiom europejskiej lub krajowej Aprobaty Technicznej. Sktadnik ten powinien
zosta¢ uwzgledniony w projekcie mieszanki.
2.6. Domieszki
Domieszki powinny by¢ zgodne z PN-EN 934-2.
Jezeli w mieszance majg by¢ zastosowane $rodki przyspieszajace lub opozniajagce wigzanie, nalezy to
uwzglednié przy projektowaniu sktadu mieszanki.
2.7. Materialy do pielegnacji
Do pielggnacji warstw wykonanych z mieszanek zwigzanych cementem moga by¢ stosowane:
- emulsja asfaltowa,
- preparaty pielegnacyjne posiadajgce Aprobate¢ Techniczna,
- folie z tworzyw sztucznych,
—  widknina techniczna,
- piasek i woda.
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3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy stabilizowanej spoiwami powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

a) w przypadku wytwarzania mieszanek kruszywowo-spoiwowych w mieszarkach:

— mieszarek stacjonarnych,

— ukladarek lub réwniarek do rozkladania mieszanki,

— walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania,

— zaggeszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub matych walcéw wibracyjnych do zageszczania

w miejscach trudnodostepnych,

3.3. Wytwérnia betonéw
Betoniarnia nie moze zakldoca¢ warunkow ochrony srodowiska tj. powodowaé zapylenia terenu,
zanieczyszcza¢ wod 1 wywolywac hatasu powyzej dopuszczalnych norm.

Wydajnos$¢ betoniarni musi zapewni¢ zapotrzebowanie dla danej budowy. Betoniarnia musi posiadaé
peine wyposazenie gwarantujgce wlasciwg jako$¢ wytworzonej mieszanki. Wytwornia powinna by¢
wyposazona w urzadzenia do wagowego dozowania wszystkich sktadnikow, gwarantujace nastepujace
tolerancje dozowania, wyrazone w stosunku do masy poszczegolnych sktadnikow: kruszywo + 3%,
pozostate sktadniki + 2%. Inzynier moze dopusci¢ objetosciowe dozowanie wody (objetosciomierz
przeplywowy).

Zabrania si¢ stosowania betoniarek wolno spadowych.

Wybor urzadzen do zaggszczania pozostawia si¢ Wykonawcy w zaleznosci od jego mozliwosci
1 warunkow terenowych - szerokosci zaggszczanej warstwy.

Uzyty przez Wykonawce sprzet mechaniczny musi by¢ sprawny technicznie i uzyskac¢ akceptacje
InzZyniera.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”

4.2. Transport kruszywa

Transport kruszywa do wytworni moze odbywac si¢ dowolnymi srodkami transportu, zabezpieczajacymi
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami.

4.3. Transport cementu

Transport cementu musi odbywaé si¢ w sposob chronigcy go przed zawilgoceniem, zbryleniem
1 zanieczyszczeniem. Transport cementu do wytwdrni betonéw — luzem odbywa si¢ w cysternach
przystosowanych do przewozu produktéw sypkich. Cement workowany mozna przewozi¢ dowolnymi
srodkami transportu.

4.4. Transport mieszanki

Transport mieszanki odbywa¢ si¢ musi samochodami samowytadowczymi (zalecany boczny przechyt
skrzyni).

Czas transportu mieszanki nie moze przekracza¢ jednej godziny przy temp. ponizej +15°C i 20 minut
przy temp. otoczenia od 15°C do 30°C.

Srodki transportu powinny umozliwiaé przewéz mieszanki betonowej do miejsca jej wbudowania bez
zmiany konsystencji, segregacji sktadnikow, zanieczyszczenia mieszanki i  przed rozpoczgciem
twardnienia.

Mieszanka betonowa w czasie transportu powinna by¢ chroniona od wptywow atmosferycznych takich
jak: opady, nastonecznienie, wiatry. Przy braku oslon w konstrukcji srodkéow transportowych nalezy
stosowac¢ przykrycia (folia, brezent).

Wydajnos¢ srodkow transportowych musi by¢ dostosowana do wydajnoSci sprzetu stosowanego do
mieszania oraz wbudowania mieszanki cementowo-gruntowej. Ruch pojazdow po wyprofilowanym
podtozu, warstwie podbudowy powinien by¢ tak zorganizowany, aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i
tworzenia kolein.

Wszystkie sposoby transportu powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
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5.2. Projektowanie mieszanki
Za przygotowanie receptury odpowiada Wykonawca robot, ktory przedstawi jg Inzynierowi do
zatwierdzenia. Receptura powinna by¢ opracowana dla konkretnych sktadnikoéw, zaakceptowanych
wczesniej przez Inzyniera i przy wykorzystaniu reprezentatywnych probek.

Receptura powinna by¢ opracowana w oparciu o nastepujace zrodla:

— zalozenia ujete w PZJ,

— wytyczne niniejszej specyfikacji,

- WT-5.
Odpowiednie uziarnienie mieszanki winno by¢ zgodne z rys 1.1 do rys. 1.4

Mieszanka 0/31,5
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Rys. 1.2. Uziarnienie mieszanki CBGM 0/22.4
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Rys. 1.3. Uziarnienie mieszanki CBGM 0/16
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Rys. 1.4. Uziarnienie mieszanki CBGM 0/11,2

Zawarto$¢ wody w mieszance powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej okreslonej wedlug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-EN 13286-2, z tolerancja -20% jej wartosci.

Sktad mieszanki projektuje si¢ ze wzgledu na wytrzymato$§¢ na Sciskanie probek (System I),
zageszczanych metoda Proctora wg PN-EN 13286-50 w formach walcowych H/D=1.
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Wytrzymato$¢ na $ciskanie powinna by¢ wyznaczona zgodnie z PN-EN 13286-41 po 28 dniach
pielegnacji. Dopuszcza si¢ dodatkowo okres$li¢ wytrzymatosci na Sciskanie po 7 lub 14 dniach o
wymaganiach odpowiednich dla wytrzymatosci po 28 dniach na podstawie receptury.

Mieszanki zwigzane cementem winny spetnia¢ wymagania zapisane odpowiednio w tablicach 2, 3, 4.

Tablica 2. Klasa wytrzymatosci wg PN-EN 14227-1

Kolumna 1 | 2 3
Wiersz Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa Klasa
Wytrzymato$¢ charakterystyczna Re L
Probki walcowe H/D'=2,0 | Probki walcowe H/D"=1,0" wytrzymatosci
1 3,0 4,0 Ciu

Y H/D = stosunek wysokosci do $rednicy probki
" H/D =0,8 do 1,21

Tablica 3. Minimalna zawarto$¢ cementu w mieszance wg PN-EN 14227-1

Maksymalny nominalny wymiar kruszywa, mm Minimalna zawarto$¢ spoiwa, % m/m
>8,0do 31,5 3
2,0 do 8,0 4
<20 5
Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek zwigzanych cementem do warstwy podbudowy zasadniczej
Lp Wiasciwos¢ WYM.A.GA.NIA Uwagi
) Chodniki i zjazdy
1.0 | SKLADNIKI
1.1 | Cement wg PN-EN 197-1
1.2 | Kruszywo Tablica 1
1.3 | Woda zarobowa wg PN-EN 1108
1.4 | Dodatki wg Aprobaty Technicznej
2.0 | MIESZANKA
2.1 | Uziarnienie Krzywe graniczne uziarnienia
- mieszanka CBGM 0/11,2mm rys.1.4
- mieszanka CBGM 0/16mm rys.1.3
- mieszanka CBGM 0/22,4mm rys.1.2
- mieszanka CBGM 0/31,5mm rys.1.1
2.2 | Minimalna zawarto$¢ cementu Tablica 3
Ustalenie  na
2.3 | Zawarto$¢ wody wg projektu podstawie PN-
EN 13286-2
Badanie wg
Wytrzymato§¢ na $ciskanie PN-EN 13286-
2.4 | (System D - klasa klasa C 3/4 (nie wigcej niz 6,0MPa) 41 po 28
wytrzymatosci Rc, wg tablicy 2 dniach
pielegnacji
2.5 | Mrozoodpornosé >0,7 ?ﬁifsli?;}il po

5.3. Warunki przystapienia do robot
Stabilizacja cementem moze by¢ wykonywana przy temperaturze otoczenia powyzej 5°C oraz jezeli
prognozy meteorologiczne nie przewiduja w czasie najblizszych 7 dni temperatury ponizej 5°C i nie
wystepujg opady deszczu oraz gdy podtoze nie jest zamarznigte. Produkcja moze odbywac si¢ jedynie na
podstawie receptury laboratoryjnej, zatwierdzonej przez Inzyniera. Wykonawca musi posiada¢ na
budowie wiasne laboratorium lub tez za zgoda Inzyniera zleci¢ nadzor niezaleznemu laboratorium.
Inzynier  begdzie  dysponowal  wilasnym  laboratorium  lub  tez  bedzie  korzystat
z laboratorium Wykonawcy, uczestniczac w badaniach.
5.4. Przygotowanie podloza
Podloze gruntowe powinno by¢ przygotowane zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w ST D-04.01.01
,,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podioza”.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach roéwnoleglych do osi drogi, lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

Jezeli warstwa mieszanki zwigzanej cementem ma by¢ ukladana w prowadnicach, to po jej
wytyczeniu nalezy ustawi¢ na podlozu prowadnice w taki sposob, aby wyznaczaly one $cisle linie
krawedzi ukltadanej warstwy wedlug Dokumentacji Projektowej. Wysokos¢ prowadnic powinna
odpowiada¢ grubos$ci warstwy, w stanie niezageszczonym. Prowadnice powinny by¢ ustawione stabilnie,
w sposob wykluczajacy ich przesuwanie si¢ pod wptywem oddziatywania maszyn uzytych do wykonania
warstwy.

5.5. Produkcja i uloZzenie mieszanki zwigzanej cementem

5.5.1. Produkcja moze zosta¢ rozpoczeta na wniosek Wykonawcey, po wyrazeniu zgody przez Inzyniera.
Roboczy sktad mieszanki przygotowuje Wykonawca, opracowujac go na bazie receptury laboratoryjnej.
Stuzy ona do zaprogramowania lub nastawienia wazenia kruszywa (jednego lub dwdch) oraz cementu i
wody. Sktad mieszanki nalezy umiesci¢ na tablicy w widocznym miejscu dla operatora i Inzyniera.

Czas mieszania sktadnikow powinien by¢ ustalony doswiadczalnie, w zaleznosci od sktadu i
wymaganej wilgotnosci optymalnej oraz rodzaju urzadzenia mieszajagcego. Czas mieszania w
mieszarkach cyklicznych nie powinien by¢ krotszy od 1 minuty, o ile krotszy czas mieszania nie zostanie
dozwolony przez Inzyniera po wstgpnych probach. W mieszarkach typu ciagtego predkos¢ podawania
sktadnikow powinna by¢ ustalona i na biezaco kontrolowana w taki sposob, aby zapewni¢ jednorodno$é
mieszanki.

5.5.2. Transport mieszanki na miejsce wbudowania odbywa¢ si¢ bedzie samochodami
samowytadowczymi.. Czas od kontaktu cementu i wody do zakonczenia zaggszczenia nie moze
przekroczy¢ 120 min.

Za zgoda Inzyniera czas ten mozna wydluzy¢ pod warunkiem uzyskania zatwierdzenia recepty z
domieszkami op6zniajacymi poczatek wigzania cementu w ilosci odpowiedniej do wydtuzenia czasu.
5.5.3. Przed utozeniem mieszanki podtoze nalezy zwilzy¢ woda.

Grubo$¢ uktadania mieszanki powinna zapewni¢ otrzymanie wymaganej w Dokumentacji Projektowe;j
grubosci po zaggszczeniu.

Warstwa ukladana bedzie w prowadnicach i przed zaggszczeniem powinna by¢ wyprofilowana i
doktadnie wyrownana do wymaganych projektem pochylen poprzecznych i podtuznych.

Prowadnice powinny by¢ ustawione stabilnie w sposob wykluczajacy ich przesuwanie pod wptywem
dziatania maszyn uzytych do wykonania i zageszczenia warstwy.

Z}acza poprzeczne, wynikajgce z poczatku Iub konca dziennej dziatki roboczej nalezy wykona¢ przez
rowne pionowe odcigcie.

5.6. Zageszczanie
Zageszczenie nalezy przeprowadzi¢ zawsze od krawedzi najnizszej do najwyzszej, dla danego przekroju
poprzecznego.

Wszelkie manewry walca nalezy przeprowadza¢é plynnie, migdzy innymi rozpoczecie
i zakonczenie przejazdu, zmiana kierunku przejazdu nie moze powodowac szarpnigc¢.

Wskaznik zageszczenia mieszanki powinien wynosi¢ Is = 1,00, okreslony zgodnie z normag
BN-77/8931-12.

Specjalng uwage nalezy poswieci¢é zaggszczeniu mieszanki w sgsiedztwie spoin roboczych
podtuznych i poprzecznych oraz wszelkich urzadzen obcych.

Wszelkie miejsca luzne, rozsegregowane, spekane podczas zageszczenia lub w inny sposob wadliwe,
muszg byC¢ naprawione przez zerwanie warstwy na peilng grubos¢, wbudowanie nowej mieszanki o
odpowiednim sktadzie i ponowne zagegszczenie. Roboty te s wykonywane na koszt Wykonawcy.

5.7. Spoiny robocze
W miar¢ mozliwos$ci nalezy unika¢ podtuznych spoin roboczych, poprzez wykonywanie warstwy na catej
szerokosci.

Przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed wykonaniem kolejnego pasa nalezy pionowa
krawegdz wykonanego pasa zwilzy¢ woda. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic, nalezy niezwlocznie
po zageszczeniu obcig¢ pionowa krawedz. Po zwilzeniu jej woda nalezy wbudowac kolejny pas. W
podobny sposob nalezy wykonaé poprzeczng spoing roboczg na polaczeniu dziatek roboczych. Od
obcigcia pionowe] krawedzi w wykonanej mieszance mozna odstapi¢c wtedy, gdy czas pomigdzy
zakonczeniem zagg¢szczenia jednego pasa, a rozpoczeciem wbudowania sasiedniego pasa, nie przekracza
60 minut.

Jezeli w nizej polozonej warstwie wystepuja spoiny w warstwie lezacej] wyzej powinny byc
wzgledem nich przesunigte o co najmniej 30cm dla spoiny podtuznej i 1 m dla spoiny poprzeczne;j.
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5.8. Pielegnacja wykonanej warstwy
Nie nalezy dopusci¢ do wyschnigcia warstwy mieszanki zwigzanej cementem, aby nie powstaty pekniecia
skurczowe.

Pielegnacja powinna by¢ przeprowadzona wedtug jednego z nastepujacych sposobow:

a) skropienie warstwy emulsja asfaltowg, albo asfaltem D200 Iub D300 w ilosci

0,5 kg asfaltuna 1 n’,

b) skropienie specjalnymi preparatami powlokotworczymi posiadajagcymi Aprobate Techniczng wydang

przez uprawniong jednostke, po uprzednim zaakceptowaniu ich uzycia przez Inzyniera,

¢) utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotne skrapianie wodg w ciggu dnia, w czasie co najmniej

7 dni,

d) przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczalng folia z tworzywa sztucznego, ulozong na zaklad o

szerokosci co najmniej 30 cm i zabezpieczong przed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,

e) przykrycie warstwa piasku lub grubej wtdkniny technicznej i utrzymywanie jej w stanie wilgotnym w

czasie co najmniej 7 dni.

Inne sposoby pielegnaciji, zaproponowane przez Wykonawce i inne wyroby do piclegnacji moga by¢
zastosowane po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

Nie nalezy dopuszczaé zadnego ruchu pojazdéw i maszyn po warstwie w okresie od jej zaggszczenia
do uptywu 7 dni od zaggszczenia. Po tym czasie ewentualny ruch technologiczny moze odbywac si¢
wylgcznie za zgodg Inzyniera.

Koszt napraw uszkodzen spowodowanych przez ruch albo czynniki atmosferyczne obcigza
Wykonawce.

5.9. Utrzymanie wykonanej warstwy zwigzanej cementem

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinny by¢ utrzymywane w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawic¢ wszelkie uszkodzenia warstwy spowodowane przez ten ruch.

Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy lub ulepszonego podtoza obcigza

Wykonawce robot.
Wykonawca jest zobowigzany do przeprowadzenia biezacych napraw podbudowy uszkodzonych wskutek
oddziatywania czynnikow atmosferycznych, takich jak opady deszczu i $niegu oraz mroz. Wykonawca
jest zobowigzany wstrzymac¢ ruch budowlany po okresie intensywnych opadow deszczu, jezeli wystapi
mozliwos¢ uszkodzenia podbudowy lub ulepszonego podtoza. Warstwa stabilizowana cementem
powinna by¢ przykryta przed zimg warstwag nawierzchni lub zabezpieczona przed niszczagcym dziataniem
takich jak opady deszczu i $niegu oraz mroz.

Wykonaweca jest zobowigzany wstrzymac ruch budowlany po okresie intensywnych opadow deszczu,
jezeli wystapi mozliwo$¢ uszkodzenia podbudowy.

Warstwa stabilizowana cementem powinna by¢ przykryta przed zimg warstwg nawierzchni lub
zabezpieczona przed niszczgcym dziataniem czynnikow atmosferycznych w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien wykonaé¢ badania spoiw 1 kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji.

6.3. Kontrola i badania w trakcie wykonywania robét

Badania w czasie prowadzenia robot polegaja na sprawdzeniu przez Inzyniera na biezgco,
W miar¢ postepu robot, jakosci uzywanych przez Wykonawce wyrobdéw i1 zgodnosci wykonywanych
robot z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami niniejszej specyfikacji:

— badanie wyrobow,

— badania jakosci produkowanej mieszanki.

Wykonawca w obecnosci Inzyniera wykona 1 seri¢ (6 probek) z kazdej dziennej dziatki roboczej do
badania wytrzymato$ci na $ciskanie.

W czasie ukladania warstwy z mieszanki zwigzanej cementem w betoniarce, Wykonawca
zobowigzany jest kontrolowac:

— jednorodnos¢ uktadanej warstwy,

— prawidtowo$¢ cech  geometrycznych  (szerokosc, grubos¢,  rowno$¢  podiluzna

1 poprzeczna).
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Biezgca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszystkich elementéw procesu technologicznego
oraz zaakceptowania przez Inzyniera wynikow badan laboratoryjnych Wykonawcy.
6.3.1. Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiaréw
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardéw w czasie wykonywania warstwy zwigzanej cementem
podano w tablicy 6.
Tablica 6. Cze¢stotliwos¢ badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ badan
Minimalna liczba badan na Maksymalna powierzchnia
Lp. | Wyszczegolnienie badan dziennej dziatce roboczej podbudowy lub ulepszonego
podioza przypadajgca na jedno
badanie
1 |Uziarnienie mieszanki
gruntu lub kruszywa
2 | Wilgotnos¢ mieszanki 2 500 m*
gruntu lub kruszywa ze
spoiwem
3 | Zageszczenie warstwy
4 | Grubos¢ podbudowy lub 3 500 m”
ulepszonego podtoza
5 | Wytrzymato$¢ na $ciskanie
- 7 1 28-dniowa przy 6 probek 500 m’
stabilizacji cementem
6 | Mrozoodpornos¢ przy projektowaniu i w przypadkach watpliwych
7 |Badanie spoiwa: . . . o C e
_ cementu przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy kazdej zmianie
8 |Badanie wody dla kazdego watpliwego zrodta
? Elidli?;:zyv}vfawosm gruntu dla kazdej partii i przy kazdej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa

6.3.2. Uziarnienie kruszywa

Probki do badan nalezy pobiera¢ z mieszarek przed podaniem cementu. Uziarnienie kruszywa powinno
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwem

Wilgotnos¢ mieszanki powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, okreslonej w projekcie sktadu tej
mieszanki, z tolerancjg £2% jej wartosci.

6.3.4. Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna by¢ zageszczana do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od 1,00
oznaczonego zgodnie z BN-77/8931-12.

6.3.5. Grubos$¢ podbudowy

Grubo$¢ warstwy nalezy mierzy¢ bezposrednio po jej zageszczeniu w odlegtoéci co najmniej 0,5 m od
krawedzi. Grubo$¢ warstwy nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanej o wigcej niz + 1 cm.

6.3.6. Wytrzymatosc¢ na Sciskanie

Badanie wytrzymalosci na S$ciskanie (System I) nalezy przeprowadzi¢c na probkach walcowych
przygotowanych metoda Proctora zgodnie z PN-EN 13286-50, przy wykorzystaniu metody badawczej
zgodnej z PN-EN 13286-41 po 28 dniach pielegnaciji.

Probki, w ilosci 6 sztuk, do badan nalezy pobiera¢ z miejsc wybranych losowo, w warstwie
roztozonej przed jej zageszczeniem. Wyniki wytrzymato$ci na $ciskanie powinny by¢ zgodne z
wymaganiami podanymi w ST.

6.3.7. Mrozoodpornos¢

Wskaznik mrozoodpornosci okre§lany przez spadek wytrzymatos$ci na $ciskanie probek poddawanych
cyklom zamrazania i odmrazania powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w niniejszej ST.

6.3.8. Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu Wykonawca powinien okresli¢ wlasciwosci podane w niniejszej ST

6.3.9. Badanie wody

W przypadkach watpliwych nalezy przeprowadzi¢ badania wody wg PN-EN 1008-1.
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6.3.10. Badanie wtasciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa nalezy badaé¢ przy kazdej zmianie rodzaju kruszywa. Wiasciwosci powinny by¢
zgodne z wymaganiami podanymi w niniejszej ST.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podaje tablica 7.
Tablica 7. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy zwigzanej spoiwami

Lp Wyszczegoh.ner’lle badan i Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

. pomiarow

1 | Szerokos¢ 10 razy na 0,1 km

2 | Roéwnos¢ podluzna w sposob ciggly planografem albo co 20 m latg

3 | Rownos$¢ poprzeczna 10 razy na 0,1 km

4 | Spadki poprzeczne*’ 10 razy na 1 km

2 Eﬁi&i t\(?)v\?lvsa(zlli(gsocsliovv:i)lanie*) co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych colOm

o w 3 punktach dziatki roboczej, lecz nie rzadziej niz raz na 300

7 | Grubos$¢ warstwy e

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach
glownych tukéw poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3. R6wnos¢ warstwy

Do oceny réwnosci podtuznej nalezy stosowa¢ metod¢ rownowazng uzyciu laty i klina z wykorzystaniem

planografu. Stosowanie taty i klina dopuszcza si¢ do oceny rownosci podtuznej tam gdzie nie mozna

wykorzysta¢ metody z uzyciem planografu.

Pomiar réwnosci planografem wykona¢ zgodnie z BN-68/8931-04 .

Do oceny rownosci poprzecznej nalezy stosowa¢ metodg rownowazng uzyciu taty i klina. Stosowanie taty

i klina dopuszcza si¢ do oceny rownosci poprzecznej tam gdzie nie mozna wykorzysta¢ metody

rOwnowaznej.

Nierownosci nie powinny przekraczaé:

— 15 mm dla poszczegdlnych warstw wymienionych w pkt. 1.3.

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne podbudowy powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancjg = 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysoko$ciowe warstwy

Roéznice pomigdzy rzgdnymi wykonanej podbudowy, a rzednymi projektowanymi nie powinny

przekracza¢ + 0 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ warstwy wzmocnienia w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej

niz+ 5 cm.

6.4.7. Grubos$¢ warstwy

Grubos¢ warstwy nie moze r6zni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz + 10%.

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne warstwy wzmocnienia podtoza

Jezeli po wykonaniu badan na stwardniatej warstwie stwierdzi si¢, ze odchylenia cech geometrycznych

przekraczaja wielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na calg grubo$¢ i ponownie

wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszcza si¢ inny rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcy, o

ile zostanie on zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli szeroko$¢ warstwy jest mniejsza od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien poszerzy¢ warstwe przez zerwanie jej na
peing grubos¢ do potowy szerokos$ci pasa ruchu i wbudowanie nowej mieszanki.

Nie dopuszcza si¢ mieszania sktadnikow mieszanki na miejscu. Roboty te Wykonawca wykona na
wlasny koszt.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢ warstwy
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglgdem grubosci Wykonawca wykona naprawe przez
zerwanie wykonanej warstwy, usuni¢cie zerwanego materialu i ponowne wykonanie warstwy o
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odpowiednich wlasciwosciach i 0 wymaganej grubosci. Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt.
Po wykonaniu tych robot nastgpi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewlasciwa wytrzymalo$¢ warstwy
Jezeli wytrzymatos$¢ $rednia probek bedzie mniejsza od dolnej granicy okreslonej w niniejszej ST, to
warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwana i wymieniona na nowg o odpowiednich wtasciwo$ciach na
koszt Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa jest m> (metr kwadratowy) wykonanej warstwy z mieszanki zwiazanej
cementem.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiarow i badan z biezacej kontroli materiatow i
Robot.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz okreslonych
wymogach formalno-prawnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-EN 197-1 Cement - Czeg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku
2. PN-EN 197-2 Cement - Czg$¢ 2: Ocena zgodnosci
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
4. PN-EN 933-1 Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.
5. PN-EN 933-3 Badanie geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie ksztaltu ziaren za pomoca
wskaznika ptaskosci.
6. PN-EN 933-5 Badanie geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie procentowej zawartoSci
ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych
7. PN-EN 933-9 Badanie geometrycznych wiasciwosci kruszyw. Oznaczanie zawartosci drobnych
czgstek. Badania blekitem metylowym.
8. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznych wilasciwosci kruszyw. Metody oznaczania
odpornosci na rozdrabnianie
9. PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie gestosci
ziaren i nasigkliwos$ci
10. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
11. PN-EN 13286-2 Metody okre$lania gestosci i zawarto$ci wody. Zageszczanie metoda Proctora.
12. PN-EN 13286-41 Metoda oznaczania wytrzymalosci na $Sciskanie mieszanek zwigzanych spoiwem
hydraulicznym.
13. PN-EN 13286-50 Metoda sporzadzania probek zwigzanych hydraulicznie za pomocg aparatu Proctora
lub zageszczania na stole wibracyjnym.
14. PN-EN1008-1 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw
15. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
16. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
17. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatlcenia nawierzchni podatnych i
podtoza przez obcigzenie ptyta
18. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnos$ci nawierzchni planografem i tatg
19. WT-5 Mieszanki zwigzane spoiwem hydraulicznym dla drog krajowych. Wymagania techniczne.
20. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM - 1997.
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1.Wstep
1.1 Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z plyt betonowych w zwiazku z "przebudowsg ul.
Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni z azurowych ptyt betonowych i obejmuja:
- ulozenie nawierzchni z betonowych prefabrykowanych ptyt azurowych 40x60x10 cm
wypemionych zwirkiem kamiennym na podsypce cementowo - piaskowej 1:3 gr. 3 cm.
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia z plyt betonowych — nawierzchnia, ktorej warstwa Scieralna jest wykonana z ptyt
betonowych.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujgcymi,
odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
Dokumentacjg Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".
2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialéw
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-
M.00.00.00 “Wymagania og6lne”.
2.2. Plyty betonowe
Do budowy nawierzchni z prefabrykowanych plyt betonowych stosuje si¢ plyty azurowe o
wymiarach 10x40x60 cm.
2.2.1. Wymagania
Zastosowane prefabrykaty pod wzgledem jakosci powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN
1339:2005 (oznaczenia wg normy);
- nasigkliwos$¢ : §rednia < 6%,
- odporno$é na zamrazanie/rozmrazanie ubytek masy po badaniu: warto$é $rednia < 1,0 kg/m?,
- odpornos$¢ na $cieranie - klasa 3,
Powierzchnie plyt betonowych powinny by¢ bez rys, pgknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z
formy lub zatartej. Krawedzie plyt betonowych powinny by¢ rdwne i proste.
Odchytki wymiarowe nie powinny przekracza¢ wartosci podanych w normie PN-EN-1339 dla
klasy 3.
2.3. Piasek i zwirek kamienny
Piasek 1 zwirek kamienny spetniajagcy wymagania PN-EN 13242:2004
2.4. Materialy na podsypke i do zapraw
Piasek na podsypke cementowo-piaskowa 1:3 powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13242,
Cement na podsypke i1 do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem o klasie
wytrzymato$ci nie mniejszej niz 32,5, odpowiadajacy wymaganiom PN-EN-197-1.
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008.
3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogo6lne”.
3.2. Sprzet do ulozenia nawierzchni z plyt betonowych
Uktadanie nawierzchni z ptyt betonowych wykonuje si¢ recznie lub przy uzyciu dzwigu.
4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.
4.2. Transport prefabrykatow i piasku jak w ST D.08.01.01.
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5. Wykonywanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania og6lne”.
5.2. Podloze

Podloze stanowi podbudowa z kruszywa tamanego 0/63 mm.

5.3. Podbudowa
Podbudowe pod nawierzchnig z ptyt betonowych stanowi podsypka cementowo-piaskowa 1:3.
5.4. Ukladanie plyt

Ptyty nalezy uktada¢ na podsypce cementowo-piaskowej 1:3. Po ulozeniu ptyt nalezy sprawdzié¢
rowno$¢ nawierzchni w kierunku podtuznym i poprzecznym za pomoca taty. Dopuszczalne odchylenia od
laty trzymetrowej wynoszg maksymalnie 1 cm. Po utoZeniu i wyprofilowaniu ptyt azurowych, nalezy
otwory w ptytach wypemi¢ zwirkiem kamiennym.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 6.
6.2. Sprawdzenie ulozenia plyt

Sprawdzenie poprawnosci utozenia ptyt nalezy przeprowadza¢ przez dokonanie oceny wizualnej
na catej dtugosci budowanego odcinka.

6.3. Sprawdzanie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Rownos¢

Nieréwnos$ci podluzne nawierzchni nalezy mierzy¢ 3-metrowa tata.

Nieréwnosci podluzne nawierzchni nie powinny przekracza¢ 1,0 cm.
6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg +
0,5%.

6.4. Grubosé podbudowy i podsypki

Dopuszczalne odchyltki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczaé + 1,0 cm.
6.5. Sprawdzenie wypelnienia otworéw zwirkiem kamiennym

Otwory powinny by¢ w cato$ci wypelione zwirkiem kamiennym.

6.6. Badania wykonanych robét

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

- wyglad zewnetrzny oraz prawidlowo$¢ desenia utozonych plyt, ktére powinny by¢
jednakowe z otaczajacg nawierzchnig,
-poprawno$¢ profilu podtuznego i poprzecznego nawigzujgcego do otaczajacej nawierzchni i
umozliwiajgcego splyw powierzchniowy wad.

7. Obmiar robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

Jednostka obmiaru robét jest 1 m* (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z ptyt betonowych.
8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, ST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedlug pkt. 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
- wykonanie podsypki.
9. Podstawa platnosci
Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 “Wymagania ogolne”.
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okre$lonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnos$ci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz
okreslonych wymogach formalno-prawnych.
10. Przepisy zwiazane

1. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
2. PN-EN 1339:2005 Betonowe ptyty brukowe. Wymagania. Metody badan.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.05.03.23

NAWIERZCHNIE Z KOSTKI
BRUKOWEJ BETONOWEJ
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowg ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu nawierzchni z kostki
betonowej i obejmuja:
a) wykonanie drég manewrowych (wewnetrznych) 1 zatoki postojowej autobusu szkolnego
z brukowej kostki betonowej grubosci 8 cm koloru grafitowego na podsypce cementowo-piaskowe;j
1:3, grubosci 3 cm
b) odbudowa chodnikéw z brukowej kostki betonowej grubosci 8 cm koloru szarego na podsypce
cementowo-piaskowej 1:3, grubosci 3 cm,
¢) wykonanie wyznaczenia pasow postojowych z brukowej kostki betonowej grubosci 8 cm koloru
czerwonego na podsypce cementowo-piaskowej 1:3, grubosci 3 cm.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy
Scieralnej nawierzchni, wykonany metoda wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub
barwionego, jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztattem, ktory umozliwia wzajemne
przystawanie elementow.
1.4.2. Spoina - odstep pomiedzy przylegajacymi elementami (kostkami) wypetniony okreslonymi materiatami
wypehiajacymi.
1.4.3. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielacy duzy fragment nawierzchni na sekcje w celu umozliwienia
odksztatcen temperaturowych, wypetniony okreslonymi materiatami wypetiajacymi.
1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami InZzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST D-M-00.00.00
»Wymagania ogolne”.
2.2. Betonowa kostka brukowa
2.2.1. Klasyfikacja betonowych kostek brukowych
Betonowa kostka brukowa moze mie¢ nastepujace cechy charakterystyczne, okreslone w katalogu producenta:

1. odmiang:
a) kostka jednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu),
2. barwg:

a) kostka szara, z betonu niebarwionego,
b) kostka kolorowa, z betonu barwionego,
3. wzor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztattami okre§lonymi przez producenta.
4. wymiary, zgodne z wymiarami okre§lonymi przez producenta, w zasadzie:
a) dlugosé: od 140 mm do 280 mm,
b) szerokosé: od 0,5 do 1,0 wymiaru dlugosci, lecz nie mniej niz 100 mm,
¢) grubos¢: od 40 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi grubosciami sa:, 60 mm, 80 mm
Pozadane jest, aby wymiary kostek byly dostosowane do sposobu uktadania i siatki spoin oraz
umozliwiaty wykonanie warstwy o szerokosci 1,0 m lub 1,5 m bez koniecznos$ci przecinania elementow w
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trakcie ich wbudowywania w nawierzchnie.
Kostki moga by¢ produkowane z wypustkami dystansowymi na powierzchniach bocznych oraz z
ukosowanymi krawedziami géornymi.
2.2.2. Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym
Wymagania techniczne stawiane betonowym kostkom brukowym stosowanym na nawierzchniach
drog, ulic, chodnikow itp. okresla PN-EN 1338 w sposob przedstawiony w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 1338 do stosowania na
zewnetrznych nawierzchniach, majacych kontakt z solg odladzajaca w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zatacznik | Wymaganie

normy

1 Ksztalt i wymiary

1.1 Dopuszczalne odchytki w C Dhlugos¢ | Szerokos¢ | Grubos¢ | Roéznica
mm od zadeklarowanych pomiedzy
wymiaréw kostki, dwoma
grubosci pomiarami
<100 mm +2 +2 +3 grubosci, tej
> 100 mm +3 +3 +4 samej kostki,

powinna by¢
<3 mm

1.2 Odchyiki ptaskosci i C Maksymalna (w mm)
pofalowania wypuktosé wklestosé
(jesli maksymalne wymiary
kostki
> 300 mm), przy dlugosci
pomiarowej
300 mm 1,5 1,0
400 mm 2,0 1,5

2 Wiasciwosci fizyczne 1 mechaniczne

2.1 Odporno$¢ na D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia < 0,5
zamrazanie/rozmrazanie z kg/m®
udziatem soli odladzajacych
(wg klasy 3, zat. D)

2.2 Wytrzymatos$¢ na rozcigganie F Wytrzymatos$¢ charakterystyczna T >3,6 MPa.
przy roztupywaniu. Kazdy pojedynczy wynik >3,6 MPa Obcigzenie
Badanie przeprowadzi¢ na 8 niszczace nie mniejsze niz 250 N/mm dhugosci
Szt. roztupania

2.3 Trwato$¢ (ze wzgledu na F Kostki maja zadawalajaca trwato$¢ (wytrzymalosc)
wytrzymatosc¢) jesli spetnione sg wymagania pktu 2.2 oraz istnieje

normalna konserwacja

2.4 Odpornos¢ na $cieranie (wg GiH Pomiar wykonany na tarczy
klasy 4 Bohmego,
oznaczenia H normy) wg zal. H mormy — badanie alternatywne

<18 000mm*/5000 mm’

2.5 Nasigkliwos¢ E $rednia <5% wymaganie podwyzszone

2.6 Odporno$¢ na I a)jesli goma powierzchnia kostki nie byta
poslizg/poslizgnigcie szlifowana lub polerowana — zadawalajgca

odpornosc,

b) jesli wyjatkowo wymaga si¢ podania wartosci
odpornosci na poslizg/poslizgnigcie — nalezy
zadeklarowa¢ minimalng jej warto$¢ pomierzong
wg zal. | normy (wahadtowym przyrzadem do
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badania tarcia)

3 Aspekty wizualne

3.1 Wyglad J a)gorna powierzchnia kostki nie powinna mie¢ rys
i odpryskow,

b)  nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w kostkach
dwuwarstwowych,

c)ewentualne wykwity nie s uwazane za istotne

32 Tekstura J a)kostki z powierzchnig o specjalnej teksturze —
producent powinien opisa¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura lub zabarwienie kostki powinny
by¢ porownane z probka producenta,
zatwierdzong przez odbiorcg,

33 Zabarwienie (barwiona moze c)ewentualne réznice w jednolitosci tekstury lub
by¢ warstwa $cieralna lub zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi
caly element) zmianami we wlasciwosciach surowcow i
zmianach warunkéw twardnienia nie sg uwazane
za istotne

W przypadku zastosowan kostki na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np. na
nawierzchniach wewnetrznych nie narazonych na kontakt z solg odladzajacg), wymagania wobec kostki nalezy
odpowiednio dostosowaé do ustalen PN-EN-1338.

Kostki kolorowe powinny by¢ barwione substancjami odpornymi na dziatanie czynnikow
atmosferycznych, $wiatla (w tym promieniowania UV) i silnych alkaliow (m.in. cementu, ktory przy
wypetieniu spoin zaprawa cementowo-piaskowa nie moze odbarwia¢ kostek). Zaleca si¢ stosowanie srodkow
stabilnie barwigcych zaczyn cementowy w kostce, np. tlenki Zelaza, tlenek chromu, tlenek tytanu, tlenek
kobaltowo-glinowy (nie nalezy stosowa¢ do barwienia: sadz i barwnikdéw organicznych).

Uwaga: Naloty wapienne (wykwity w postaci biatych plam) moga pojawi¢ si¢ na powierzchni kostek w
poczatkowym okresie eksploatacji. Powstaja one w wyniku naturalnych procesow fizykochemicznych
wystepujacych w betonie i zanikaja w trakcie uzytkowania w okresie do 2-3 lat.

2.2.3. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si¢ pakowac¢ na paletach. Palety z kostka moga by¢ skladowane na otwartej przestrzeni, przy
czym podloze powinno by¢ wyréwnane i odwodnione.

2.3. Materialy na podsypke i do wypelienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

Nalezy stosowa¢ nastepujace materiaty:

a) na podsypke cementowo-piaskowg pod nawierzchnig:

- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:3 z piasku naturalnego spelniajacego wymagania PN-EN

13242, cementu powszechnego uzytku spetniajacego wymagania PN-EN 197-1 i wody odpowiadajace;j

wymaganiom PN-EN 1008,

b) do wypehiania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej
— zapraw¢ cementowo-piaskowg 1:3 spelniajgca wymagania wg 2.3 a),
¢) do wypehiania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej

— do wypehienia goérnej czgsci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowaé drogowe zalewy kauczukowo-
asfaltowe lub syntetyczne masy uszczelniajace (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spelniajace
wymagania norm lub aprobat technicznych,

— do wypehienia dolnej czgsci szczeliny dylatacyjnej nalezy stosowa¢ wilgotng mieszanke cementowo-
piaskowg 1:8 z materiatow spetniajacych wymagania wg 2.3 a) lub inny material zaakceptowany przez
Inzyniera.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe, powinno odbywaé si¢ na podlozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Cement w workach, co najmniej trzywarstwowych, o masie np. 50 kg, mozna przechowywac¢ do:
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a) 10 dni w miejscach zadaszonych na otwartym terenie o podtozu twardym i suchym,

b) terminu trwato$ci, podanego przez producenta, w pomieszczeniach o szczelnym dachu i $§cianach
oraz podtogach suchych i czystych.

Cement dostarczony na paletach magazynuje si¢ razem z paletami, z dopuszczalng wysokoscig 3 szt.
palet. Cement niespaletowany uktada si¢ w stosy plaskie o liczbie warstw 12 (dla workow trzywarstwowych).
Cement dostarczany luzem przechowuje si¢ w magazynach specjalnych (zbiornikach stalowych, betonowych),
przystosowanych do pneumatycznego zatadowania i wytadowania.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni

Uktadanie betonowej kostki brukowej moze odbywac sig:

a) recznie, zwlaszcza na malych powierzchniach,

b) mechanicznie przy zastosowaniu urzadzen uktadajacych (uktadarek), sktadajacych si¢ z wozka i chwytaka
sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich utozenia;
urzadzenie to, po skonczonym uktadaniu kostek, mozna wykorzysta¢ do wmiatania piasku w szczeliny,
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do przycinania kostek mozna stosowac specjalne narzedzia tngce (np. przycinarki, szlifierki z tarcza).

Do zaggszczania nawierzchni z kostki nalezy stosowaé zageszczarki wibracyjne (plytowe) z
wyktadzing elastomerowa, chronigce kostki przed Scieraniem i wykruszaniem narozy.

Sprzet do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiada¢ wymaganiom wlasciwych
ST Iub innym dokumentom (normom , wytycznym IBDiM) wzglgdnie opracowanym ST zaakceptowanym
przez Inzyniera.

Do wytwarzania podsypki cementowo-piaskowej 1 zapraw nalezy stosowac betoniarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2. Transport materialéw do wykonania nawierzchni

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach - dowolnymi §rodkami transportowymi po

osiagnieciu przez beton wytrzymatos$ci na §ciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny

by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem.

Jako $rodki transportu wewnatrzzaktadowego kostek na srodki transportu zewnetrznego moga shuzy¢
wozki widlowe, ktorymi mozna dokona¢ zaladunku palet. Do zatadunku palet na $rodki transportu mozna
wykorzystywaé rowniez dzwigi samochodowe.

Palety transportowe powinny by¢ spinane taSmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajacymi
kostki przed uszkodzeniem w czasie transportu. Na jednej palecie zaleca si¢ uktada¢ do 10 warstw kostek
(zaleznie od grubosci i ksztaltu), tak aby masa palety z kostkami wynosita od 1200 kg do 1700 kg. Pozadane
jest, aby palety z kostkami byly wysytane do odbiorcy $rodkiem transportu samochodowego wyposazonym w
dzwig do za- i roztadunku.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Cement powinien by¢ przewozony w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08
Zalewe lub masy uszczelniajace do szczelin dylatacyjnych mozna transportowa¢ dowolnymi $rodkami
transportu w fabrycznie zamknietych pojemnikach lub opakowaniach, chronigcych je przed
zanieczyszczeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Podloze i koryto

Grunty podtoza powinny by¢ niewysadzinowe, jednorodne i no$ne oraz zabezpieczone przed nadmiernym

zawilgoceniem i ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacja projektows.

Koryto pod podbudowe lub nawierzchni¢ powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi
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spadkami oraz przygotowane zgodnie z wymaganiami ST D.04.01.01
Koryto musi mie¢ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumentacja projektows.
5.3. Podbudowa
Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod warstwa betonowej kostki brukowej powinien by¢
zgodny z Dokumentacja Projektows.

Wykonanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom wiasciwej ST.

5.4. Podsypka

Grubo$¢ podsypki powinna wynosi¢ po zaggszczeniu 3 cm, a wymagania dla materialdw na podsypke powinny
by¢ zgodne z pkt 2.3. Dopuszczalne odchytki od zaprojektowanej grubosci podsypki nie powinny przekraczac
+1cm.

Podsypke cementowo-piaskowg stosuje si¢ z zasady przy wystgpowaniu podbudowy pod nawierzchnig
z kostki. Podsypke cementowo-piaskowg przygotowuje si¢ w betoniarkach, a nastgpnie rozsciela si¢ na
uprzednio zwilzonej podbudowie, przy zachowaniu:

— wspolczynnika wodnocementowego od 0,25 do 0,35,

— wytrzymalos$ci na $ciskanie nie mniejszej niz R,=10 MPa, Rys=14 MPa.

W praktyce, wilgotnos¢ uktadanej podsypki powinna by¢ taka, aby po $cisnigciu podsypki w dioni
podsypka nie rozsypywata si¢ i nie byto na dtoni sladow wody, a po naci$nigciu palcami podsypka rozsypywata
si¢. Rozsécielenie podsypki cementowo-piaskowej powinno wyprzedzac uktadanie nawierzchni z kostek od 3
do 4 m. Rozscielona podsypka powinna by¢ wyprofilowana i zageszczona w stanie wilgotnym, lekkimi
walcami (np. recznymi) lub zageszczarkami wibracyjnymi.

Jesli podsypka jest wykonana z suchej zaprawy cementowo-piaskowej to po zawatowaniu nawierzchni
nalezy ja pola¢ woda w takiej ilosci, aby woda zwilzyta cala grubos¢ podsypki. Rozscielenie podsypki z suchej
zaprawy moze wyprzedza¢ uktadanie nawierzchni z kostek o okoto 20 m.

Calkowite ubicie nawierzchni i wypehienie spoin zaprawg musi by¢ zakonczone przed rozpoczeciem
wigzania cementu w podsypce.

5.5. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

5.5.1.Ustalenie ksztattu, wymiaru i koloru kostek oraz desenia ich uktadania

Ksztalt, wymiary, barwe i inne cechy charakterystyczne kostek wg pkt 2.2.1 oraz desen ich uktadania powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, a w przypadku braku wystarczajacych ustalen Wykonawca przedktada
odpowiednie propozycje do zaakceptowania Inzynierowi. Przed ostatecznym zaakceptowaniem ksztattu,
koloru, sposobu ukfadania i wytwérni kostek, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy utozenie po 1 m? wstepnie
wybranych kostek, wylacznie na podsypce piaskowe;.

5.5.2. Warunki atmosferyczne

Utozenie nawierzchni z kostki na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ wykonywac przy temperaturze
otoczenia nie nizszej niz +5°C. Dopuszcza si¢ wykonanie nawierzchni je§li w ciggu dnia temperatura
utrzymuje si¢ w granicach od 0°C do +5°C, przy czym jesli w nocy spodziewane sa przymrozki kostke nalezy
zabezpieczy¢ materiatami o ztym przewodnictwie ciepta (np. matami ze stomy, papa itp.).

5.5.3. Utozenie nawierzchni z kostek

Warstwa nawierzchni z kostki powinna by¢ wykonana z elementow o jednakowej grubosci. Na wigkszym
fragmencie robot zaleca si¢ stosowac kostki dostarczone w tej samej partii materialu, w ktorej niedopuszczalne
sg rdzne odcienie wybranego koloru kostki.

Uktadanie kostki mozna wykonywac recznie lub mechanicznie.

Uktadanie rgczne zaleca si¢ wykonywaé na mniejszych powierzchniach, zwlaszcza skomplikowanych
pod wzgledem ksztattu lub wymagajacych kompozycji kolorystycznej uktadanych deseni oraz réznych
wymiarow i ksztattow kostek. Uktadanie kostek powinni wykonywacé przyuczeni brukarze.

Uktadanie mechaniczne zaleca si¢ wykonywac na duzych powierzchniach o prostym ksztatcie, tak aby
uktadarka mogla przenosi¢ z palety warstwe ksztattek na miejsce ich utozenia z wymagana doktadnoscia.
Kostka do uktadania mechanicznego nie moze mie¢ duzych odchylek wymiarowych i musi by¢ odpowiednio
przygotowana przez producenta, tj. ulozona na palecie w odpowiedni wzor, bez dotozenia potdéwek
i dziewiatek, przy czym kazda warstwa na palecie musi by¢ dobrze przesypana bardzo drobnym piaskiem, by
kostki nie przywieraty do siebie. Uktadanie mechaniczne zawsze musi by¢ wsparte pracg brukarzy, ktorzy
uzupelniajg przerwy, wyrabiaja tuki, doktadajg kostki w okolicach studzienek i kraweznikow.
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Kostke uktada si¢ okoto 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety, poniewaz po procesie ubijania
podsypka zageszcza sig.

Powierzchnia kostek potozonych obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek, wlazow
itp.) powinna trwale wystawac od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen oraz od 3 mm do 10 mm
powyzej korytek sciekowych ($ciekow).

Do uzupehnienia przestrzeni przy kraweznikach, obrzezach i studzienkach mozna uzywac elementy
kostkowe wykonczeniowe w postaci tzw. potowek i dziewigtek, majacych wszystkie krawedzie rowne i
odpowiednio fazowane. W przypadku potrzeby ksztaltek o nietypowych wymiarach, wolng przestrzen
uzupehia si¢ kostkg cieta, przycinang na budowie specjalnymi narzedziami tngcymi (przycinarkami,
szlifierkami z tarczg itp.).

Dzienng dziatke roboczg nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej zaleca si¢ zakonczy¢
prowizorycznie okoto pétmetrowym pasem nawierzchni na podsypce piaskowej w celu wytworzenia oporu dla
ubicia kostki utozonej na state. Przed dalszym wznowieniem robot, prowizorycznie utozong nawierzchni¢ na
podsypce piaskowej nalezy rozebraé i usunaé wraz z podsypka.

5.5.4. Ubicie nawierzchni z kostek
Ubicie nawierzchni nalezy przeprowadzi¢ za pomoca zaggszczarki wibracyjnej (ptytowej) z ostong z tworzywa
sztucznego. Do ubicia nawierzchni nie wolno uzywac walca.

Ubijanie nawierzchni nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni w kierunku jej §rodka i jednoczesnie
w kierunku poprzecznym ksztattek. Ewentualne nierownos$ci powierzchniowe moga by¢ zlikwidowane przez
ubijanie w kierunku wzdhuznym kostki.

Po ubiciu nawierzchni wszystkie kostki uszkodzone (np. peknigte) nalezy wymienic na kostki cate.
5.5.5. Spoiny
Szeroko$¢ spoin pomig¢dzy betonowymi kostkami brukowymi powinna wynosi¢ od 3 mm do 5 mm.

W przypadku stosowania prostopadtosciennych kostek brukowych zaleca si¢ aby osie spoin pomigdzy
dhuzszymi bokami tych kostek tworzyly z osig drogi kgt 45°, a wierzchotek utworzonego kata prostego
pomiedzy spoinami miat kierunek odwrotny do kierunku spadku podtuznego nawierzchni.

Po utozeniu kostek, spoiny nalezy wypetnic:

a) zaprawa cementowo-piaskowa, spetniajaca wymagania pktu 2.3 b).

Zaprawe cementowo-piaskowg zaleca si¢ przygotowa¢ w betoniarce, w sposdb zapewniajacy jej
wystarczajacg plynnos¢. Spoiny mozna wypehic przez rozlanie zaprawy na nawierzchni¢ i nagarnianie jej w
szczeliny szczotkami lub rozgarniaczkami z pidrami gumowymi. Przed rozpoczeciem zalewania kostka
powinna by¢ oczyszczona i dobrze zwilzona wodg. Zalewa powinna catkowicie wypehi¢ spoiny 1 tworzy¢
monolit z kostkami.

Przy wypeianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowg nalezy zabezpieczy¢ przed zalaniem nig
szczeliny dylatacyjne, wkladajac zwinigte paski papy, zwitki z workéw po cemencie itp.

Po wypehianiu spoin zaprawg cementowo-piaskowa nawierzchni¢ nalezy starannie oczyscic;
szczegolnie dotyczy to nawierzchni z kostek kolorowych i z r6znymi deseniami uktadania.

5.6. Pielegnacja nawierzchni i oddanie jej dla ruchu

Nawierzchni¢ na podsypce cementowo-piaskowej ze spoinami wypetnionymi zaprawg cementowo-
piaskowa, po jej wykonaniu nalezy przykry¢ warstwg wilgotnego piasku o grubosci od 3,0 do 4,0 cm i
utrzymywac jg w stanie wilgotnym przez 7 do 10 dni. Po uptywie od 2 tygodni (przy temperaturze $rednie;j
otoczenia nie nizszej niz 15°C) do 3 tygodni (w porze chtodniejszej) nawierzchni¢ nalezy oczysci¢ z piasku
1 mozna odda¢ do uzytku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyskac:
a) w zakresie betonowej kostki brukowej
— certyfikat zgodnosci lub deklaracje zgodnosci dostawcy oraz ewentualne wyniki badan cech
charakterystycznych kostek, w przypadku zadania ich przez Inzyniera,
— wyniki sprawdzenia przez Wykonawcg cech zewnetrznych kostek wg pktu 2.2.2.),
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b) w zakresie innych materiatow

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie robot nawierzchniowych z kostki podaje

watpliwosci Inzyniera.

— ew. badania wlasciwosci kruszyw, piasku, cementu, wody itp. okre§lone w normach, ktére budza

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
6.3. Badania w czasie robét

tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

Lp. Wyszrc.zegolr.ner'ne Czestotliwos¢ badan Warto$ci dopuszczalne
badan i pomiarow
1 Sprawdzenie podtoza i koryta Wg ST D-04.01.01
2 Sprawdzenie ew. podbudowy Wg odpowiedniej ST, norm, wytycznych,
3 | Sprawdzenie obramowania wg ST D-08.01.01; D-08.01.02; D-08.03.01
nawierzchni
Biezaca kontrola w 10 punktach
Sprawdzenie podsypki dziennej dziatki roboczej: Wg punktu 5.4; odchytki od
4 | (przymiarem liniowym lub metoda | grubosci, spadkow i cech projektowanej grubosci +1
niwelacji) konstrukcyjnych w porownaniu | cm
z dokumentacja projektowa i ST
5 Badania wykonywania nawierzchni z kostki
2) zgodnos¢ z dokumentacja Sukcesywnie na kazdej dziatce i
projektowa roboczej
b) potozenie osi w planie Co 100 m i we wszystkich Przesunigcie od osi
(sprawdzone geodezyjnie) punktach charakterystycznych | projektowanej do 2 cm
rzgdne wysokosciowe Co25 mw osi i przy .
¢) | (pomierzone instrumentem krawedziach oraz we Odchylenia:
. wszystkich punktach +1 cm; -2 cm
pomiarowym) charakterystycznych
réwnos¢ w profilu podtuznym (wg
d) |BN-68/8931-04 tata Jw. Nierownosci do 8 mm
czterometrowa)
rownos¢ w przekroju
poprzecznym (sprawdzona tatg
profilowa z poziomnica i pomiarze Przeswity migdzy tata a
e) , . . Jw. . .
przeswitu klinem cechowanym powierzchnig do 8 mm
oraz przymiarem liniowym
wzglednie metoda niwelacji)
H 18111):‘:11:11 pr;)i%ezf:cz.?)e (sprawdzone 7 Odchytki od dokumentacji
2 L W projektowej do 0,3%
g) | szerokos$¢ nawierzchni Odchylki od szerokosci
(sprawdzona przymiarem Jw. . .
liniowym) projektowanej do +5 cm
ym
h) szer‘ok'os'c' i glf;bokoéé Wypginienia W 20 punktach
spoin 1 SZCZCll.l’l (ogqu;lny ! charakterystycznych dziennej Wg punktu 5.5.5
pomiar przymiarem liniowym po dzialki roboczej
wykruszeniu dtug. 10 cm)
i) Wg dokumentacji

sprawdzenie koloru kostek
i desenia ich utozenia

Kontrola biezaca

projektowej lub decyzji
Inzyniera
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6.4. Badania wykonanych robét
Zakres badan i pomiar6w wykonanej nawierzchni z betonowej kostki brukowej podano w tablicy 3.

Tablica 3. Badania i pomiary po ukonczeniu budowy nawierzchni

Lp. | Wyszczegolnienie badan i pomiaréw Sposob sprawdzenia

Sprawdzenie  wygladu  zewnetrznego Wizualne sprawdzenie jednorodnosci  wygladu,

1 . . prawidtowosci desenia, koloréw kostek, spekan, plam,
nawierzchni .. , . .
deformacji, wykruszen, spoin i szczelin
. .. . . . | Geodezyjne sprawdzenie polozenia osi co 25 m i w
Badanie potozenia osi nawierzchni
2 punktach charakterystycznych (dopuszczalne

w planie przesunigcia wg tab. 2, Ip. 5b)

Rzgdne wysokosciowe, rownos¢ podtuzna | Co 25 m i we wszystkich punktach charakterystycznych
3 i poprzeczna, spadki poprzeczne | (wg metod i dopuszczalnych warto$ci podanych w tab. 2,
i szeroko$¢ Ip. od 5¢ do 5g)

Rozmieszczenie i szeroko$¢ spoin i szczelin
w nawierzchni,

Wgpkt 5.5 5.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru robét jest 1 m” (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kostki betonowej na podsypce
cementowo-piaskowe;..

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,, Wymagania ogolne”.
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiar6w i badan z biezacej kontroli materiatow
i Robot.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug pkt 5 i 6 daty wyniki pozytywne.
Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja rozbidrce i ponownemu
wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za niewlasciwg jako$¢ Robot jest
niedopuszczalne.
9. PODSTAWA PEATNOSCI
Ogodlne wymagania odno$nie ptatnosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okre§lonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz okre§lonych
wymogach formalno-prawnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1 Cement. Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338 Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3. PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

4. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu

5. BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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D-00.00.00 _
WYMAGANIA OGOLNE

CPV 4500000-7
] ROBOTY BUDOWLANE )
OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania ogélne dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z przebudowg ulicy Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych we
Wroctawiu

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogodlne, wspdlne dla wszystkich
robot objetych ST:

D-07.01.01 OZNAKOWANIE POZIOME
D-07.02.01 OZNAKOWANIE PIONOWE, ZAPORY DROGOWE | TABLICE PROWADZACE

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:

1.4.1. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajgcego,
wydany zgodnie z obowigzujgcymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stuzgcy do notowania zdarzen i okoliczno$ci zachodzgcych w toku wykonywania robot,
rejestrowania dokonywanych odbioréw roboét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawcg i projektantem.

1.4.2. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajgcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i
do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen,
szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.5. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materiatow oraz robaét.

1.4.6. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

1.4.7. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jezli przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robo6t budowlanych.

1.4.8. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robé6t lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.9. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.10. Przetargowa dokumentacja projektowa - cze$¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedgcego przedmiotem robét.

1.4.11. Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robét oraz inne
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miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzgce czes¢ terenu budowy.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt, bezpieczehstwo wszelkich czynnoéci
na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowg, ST i
poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnosé za ochrone przekazanych mu punktéw pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.3. Zgodnos¢ robét z dokumentacijg projektowg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowig czes¢ umowy, a wymagania okreslone w choc¢by jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentac;ji.

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzje o
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na pismie sg wazniejsze od wymiaréw okreslonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone wyroby bedg zgodne z dokumentacjg projektowg i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementow
budowli muszg wykazywa¢ zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w petni zgodne z dokumentacjg projektowg lub ST i
wplynie to na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostang zastgpione innymi, a
elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, w
tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony
robot, wygody spotecznosci. Oznakowanie i zabezpieczenie robot prowadzone bedzie zgodnie z
zatwierdzonym projektem organizacji ruchu zastepczego, dostarczonym Wykonawcy przez Zamawiajgcego.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony
w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet
przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach
oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg skiadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatdw wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) mogg by¢é uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan
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technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac
zgode na uzycie tych materiatéw od wtasciwych organéw administracji panstwowej.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie
jak rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedgcych wtascicielami tych urzadzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego w ramach planu ich lokalizagji.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty w sposdb powodujgcy minimalne niedogodnosci dla
mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatalnoscia.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robét Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczagcych bezpieczenstwa i
higieny pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywac¢ wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczenhstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowe;.

2. MATERIALY

2.1. Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy.
Kazdy rodzaj robodt, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wiasne ryzyko, liczac sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem i niezaptaceniem

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy bedg one uzyte do
robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢ i wtasciwos$ci i byly dostepne
do kontroli przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatébw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z
ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom zawartym w ST.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w
dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczgcymi jego uzytkowania.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich Srodkéw transportu, ktére nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwo$ci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzianym
umowsa.

Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatbw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robaét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci
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wszystkich elementéw robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bfedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang, usuniete przez
Wykonawce na wtasny koszt.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggng¢
zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole roboét i jakosci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wtgczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz roboét.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materiatéw oraz robdt z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$s¢ sg okreslone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdbw ponosi
Wykonawca.

6.2. Pobieranie prébek

Probki beda pobierane losowo. Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwosé
udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania
tych materiatow, ktore budzg watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usuniete lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku,
gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami
badan.

6.5. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko wyroby dopuszczone do stosowania w
budownictwie, posiadajgce odpowiednie dokumenty atestacyjne.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

(2) Ksigzka obmiarow
(3) Dokumenty laboratoryjne
(4)

4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
) protokoty przekazania terenu budowy,
) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
)  protokoty odbioru robét,
) protokoly z narad i ustalen,
f)  korespondencje na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglagdu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w $lepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robét. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na pismie.

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowe;.

Jezeli ST wiasciwe dla danych robét nie wymagaija tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w m® jako
dtugos¢é pomnozona przez Sredni przekrd.

llodci, ktére majg by¢ obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami ST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedag przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiorow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

odbiorowi czesciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

O 0T
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalngj ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.

Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czesciowy

Odbidr czesciowy polega na odbiorze czesci robét danej branzy (etap) lub odbidér danej banzy. Jest
to odbidr koncowy danej branzy lub czesci robét danej branzy wraz z przekazaniem uzytkownikowy. Odbidr
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czesciowy dokonuje komisja. Wymagane sg dokumenty potwierdzajgce jako$¢ wykonanych robaét.
8.4. Odbidr ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci, po przeprowadzeniu wszystkich odbioréw czesciowych (koncowych branz),
sprawdzeniu usuniecia usterek stwierdzonych w trakcie odbioréw czesciowych, rozliczeniu finansowym
zadan i uzyskaniu powykonawczej inwentaryzacji geodezyjnej (potwierdzonej przez Kataster Miejski).

Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbidr ostateczny robdét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badah i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgecych i
robo6t poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacje projektowg i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru
ostatecznego robot sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
1. dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowsa, jesli zostata
sporzgdzona w trakcie realizacji umowy,
2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew. uzupetniajgce lub
zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksigzki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST,
dokumenty atestacyjne, potwierdzaj'ce dopuszczenie wyrobow do stosowania w budownictwie,
geodezyjng inwentaryzacje powykonawczg robét i sieci uzbrojenia terenu,
kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie bedg
gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

®© NGO A W

8.5. Odbior pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie stanu obiektu na koniec okresu gwarancyjnego i
stwierdzeniu ewentualnych wad powstatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowag
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg pfatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaitowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:

—  robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgacymi kosztami,
— warto$¢ zuzytych materiatdbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
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transportu na teren budowy,

—  warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

—  podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zniejszymi zmianami).
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane dotyczace bezpieczenstwa
pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953 z pdzniejszymi zmianami).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdzniejszymi
Zmianami).



D - 07.01.01
OZNAKOWANIE POZIOME

CPV 45233221-4
MALOWANIE NAWIERZCHNI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru oznakowania poziomego drég w zwigzku z przebudowg ulicy Orzechowej w zakresie wyznaczenia
miejsc postojowych we Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w rozdziale “Wymagania ogolne” w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania poziomego grubowarstwowego na jezdni i cienkowarstwowego na
miejscach postojowych (obszar wytgczony z ruchu).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii ciggtych
lub przerywanych, pojedynczych lub podwdjnych, strzatek, napiséw, symboli oraz innych linii zwigzanych z
oznaczeniem okreslonych miejsc na tej nawierzchni.

1.4.2. Znaki uzupetniajgce - znaki w postaci symboli, napiséw, linii przystankowych oraz inne okreslajgce
szczegblne miejsca na nawierzchni.

1.4.3. Materiaty do poziomego cienkowarstwowego znakowania drég - materialty zawierajgce
rozpuszczalniki, wolne od rozpuszczalnikow lub punktowe elementy odblaskowe, ktére mogg zostac
naniesione albo wbudowane przez malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wyttaczanie, rolowanie, klejenie
itp. na nawierzchnie drogowe, stosowane w temperaturze otoczenia lub w temperaturze podwyzszone;.
Materiaty te powinny by¢ retrorefleksyjne.

1.4.4. Materiaty do znakowania grubowarstwowego - materiaty naktadane warstwg grubosci od 0,9 mm do 5
mm. Nalezg do nich chemoutwardzalne masy stosowane na zimno oraz masy termoplastyczne.

1.4.5. Materiaty prefabrykowane - materiaty, ktére fgczy sie z powierzchnig drogi przez klejenie, wtapianie,
wbudowanie lub w inny sposoéb. Zalicza sie do nich punktowe elementy odblaskowe.

1.4.7. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-00.00.00
~YWymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Dokument dopuszczajacy do stosowania materiatéw

Kazdy materiat uzywany przez Wykonawce do poziomego znakowania drog musi posiada¢ aprobate
techniczna.

2.3. Wymagania wobec materialow do poziomego znakowania drég
2.6.1. Materiaty do znakowania grubowarstwowego

Materiatami do znakowania grubowarstwowego powinny by¢ materialy umozliwiajgce naktadanie ich
warstwg grubosci od 0,9 mm do 5 mm, jak masy chemoutwardzalne stosowane na zimno oraz masy
termoplastyczne.



Masy chemoutwardzalne powinny byé substancjami jedno- lub dwusktadnikowymi, mieszanymi ze
sobg w proporcjach ustalonych przez producenta i naktadanymi na nawierzchnie odpowiednim aplikatorem.
Masy te powinny tworzy¢ warstwe kohezyjng w wyniku reakcji chemicznej.

Masy termoplastyczne powinny by¢é substancjami nie zawierajgcymi rozpuszczalnikéw,
dostarczanymi w postaci blokéw, granulek lub proszku. Przy stosowaniu powinny da¢ sie podgrzewac¢ do
stopienia i aplikowa¢ recznie lub maszynowo. Masy te powinny tworzy¢ warstwe kohezyjng przez
ochtodzenie.

2.6.2. Kulki szklane

Materiaty w postaci kulek szklanych refleksyjnych do posypywania lub narzucania pod cisnieniem na
materiaty do oznakowania powinny zapewnia¢ widzialnos¢ w nocy poprzez odbicie powrotne w kierunku
pojazdu wigzki Swiatta wysytanej przez reflektory pojazdu.

Kulki szklane powinny charakteryzowac sie wspotczynnikiem zatamania powyzej 1,50, wykazywac
odpornos¢é na wode i zawiera¢ nie wiecej niz 20% kulek z defektami. Wtasciwosci kulek szklanych okresla
aprobata techniczna.

2.7. Przechowywanie i sktadowanie materiatéw

Materiaty do znakowania nawierzchni powinny zachowac statos¢ swoich wtadciwosci chemicznych i
fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesiecy sktadowania w warunkach okreslonych przez
producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca przystepujgcy do wykonania oznakowania poziomego, w zaleznosci od zakresu robét,
powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu, zaakceptowanego przez Inzyniera:
szczotek recznych,
sprezarek,
sprzetu do badan, okreslonych w ST.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczgce transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Przew6z materiatlow do poziomego znakowania drég

Materiaty do poziomego znakowania drég nalezy przewozi¢é w pojemnikach zapewniajgcych
szczelnosé, bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wiasciwosci materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna wynosi¢ co
najmniej 5°C, a wilgotno$¢ wzgledna powietrza powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta lub wynosié¢
co najwyzej 85%.

5.3. Przygotowanie podioza do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego nalezy oczysci¢ powierzchnie nawierzchni malowanej z
pytu, kurzu, piasku, smaréw, olejow i innych zanieczyszczen, przy uzyciu sprzetu wymienionego w ST i
zaakceptowanego przez Inzyniera.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢ czysta i
sucha.

5.4. Wykonanie znakowania drogi

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materiatow.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badanie przygotowania podtoza
Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowania poziomego musi by¢ catkowicie czysta i sucha.
6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego
6.3.1. Wymagania wobec oznakowania poziomego

Grubos¢ oznakowania, tj. podwyzszenie ponad gorng powierzchnie nawierzchni, powinna wynosic
dla oznakowania grubowarstwowego, co najwyzej 5 mm, a dla punktowych elementéw odblaskowych
umieszczanych na czesci jezdnej drogi, co najwyzej 25 mm.

6.3.2. Badania wykonania znakowania poziomego z materiatu grubowarstwowego

Wykonawca wykonujgc znakowanie poziome z materiatu grubowarstwowego przeprowadza przed
rozpoczeciem kazdej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najmniej raz dziennie nastepujgce badania:
— pomiar grubosci warstwy oznakowania,
— wizualng ocene rownomiernosci roztozenia kulek szklanych,
— pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa,
— wizualng ocene réwnomiernosci skropienia (roztozenia materiatu) na catej szerokosci linii.
W przypadku watpliwosci dotyczacych wykonania oznakowania poziomego, Inzynier moze zlecic¢
wykonanie badan:
— widzialnosci w dzien,
— widzialnosci w nocy,
— szorstkosci.

6.3.3. Badania wykonania znakowania poziomego z punktowych elementéw odblaskowych

Wykonawca wykonujgc znakowanie z prefabrykowanych elementow odblaskowych przeprowadza,

€O najmniej raz dziennie nastepujgce badania:

e wizualng ocene stanu elementow, w zakresie ich kompletnosci i braku wad,
wilgotnosci wzglednej powietrza,
temperatury powietrza i nawierzchni,
wizualng ocene liniowosci przyklejenia elementow,
rownomiernosci przyklejenia elementow na catej dtugosci linii,
zgodnosci wykonania oznakowania z dokumentacja projektowa.
W przypadku watpliwosci dotyczgcych wykonania oznakowania poziomego Inzynier moze zlecic¢
wykonanie badan:

e widzialnosci w dzien,

e widzialnosci w nocy.

6.4. Tolerancje wymiaréw nowo wykonanego oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacjg projektowg powinny
odpowiadaé nastepujgcym warunkom:
— szerokos¢ linii moze r6zni¢ sie od wymaganej o £ 5 mm,
— dtugosé linii moze by¢ mniejsza od wymaganej co najwyzej o 50 mm lub wieksza co najwyzej o 150 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg oznakowania poziomego jest m? (metr kwadratowy) powierzchni naniesionych
znakow lub liczba umieszczonych punktowych elementéw odblaskowych.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, w zaleznosci od przyjetego sposobu wykonania robot,
moze by¢ dokonany po:
— oczyszczeniu powierzchni nawierzchni.

8.3. Odbior ostateczny

Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ po catkowitym zakonczeniu robdt, na podstawie wynikéw
pomiaréw i badan jakosciowych okreslonych w punktach od 2 do 6.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokonac¢ po uptywie okresu gwarancyjnego.
Zaleca sie stosowanie minimalnych okreséw gwarancyjnych dla oznakowania grubowarstwowego lub
znakowania punktowymi elementami odblaskowymi - co najmniej 24 miesigce.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
Wykonawca udzieli gwarancji na wykonane oznakowanie poziome grubowarstwowe na okres 24
miesiecy od odbioru ostatecznego.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? wykonania robot obejmuje:
— prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i ozhakowanie robot,
— przygotowanie i dostarczenie materiatéw,
— oczyszczenie podtoza (nawierzchni),
— przedznakowanie,
— ochrona znakdw przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniczne;.

9.3. llos¢ jednostek obmiarowych

Przewidywana ilo$¢ jednostek — wg przedmiaru robaét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1.  PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie i transport
2. PN-0-79252 Opakowania transportowe z zawartoscig. Znaki i znakowanie. Wymagania

podstawowe.
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D - 07.02.01
OZNAKOWANIE PIONOWE
ZAPORY DROGOWE
TABLICE PROWADZACE

CPV 45233290-8
INSTALOWANIE ZNAKOW DROGOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (ST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru oznakowania pionowego oraz elementdw bezpieczenstwa ruchu drogowego w zwigzku z
przebudowg ulicy Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych we Wroctawiu.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot
wymienionych w rozdziale “Wymagania ogolne” w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowego stosowanego na drogach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.

1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierzchni ktérego umieszczana jest tres¢ znaku. Tarcza
moze by¢ wykonana z réznych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetyczne itp.) - jako jednolita lub
sktadana.

1.4.3. Lico znaku - przednia czes¢ znaku, stuzgca do podania tresci znaku. Lico znaku moze by¢ wykonane
jako malowane lub oklejane (folig odblaskowg lub nieodblaskowg). W przypadkach szczegdlnych (znak z
przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znaku moze byc¢ zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wysiegnik, wspornik itp., na kitérym zamocowana jest
tarcza znaku, wraz z elementami stuzacymi do przymocowania tarczy (Sruby, zaciski itp.).

1.4.5. Zapory drogowe typu U-20 -

powierzchnia zapory profilowana, wykonana z blachy stalowej ocynkowanej o gr. 1,5 - 2mm,

lico zapory- folia odblaskowa | generaciji,

zamocowanie bezposrednio na stojaku wraz z obcigznikiem.

1.4.6. Tablice prowadzgce typu U-3 i kierujgce U-21:

tablice profilowane - wykonane z blachy stalowej ocynkowanej gr. 1,5-2 mm,

lico tablic - folia odblaskowa | generac;ji,

zamocowanie bezposrednio na stojaku wraz z obcigznikiem.

1.4.7. ptotek przeszkodowy:

element stuzgcy do wygrodzenia miejsc niebezpiecznych o dtugosci od 2 do 3 mb przy wysokosci od 1 do
1,1 m.

1.4.8. Tablica:

tarcza tablicy profilowana - wykonana z blachy stalowej ocynkowanej gr. 1,5 - 2 mm,

lico - folia odblaskowa | generac;ji,

zamocowanie - uniwersalny uchwyt o profilu ceowym, lub ptaskownik przymocowany do tarczy tablicy,
obejmy z mozliwoscig regulacji w zaleznosci od rodzaju i srednicy podpory (stupka).

1.4.9. Podstawa do znakoéw tymczasowych:

stosowana jako obcigznik do oznakowania tymczasowego, wykonana z mieszanek recyklingowych lub
prefabrykowanych elementéw betonowych zbrojonych - o wadze 20-30 kg. Elementy z mieszanek
recyklingowych wykorzystywane do obcigzen zastaw , elementy betonowe zbrojone — do obcigzen stupkéw
oznakowania.

1.4.10. Tasma ostrzegawcza U-22a, U-22b:

tasma ostrzegawcza biato-czerwona w rolkach ( 500 m ). Szerokos$¢ tasmy 80mm.
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1.4.11. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,WWymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczgce robo6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczgce materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST D-00.00.00
~YWymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowego, tablic prowadzgcych oraz zapor
drogowych na ktéry nie ma normy, musi posiada¢ aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke. Znaki drogowe powinny miec certyfikat bezpieczenstwa (znak ,B”) nadany przez uprawniong
jednostke.

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczych znakéw docelowych mogg by¢ wykonywane
jako:

— prefabrykaty betonowe,

— Z betonu wykonywanego ,na mokro”,

— inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.

Mocowanie konstrukcji wsporczych znakéw tymczasowych moze by¢ wykonywane jako:

— obcigzniki wykonane z mieszanek recyklingowych lub prefabrykowanych elementéw betonowych
zbrojonych - o wadze 20-30 kg. Elementy z mieszanek recyklingowych wykorzystywane do obcigzen
zastaw , elementy betonowe zbrojone — do obcigzenh stupkéw oznakowania.

— inne rozwigzania zaakceptowane przez Inzyniera.

2.4. Konstrukcje wsporcze
2.4.1. Ogdlne charakterystyki konstrukc;ji

Konstrukcje wsporcze mozna wykona¢ z ocynkowanych rur.
2.4.2. Rury

Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom PN-H-74219, PN-H-74220 lub innej normy zaakceptowane;j
przez Inzyniera.

Powierzchnia zewnetrzna i wewnetrzna rur nie powinna wykazywa¢ wad w postaci tusek, pekniec,
zwalcowan i naderwan. Dopuszczalne sg nieznaczne nieréwno$ci, pojedyncze rysy wynikajgce z procesu
wytwarzania, mieszczgce sie w granicach dopuszczalnych odchytek wymiarowych.

Konce rur powinny by¢ obciete réwno i prostopadle do osi rury.

Rury powinny by¢ proste. Dopuszczalna miejscowa krzywizna nie powinna przekracza¢ 1,5 mm na 1
m dtugosci rury.

Do ocynkowania rur stosuje sie gatunek cynku Raf wedtug PN-H-82200.

2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwatos¢ materiatéw na wplywy zewnetrzne

Materiaty uzyte na lico i tarcze znaku oraz potgczenie lica znaku z tarczg znaku, a takze sposob
wykonczenia znaku, muszg wykazywaé petng odpornos¢ na oddziatywanie Swiatta, zmian temperatury,
wptywy atmosferyczne i wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemiczne (w tym korozje
elektrochemiczng) - przez caty czas trwatosci znaku, okreslony przez wytworce lub dostawce.

2.5.2. Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy znaku drogowego s3a:
— blacha stalowa,
— blacha z aluminium lub stopéw z aluminium.

2.5.4. Tarcza znaku z blachy stalowej
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Tarcza znaku z blachy stalowej grubosci co najmniej 1,0 mm powinna by¢ zabezpieczona przed
korozjg obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitycznym. Dopuszcza sie stosowanie innych
sposobdw zabezpieczenia stalowych tarcz znakéw przed korozjg, np. przez metalizowanie lub pokrywanie
tworzywami syntetycznymi pod warunkiem uzyskania aprobaty technicznej dla danej technologii.

Nie dopuszcza sie stosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczonych przed korozjg jedynie
farbami antykorozyjnymi.

Krawedzie tarczy powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg farbami ochronnymi o odpowiedniej
trwatosci, nie mniejszej niz przewidywany okres uzytkowania znaku.

Wytrzymatos$¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna by¢ mniejsza niz 310 MPa.

2.5.5. Tarcza znaku z blachy aluminiowej

Blacha z aluminium lub stopéw aluminium powinna by¢ odporna na korozje w warunkach zasolenia.
Wymagane grubosci:
- z blachy z aluminium dla tarcz znakdéw wzmocnionych przetloczeniami lub osadzonych w ramach co
najmniej 1,5 mm,
-z blachy z aluminium dla tarcz ptaskich co najmniej 2,0 mm.
Powierzchnie tarczy nie przykryte folig lub farbami powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg przy
zastosowaniu farby ochronnej lub powtoki z tworzyw sztucznych.
Wytrzymato$c¢ dla tarcz z aluminium i stopéw z aluminium powinna wynosic:
— dla tarcz wzmocnionych przettoczeniem lub osadzonych w ramach, co najmniej 155 MPa,
- dla tarcz ptaskich, co najmniej 200 MPa.

2.5.6. Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi by¢ rowna i gtadka - bez odksztalceh ptaszczyzny znaku, w tym pofatdowan,
wgie¢, lokalnych wgniecen lub nierownosci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwichrowanie,
pofatdowanie itp.) nie moze wynosic¢ wiecej niz 1,5 % najwiekszego wymiaru znaku.

Krawedzie tarczy znaku muszg by¢ réwne i nieostre. Znieksztatcenia krawedzi tarczy znaku,
pozostate po ttoczeniu lub innych procesach technologicznych, ktérym tarcza ta (w znakach drogowych
sktadanych - segmenty tarczy) byta poddana, muszg by¢ usuniete.

2.6. Znaki, tablice prowadzace i zapory drogowe odblaskowe
2.6.1. Wymagania dotyczgce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe, tablice prowadzgce i zapory drogowe odblaskowe wykonuje sie z zasady przez
oklejenie tarczy znaku (zapory, tablicy) materiatem odblaskowym.

Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajgcej powrotnie) powinny spetnia¢é wymagania okreslone w
aprobacie technicznej.

2.6.2. Wymagania jako$ciowe znaku, tablicy prowadzacej i zapory drogowej odblaskowej

Folie odblaskowe uzyte do wykonania lica znaku, zapory drogowej i tablicy prowadzacej powinny
wykazywac petne zwigzanie z tarczg znaku przez caty okres wymaganej trwatosci znaku. Niedopuszczalne
sg lokalne niedoklejenia, odklejania, ztuszczenia lub odstawanie folii na krawedziach tarczy znaku oraz na
jego powierzchni.

Sposob potgczenia folii z powierzchnig tarczy znaku, zapory drogowe;j i tablicy prowadzacej powinien
uniemozliwia¢ jej odtgczenie od tarczy bez jej zniszczenia.

Powierzchnia lica znaku, zapory drogowej i tablicy prowadzgcej powinna by¢ rowna i gtadka, nie
moga na niej wystepowac lokalne nierébwnosci i pofatdowania. Niedopuszczalne jest wystepowanie
jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno na powierzchni jak i na obrzezach tarczy znaku, zapory drogowej i
tablicy prowadzgce;j .

Doktadnos$¢ rysunku znaku, zapory drogowej i tablicy prowadzacej powinna by¢ taka, aby wady
konturéow znaku, zapory drogowej i tablicy prowadzgcej, ktére mogg powsta¢ przy nanoszeniu farby na
odblaskowsg powierzchnie znaku, zapory drogowej i tablicy prowadzacej nie byty wieksze niz 2 mm.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musi by¢ zabezpieczona matowg farbg nieodblaskowg
barwy ciemno-szarej (szarej naturalnej).

2.7. Materiaty do montazu znakow

Wszystkie ocynkowane tgczniki metalowe przewidywane do mocowania miedzy sobg elementow
konstrukcji wsporczych znakoéw jak Sruby, listwy, wkrety, nakretki itp. powinny by¢ czyste, gtadkie, bez
peknie¢, naderwan, rozwarstwien i wypuktych karbow.

14



3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania oznakowania pionowedgo, zapdr drogowych i tablic
prowadzacych powinien wykazac¢ sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
— betoniarek przewoznych do wykonywania fundamentow betonowych ,na mokro”,
— $rodkéw transportowych do przewozu materiatow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 4.
4.2. Transport materialdw do pionowego oznakowania drég

Transport znakéw, zapdér drogowych i tablic prowadzgcych, konstrukcji wsporczych i sprzetu
(uchwyty, sruby, nakretki itp.) powinien sie odbywaé srodkami transportowymi w sposob uniemozliwiajgcy ich
przesuwanie sie w czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonywania roboét
Ogolne zasady wykonywania robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy wyznaczy¢:
— lokalizacje znaku, zapory drogowej i tablicy prowadzacej,
- wysoko$¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporczej.
Lokalizacja i wysoko$¢ zamocowania znaku powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa.

5.3. Wykonanie wykopow i fundamentéw dla konstrukcji wsporczych znakow

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pionowego powinien by¢ dostosowany do
gtebokosci wykopu, rodzaju gruntu, posiadanego sprzetu i przyjetego sposobu posadowienia.

5.4. Polaczenie tarczy znaku z konstrukcja wsporcza

Tarcza znaku musi by¢é zamocowana do konstrukcji wsporczej w sposob uniemozliwiajgcy jej
przesuniecie lub obrot.

Materiat i sposdb wykonania potgczenia tarczy znaku z konstrukcjg wsporczg musi umozliwiaé, przy
uzyciu
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.4. Badania w czasie wykonywania robot
6.4.1. Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty dostarczone na budowe z aprobatg techniczng lub z deklaracjg zgodnosci
wydang przez producenta powinny byé sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego wymiarow.
Czestotliwos¢ badan i ocena ich wynikéw powinna by¢ zgodna z ustaleniami tablicy 6.
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Tablica 6. Czestotliwos¢ badan przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producentéw

Lp. Rodzaj Liczba badan
badania
1 Sprawdzenie od 5 do 10
powierzchni badan z
wybra-  nych
losowo

elementow w

kazdej dostar-
czonej partii

wyrobow liczg-

2 Sprawdzenie cej do 1000
wymiarow elementow

Opis badan

Powierzchnie zbadaé
nieuzbrojonym okiem. Do
ew. sprawdzenia gtebokosci
wad uzyc dostepnych
narzedzi (np. liniatdbw =z
czujnikiem, suwmiarek,
mikrometréw itp.
Przeprowadzi¢
uniwersalnymi  przyrzadami
pomiarowymi lub

sprawdzianami (np. liniatami,
przymiarami itp.)

6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robét nalezy sprawdzac:
— zgodnos$¢ wykonania znakoéw pionowych, zapér drogowych i tablic prowadzacych z dokumentacjg

projektows,

Ocena
wynikéw

badan

Wyniki badan
powinny  byc¢
zgodne z

wymaganiami

punktu 2

— zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiardw, zgodnie z punktem 2 i 5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkami obmiarowymi sg: szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnych oraz konstrukgji
wsporczych, dla zapér drogowych i tablicy prowadzgcych mb (metry biezace).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogodlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robét oznakowania pionowego docelowego dokonywany jest na zasadzie odbioru

ostatecznego.

Odbidr ostateczny powinien by¢ dokonany po catkowitym zakonczeniu robét, na podstawie wynikow
pomiaréw i badan jakosciowych okreslonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbior pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokonac¢ po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 9.
Wykonawca udzieli gwarancji na wykonane oznakowanie pionowe:
— tablice znakéw na podkiadzie z blachy ocynkowanej malowane proszkowo .... - 60 miesiecy;

— tablice znakow na podktadzie z blachy ocynkowanej wyklejane folig...............
— stupki do znakéw ocynkowane i ramki typu odwrécone U

- 36 miesiecy;
- 36 miesiecy.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowania pionowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— wykonanie fundamentow
— dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych,
— zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej.

9.3. llos¢ jednostek obmiarowych

Przewidywana ilo$¢ jednostek — wg przedmiaru robaét.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-H-74219  Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogélnego zastosowania
2. PN-H-74220  Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno ogolnego
przeznaczenia
3. PN-H-82200 Cynk
4. PN-H-84018  Stal niskostopowa o podwyzszonej wytrzymatosci. Gatunki
5. PN-H-84019  Stal niestopowa do utwardzania powierzchniowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki
6. PN-H-84020  Stal niestopowa konstrukcyjna ogélnego przeznaczenia. Gatunki
7. PN-H-84023-  Stal okreslonego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
07
8. PN-H-84030-  Stal stopowa konstrukcyjna. Stal do naweglania. Gatunki
02
9. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane na gorgco
10.  PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki rownoramienne
11.  BN-89/1076- Ochrona przed korozjg. Powtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
02 konstrukcjach stalowych i zeliwnych. Wymagania i badania
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowg ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot obejmujacych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy ustawieniu kraweznikow
betonowych i obejmuja:
- ustawienie kraweznikéw betonowych 15x30x100 cm z tzw. "zgbami rekina" t.j. wbudowanym
naprzemiennie co 100 cm obrzezem betonowym na podsypce cementowo-piaskowej 1:3, grubosci 3
cm i tawie betonowej z oporem,
- ustawienie kraweznikéw betonowych wystajacych 15%x30x100 c¢cm na podsypce cementowo-
piaskowej 1:3, grubosci 3 cm i fawie betonowej z oporem,
- ustawienie kraweznikow betonowych wtopionych 15x30x100 ¢cm na podsypce cementowo-piaskowe;j
1:3, grubosci 3 cm i tawie betonowej z oporem.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych
si¢ na tym samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany:
a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub wizualnej,
b) jako kanaly odpltywowe, oddzielnie lub w potgczeniu z innymi kraweznikami,
c) jako oddzielenie pomigdzy powierzchniami poddanymi r6znym rodzajom ruchu drogowego.
1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktoremu powinien
odpowiada¢ wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchylek.
1.4.3. Lawa — betonowa warstwa nosna stuzgca do umocnienia kraweznika oraz przenoszaca obcigzenie
kraweznika na grunt.
1.4.4. Opdr — beton na zewnetrznej stronie kraweznika.
1.4.5. Podsypka — warstwa wyrdwnawcza z zaprawy cementowo-piaskowej ulozona bezposrednio na lawie.
1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja Projektowa, ST
1 poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
2. MATERIALY
2.1. Stosowane materialy
Przy ustawianiu kraweznikow na tawach nalezy stosowac nastgpujace materiaty:
— krawezniki betonowe,
- piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i do zapraw,
wodg,
— materialy do wykonania tawy.
2.2. Krawezniki betonowe
2.2.1. Wymagania ogoélne wobec krawegznikow
Krawezniki betonowe moga mie¢ nastgpujace cechy charakterystyczne:
— kraweznik jednego rodzaju betonu
- skosne krawedzie krawgznika powyzej 2 mm powinny by¢ okreslone jako fazowane, z
wymiarami deklarowanymi przez producenta,
- kraweznik moze mie¢ profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktorych nie uwzglednia si¢ przy
okreslaniu wymiaré6w nominalnych krawe¢znika); zalecana dlugo$¢ prostego odcinka
kraweznika wraz ze zlagczem wynosi 1000 mm,
— powierzchnia krawgznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrobee lub obrdbee
chemicznej,
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— plaszczyzny czotowe kraweznikow mogg by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatwiajacy
uktadanie lub ryglowanie,
— krawezniki tukowe mogg by¢ wykonane jako wypukle lub wkigste,

- rozrdznia si¢ dwa typy kraweznikow:

a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na réznych poziomach (np.
jezdni i chodnika),
b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym samym poziomie (np.

jezdni i pobocza).
2.2.2. Wymagania techniczne wobec kraweznikow
Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla PN-EN 1340 w sposob przedstawiony w
tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w warunkach

kontaktu z solg odladzajacg w warunkach mrozu

Lp. Cecha | Zakacznik | Wymagania
1 | Ksztalt i wymiary
Wartosci dopuszczalnych C Dhugosé: + 1%, >4 mm i< 10 mm
11 odchytek od wymiaréw Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
" | nominalnych, z doktadno$cia - dla powierzchni: £ 3%, > 3 mm, < 5 mm,
do milimetra - dla innych czgéci: £ 5%, > 3 mm, <10 mm
Dopuszczalne odchyiki od C
ptaskosci i prostoliniowosci,
dla dlugosci pomiarowe;j
1.2 300 mm + 1,5 mm
400 mm + 2,0 mm
500 mm +2,5 mm
800 mm +4,0 mm
2 | Wlasciwosci fizyczne i mechaniczne
Odpornos¢ na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: warto¢ érednia < 0,5 kg/m”,
2.1 | rozmrazanie z udziatem soli
odladzajacych
Wytrzymato$¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
2.2 | Badanie nalezy wytrz. wytrzymatos¢, MPa wynik, MPa
przeprowadzi¢ na 8 szt. 3 6,0 >6,0
Trwatos¢ ze wzglegdu na F Krawezniki maja zadawalajacg trwalosé
2.3 | wytrzymato$¢ (wytrzymalosc) jesli spetnione s3 wymagania pktu 2.2
oraz poddawane sg normalnej konserwacji
2.4 | Odpornos¢ na $cieranie GiH Odporno$¢ przy pomiarze na tarczy
Klasa Bohmego,
odpornosci wg zal. H normy — badanie
alternatywne
4 < 18000 mm’/5000 mm’
25 Nasigkliwosé E srednia <4 % - wg PN-EN-1340
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Lp. Cecha Zakacznik Wymagania
Odpornos$¢ na poslizg/ I a)jesli gorna powierzchnia kraweznika nie byta
poslizgnigcie szlifowana i/lub polerowana — zadawalajgca
odpornos$¢,

b) jesli wyjatkowo wymaga si¢ podania wartos$ci
odpornosci na poslizg/poslizgniecie — nalezy
zadeklarowa¢ minimalng jej warto$¢ pomierzong wg
zat. I normy (wahadlowym przyrzadem do badania
tarcia),

c)trwato$¢ odpornosci na poslizg/poslizgniecie w
normalnych warunkach uzytkowania krawe¢znika jest
zada-walajaca przez caly okres uzytkowania, pod
warunkiem wtasciwego utrzymywania i gdy na
znacznej czesci nie zostalo odstoniete kruszywo
podlegajace intensywnemu polerowaniu.

2.6

3 | Aspekty wizualne

Wyglad J a)powierzchnia kraweznika nie powinna mie¢ rys i

odpryskow,

3.1 b) nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w kraweznikach
dwuwarstwowych

c)ewentualne wykwity nie sg uwazane za istotne

Tekstura J a)krawezniki z powierzchnig o specjalnej teksturze —
producent powinien okresli¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna by¢ poréwnana z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi
przez odbiorce,

¢)roznice w jednolitosci tekstury, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wlasciwos$ci surowcow
i warunkow twardnienia, nie s3 uwazane za istotne

32

Zabarwienie J a)barwiona moze by¢ warstwa §cieralna lub caty
element,

b) zabarwienie powinno by¢ poréwnane z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi

33 przez odbiorcg,

¢)réznice w jednolitosci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wlasciwosci surowcow lub
warunkéw dojrzewania betonu, nie sg uwazane za
istotne

W przypadku zastosowan kraweznikow betonowych na powierzchniach innych niz przewidziano
w tablicy 1 (np. przy nawierzchniach wewnetrznych, nie narazonych na kontakt z solg odladzajacy),
wymagania wobec kraweznikow nalezy odpowiednio dostosowac¢ do ustalen PN-EN 1340
2.2.3. Sktadowanie kraweznikow
Krawgzniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedtug typow,
rodzajow, ksztattow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach: grubos¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dlugosci min. 5 cm wigkszej od szerokosci kraweznika.

2.3. Materialy na podsypke i do zapraw
Nalezy stosowac nastepujace materialy:
a) do podsypki cementowo-piaskowej;
— kruszywo drobne do podsypki cementowo-piaskowej powinno spelnia¢ wymagania PN-EN 13242 pod
wzgledem uziarnienia.
b) materiaty do zapraw;
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— mieszank¢ cementu i piasku: z piasku naturalnego speitniajacego wymagania PN-EN 13139 pod
wzgledem uziarnienia, cementu 32,5 spetiajacego wymagania PN-EN 197-1 i wody odpowiadajace;j
wymaganiom PN-EN 1008.

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na
budowe¢, powinno odbywaé si¢ na poditozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy
zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatlami kamiennymi.

2.4. Materialy na lawy
Do wykonania faw pod kraweznik nalezy stosowac— beton klasy C12/15 i C16/20 wg PN-EN 206-1, zgodnie
z Dokumentacjg Projektows.
3.SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratorow plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych,
pity reczne do cigcia betonu,
gilotyny brukarskie,
— chwytaki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport kraweznikéw
Krawgzniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi.
Krawegzniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w
kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawac poza $ciany srodka transportowego wigcej niz 1/3
wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robdt
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonywanych robét
5.2.1. Wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wbudowania kraweznika
Wytyczenie sytuacyjno-wysokosciowe odcinkow wbudowania krawegznikow, wykonane bedzie na podstawie
Dokumentacji Projektowe;.
5.2.2. Wykonanie koryta pod tawe betonowa
Roboty ziemne (wykopy) zwigzane z wykonaniem koryta gruntowego pod tawe betonowa, wykonane bede
recznie. Geometria wykopu oraz gleboko$¢ — zgodnie z ,,Katalogiem Powtarzalnych Elementéw Drogowych” i
Dokumentacja Projektowa. Wskaznik zageszczenia 12>0,97.
5.2.3. Wykonanie betonowej tawy pod krawezniki
Przed przystapieniem do wytworzenia betonu na taweg betonowa z oporem, Wykonawca jest zobowigzany do
przygotowania receptury na beton. Receptura winna by¢ opracowana dla konkretnych materialow,
zaakceptowana wczesniej przez Inzyniera.

Transport wytworzonego betonu na miejsce wbudowania omowiono w punkcie 4.2 niniejszej ST.

Lawe betonowa zwykta w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy
stosowac szalowanie.
Lawe betonowg w gruntach sypkich wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrdwnywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac zgodnie
z wymaganiami PN-EN 13670, przy czym nalezy stosowaé¢ co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczng masg zalewowa
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Wykonana tawa wraz z oporem po zaggszczeniu betonu powinna odpowiada¢ wymiarami oraz ksztaltem —
rysunkowi w Dokumentacji Projektowe;.
5.2.4. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej pod kraweznik.
Na wykonanej tawie betonowej nalezy rozscieli¢ recznie podsypke cementowo-piaskowa grubosei 3 cm, celem
prawidtowego osadzenia kraweznika. Podsypke cementowo-piaskowa wykonaé nalezy w proporcji 1:3.
5.2.5. Whbudowanie kraweznikow betonowych
Roboty zwigzane z wbudowaniem kraweznikéw winny by¢ wykonane przy temperaturze otoczenia nie nizszej
niz 5 stopni Celsjusza. Wbudowanie kraweznika nalezy dokonac zgodnie z ,,Dokumentacja Projektows”. Przy
wbudowywaniu kraweznika nalezy bezwzglednie przestrzegaé wytyczonej trasy przebiegu kraweznika oraz
usytuowania wysokoSciowego, zgodnego z Dokumentacja Projektowsa. Dopuszczalne odstepstwa od
Dokumentacji Projektowej, to + 1 cm w niwelecie kraweznika i £ 5 cm w usytuowaniu poziomym.
5.2.6. Wypehienie spoin miedzy kraweznikami
Spoiny kraweznikdéw nie powinny przekraczac szerokosci 5 mm. Spoiny nalezy wypetnic¢ zaprawg cementowo-
piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2.
Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych
zaprawg nalezy zalewac co 50 m bitumiczng masg zalewowa nad szczeling dylatacyjnag tawy.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

—uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialdw wykonane przez
dostawcow itp.),

—ew. wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania robo6t, okreslone
w punkcie 2 (tablicy 1),

—sprawdzi¢ cechy zewnetrzne kraweznikow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewngtrznego kraweznikdéw nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin
elementu przez pomiar i oceng uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie
z wymaganiami tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.
Badania pozostalych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny
obejmowa¢ wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatow w pkt 2.
6.3. Badania w czasie robodt
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawg
Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi = 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne
z pkt 5.2.4.
6.3.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) zgodnos¢ profilu podtuznego gornej powierzchni taw z dokumentacja projektows.
Profil podluzny gérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
Dopuszczalne odchylenia mogg wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy,
b) wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m lawy.
Tolerancje wymiarow wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowane;,
c) rownos¢ gornej powierzchni taw.
Rownose gornej powierzchni fawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde
100 m tawy, trzymetrowe;j taty. Przeswit pomigdzy gorng powierzchnig tawy i przylozong tata nie moze
przekraczac¢ 1 cm,
d) odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ + 2 cm na
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kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi £ 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gomej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi = 1 cm na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) rownos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde
100 m krawgznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomigdzy gorng powierzchnig kraweznika i
przytozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadnos$¢ wypetnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na petng
glebokoscé.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”.

Jednostka obmiaru robdt jest m (metr) ustawienia kraweznika.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektows, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiaréw i badan z biezacej kontroli materiatoéw
i Robot.
Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja rozbiorce i ponownemu
wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za niewlasciwa jako$¢ Robot jest
niedopuszczalne.
8.2. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- wykonanie koryta pod tawg,

- wykonanie tawy,

Odbior tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 8.2 ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” oraz niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne wymagania odno$nie ptatnosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okre§lonego

w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz okre§lonych
wymogach formalno-prawnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1:2012 Cement. Czgs¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnoS$ci dotyczace cementu
powszechnego uzytku,

2. PN-EN 206:2014 Beton- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

3. PN-EN 1340:2004/AC/2007 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

4. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej

5. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

6. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

7. PN-EN-991 Oznaczanie wymiaréw prefabrykowanych elementow zbrojonych z

autoklawizowanego betonu komorkowego Iub z betonu lekkiego kruszywowego o otwartej strukturze.

8. PN-EN 12620:A1:2010 Kruszywa do betonu.

9. PN-EN 13670:2011 Wykonywanie konstrukcji z betonu.

10. PN-EN 14188-1:2010 Wypetniacze szczelin i zalewy drogowe - Cze$¢ 1: Wymagania wobec zalew
drogowych na goraco.

11. Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPED) — Transprojekt-Warszawa, 1979 1 1982 r.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem kraweznikow kamiennych w zwigzku z "przebudowg ul. Orzechowej w
zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem
kraweznikéw kamiennych i obejmuja:

- ustawienie kraweznikow kamiennych 15x30x100 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:3

grubosci 3 cm na tawie betonowej z oporem
1.4. OkreSlenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki kamienne - belki ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wyspy kierujace
oraz nawierzchnie drogowe.
1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robét
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami InZzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania kraweznikow kamiennych sa:
2.1. Krawezniki z kamienia naturalnego wg PN-EN 1343.
Krawezniki kamienne powinny spetnia¢ wymagania normy PN-EN 1343.
Wszystkie materialy uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze zrédel uzgodnionych i
zatwierdzonych przez Inzyniera. Zrédla materiatéow powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem przed rozpoczgciem robot nie poézniej niz 3 tygodnie.
Nalezy stosowa¢ materiaty ktore sa oznakowane znakiem CE lub B, dla ktérych wykonawca przedstawi
deklaracje wilasciwosci uzytkowych, deklaracje zgodnosci z Polskg Norma, Normg Zharmonizowana,
Aprobatg Techniczng wydang przez IBDiM lub europejska Aprobata Techniczna.
2.1.1. Szerokosc¢ 1 wysokos¢
Dopuszczalne odchytki od nominalnej catkowitej szerokosci 1 wysokosci kraweznika w pozycji lezacej,
zmierzone zgodnie z A.3.1 (PN-EN 1343), powinny odpowiada¢ wartosciom w granicach odchylek
podanych w tablicy 1.
Tablica 1. Odchylki od nominalnej catkowitej szerokosci i wysokosci

Potozenie Szerokos¢ Wysokose
Klasa 2
Oznaczenie znakiem H2
Pomig¢dzy dwoma powierzchniami ciosanymi + 10 mm + 20 mm
Pomiedzy powierzchnig obrabiang i ciosang + 5 mm + 20 mm
Pomig¢dzy dwoma powierzchniami obrabianymi + 3 mm + 10 mm

2.3.2. Powierzchnia sko$na

Dopuszczalne odchytki na skosach krawegznikow z fazg, zmierzone zgodnie z A.3.2 (PN-EN 1343),
powinny odpowiada¢ warto$ciom w granicach odchytek podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Odchylki na skosach kraw¢znikow z fazg

Klasa 2
Oznaczenie znakiem D2
Powierzchnie pitowane + 2 mm
Powierzchnie obrabiane + 5 mm

2.3.3. Odchytki powierzchni czotowych
Dopuszczalne odchylki powierzchni czotowych kraweznikéw prostych, zmierzone zgodnie z A.3.3 (PN-
EN 1343), powinny odpowiada¢ warto$ciom w granicach odchylek podanych w tablicy 3.
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Tablica 3. Odchylki powierzchni czolowych kraweznikow prostych

Prostoliniowos$¢ krawedzi rownoleglych do powierzchni gorne;j + 3 mm
Prostoliniowo$¢ krawedzi prostopadtych do powierzchni gérnej, 3 mm od gory + 3 mm
Prostopadto$¢ pomiedzy powierzchniami gorng i czotowa, gdy tworza one kat prosty + 7 mm
Nierownosci gornej powierzchni + 5 mm
Prostopadtos¢ pomiedzy powierzchnig gorng i powierzchnig tylng + 5 mm

2.3.4. Nierownos$ci powierzchni
Na powierzchni czotowej kraweznikow nie powinno by¢ otworéw montazowych.
Dopuszczalne odchytki wypuktosci 1 wklgstosci na powierzchni, mierzone zgodnie z A.3.5 (PN-EN 1343)
powinny by¢ zgodne z tablicg 4.
Tablica 4. Odchylki nierdwno$ci powierzchni czotowej

| Powierzchnia z drobng faktura | +3 mm, - 3 mm |
2.3.5. Odpornos$¢ na zamrazanie/rozmrazanie
Odporno$¢ kamienia na zamrazanie/rozmrazanie nalezy wykona¢ wg PN-EN 12371. Liczba cykli
powinna wynosi¢ 48. Badanie wykonuje si¢ w celu ustalenia wplywu cykli zamrazania/odmrazania na
wlasciwosci uzytkowe (PN-EN 12372 wytrzymalo$¢ na zginanie).
Tablica 5. Odporno$¢ na zamrazanie/rozmrazanie

Klasa Klasa 1
Oznaczenie znakiem F1
Wymaganie Odporne
(£ 20% zmiany wytrzymalo$ci na zginanie)

2.3.6. Wytrzymato$¢ na zginanie
Wytrzymato$¢ na zginanie nalezy bada¢ w odniesieniu do pojedynczych probek zgodnie z PN-EN 12372.
Tablica 6. Wytrzymatos$¢ na zginanie

Klasa | Obcigzenie niszczace (min.) kN Zastosowanie

6 25,0 Drogi i ulice

2.3.7. Odpornos¢ na Scieranie
Odporno$¢ na $cieranie nalezy bada¢ zgodnie z PN-EN 14157.
Tablica 7. Odpornos¢ na $cieranie

Cechy fizyczne i . .
Lp. wytrzymatogciowe Wymagania wg PN-EN 1343 Badania wedtug
1 odpornos¢ na Scieralnie deklarowane PN-EN 14157

2.2. Lawa betonowa z oporem

Wymagania jak w Specyfikacji D.08.01.01.

2.3. Podsypka cementowo-piaskowa

Wymagania jak w Specyfikacji D.08.01.01.

2.4. Zaprawa cementowo-piaskowa

Wymagania jak w Specyfikacji D.08.01.01.

3. SPRZET

Wymagania jak w Specyfikacji D.08.01.01.

4. TRANSPORT

Wymagania jak w Specyfikacji D.08.01.01.

5. WYKONYWANIE ROBOT

Wymagania jak w Specyfikacji D.08.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

6.2. Badania kraweznikow i lawy betonowej

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien postepowac zgodnie z zapisami pkt. 2 STWiORB
DM.00.00.00, tj. uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i
powszechnego stosowania (certyfikaty zgodno$ci, deklaracje zgodnos$ci, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.), wykona¢ wlasne badania wlasciwosci materiatdéw przeznaczonych do
wykonania robot.

Przy wykonywaniu taw nalezy kontrolowaé¢ zgodnos¢ profilu podluznego goérnej powierzchni taw z
Dokumentacjg Projektowa. Profil podtuzny fawy powinien by¢ zgodny z projektowang niweleta.
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Réwnos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
lawy, trzymetrowej taty.
Badania betonu nalezy przeprowadza¢ zgodnie z normg PN-EN: 206.
Kontrola powinna obejmowac¢ badanie wytrzymato$ci betonu na S$ciskanie na wycigtych probkach
z gotowego elementu — na 3 probkach dla 100 mb wykonanej fawy.
Badanie mrozoodpornosci betonu wg PN-EN: 206 i w przypadkach watpliwych.
Badania kraweznika nalezy przeprowadza¢ zgodnie z PN-EN 1343,
Sprawdzenie cech zewnetrznych nalezy przeprowadzaé przy kazdorazowym odbiorze partii
kraweznikow.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw nalezy przeprowadzaé poprzez ogledziny zewngtrzne oraz pomiar przy
pomocy linii z podziatkg milimetrowa z doktadnosciag do 0,1 cm.
Sprawdzenie rownosci powierzchni obrobionych przeprowadzaé nalezy przy pomocy linii metalowe;j,
ustawionej wzdtluz krawedzi i po przekatnych sprawdzanej powierzchni oraz pomiar odchylen
z doktadnoscig do 0,1 cm.
Sprawdzenie krawedzi prostych przeprowadza¢ nalezy przy pomocy linii metalowe;.
Sprawdzenie szczerb i uszkodzen przeprowadza¢ nalezy poprzez ogledziny zewnetrzne, policzenie ilosci
szczerb i uszkodzen oraz pomiar ich wielko$ci z doktadnosciag do 0,1 cm.
Sprawdzenie faktury powierzchni przeprowadza si¢ wizualnie przez porownanie ze wzorem.
6.3. Badania w czasie robot
W czasie robot nalezy sprawdzac:
a) wykonanie koryta pod tawe,
b) wykonanie faw,
c) wykonanie podsypki,
d) ustawienie kraweznikow.
6.4. Dopuszczalne tolerancje wykonania robot
Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje wykonania robot:
a) tolerancje wymiaréw wykonanej tawy mogg wynosi¢ dla wysokosci £ 10%, a dla szerokos$ci
+ 20% wymiaru projektowanego,
b) réwnos¢ goérnej powierzchni tawy - przeswit pomigedzy goérng powierzchnig tawy i przylozona
tatg nie moze przekraczaé 1 cm,
¢) odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej moze wynosic¢
+ lcm,
d) odchylenie linii kraweznika w planie od linii projektowanej moze wynosi¢ + 1 cm,
e) przeswit pomiedzy gorng powierzchnig kraweznika i tatg 3 m nie powinien by¢ wigkszy
od 0,5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru robdt jest m (metr) wbudowanego kraweznika kamiennego.
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki pomiardéw i badan z biezacej kontroli materiatow i
Robot.
Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja rozbiorce i
ponownemu wykonaniu na koszt i staraniem Wykonawcy. Stosowanie obnizek ceny za niewlasciwg
jako$¢ Robdt jest niedopuszczalne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonanie koryta pod tawe,
- wykonanie tawy,
Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt 8.2 ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
oraz niniejszej ST.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne wymagania odnosnie ptatnosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

100



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.08.01.02

Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnosci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz okreslonych
wymogach formalno-prawnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1, PN-EN 1343:2013 Krawezniki z kamienia naturalnego do zewngtrznych nawierzchni drogowych.
Wymagania i metody badan

2. PN-EN 12371:2010 Metody badan kamienia naturalnego - Oznaczanie mrozoodpornosci

3. PN-EN 12372:2010 Metody badan kamienia naturalnego - Oznaczanie wytrzymato$ci na
zginanie pod dziataniem sity skupione;j.

4, PN-EN 14157 Kamien naturalny. Oznaczanie odpornosci na $cieranie,

5. PN-EN 206:2014 Beton - Wymagania, wlasciwos$ci, produkcja i zgodnos¢.

6. PN-EN-197-1:2012 Cement - Cze$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace

cementow powszechnego uzytku.
7. PN-EN 12620:A1:2010 Kruszywa do betonu

8. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu - Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej z proceséw produkcji betonu
9. PN-EN 934-2+A1:2012 Domieszki do betonu, zaprawy i zaczynu - Cz¢$¢ 2: Domieszki do

betonu - Definicje, wymagania, zgodnos$¢, oznakowanie i etykietowanie

10. PN-EN 13242+A1:2010 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

11. PN-EN 13670:2011 Wykonywanie konstrukcji z betonu
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OBRZEZA BETONOWE
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1. Wstep
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot w
zwigzku z "przebudowa ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robét przy ustawieniu obrzezy
betonowych i obejmuja:
- ustawienie obrzezy betonowych 8x30x100 cm z tzw. "zgbami rekina" t.j. wbudowanym
naprzemiennie co 100 cm kraweznikiem betonowym na podsypce cementowo-piaskowej 1:3, grubosci
3 cm i tawie betonowej z oporem,
- ustawienie obrzezy betonowych 8x30x100 cm na podsypce cementowo-piaskowej 1:3, grubosci 3 cm
i tawie betonowej z oporem.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Obrzeza betonowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie
ciggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji
1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi przepisami
ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami polskimi i europejskimi.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce roboét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robot oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania Ogdlne”.
2. Materialy
Materialami stosowanymi przy wykonaniu robot zwigzanych z ustawieniem obrzezy betonowych wedtug
zasad niniejszej specyfikacji sa:
2.1. Obrzeza betonowe 8x30x100 cm
Wymagania wobec obrzezy betonowych, ustalone w PN-EN 1340 przedstawia tablica 1.
Tablica 1.

Lp. Cecha Klasa Oznaczenie Wymagania

L. Wiasciwosci fizyczne 1 mechaniczne

11 Odpornos¢ na 3 D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ srednia
zamrazanie/ < 1.0 ke/m?2
rozmrazanie z przy czym kazdy pojedynczy wynik >1,5
udziatem soli kg/m2
Wytrzymatos$¢ na Charakterystyczna Minimalna
zginanie (Klasa wytrzymatos¢, MPa wytrzymatos¢

1.2 Wytrzymaios'ci 3 U na zoinanie
ustalona w
dokumentacji 6,0 >4.8
proiektowei lub

Obrzeza majg zadawalajacg trwatos¢

Trwatos¢ ze (wytrzymatosc)

1.3 wzgledu na jesli spelnione sg wymagania
wytrzymato$¢ punktu 1.2 oraz poddawane sg normalne;j

konserwacji

1.4 Nasigkliwosé 2 B Wartos$¢ srednia < 5,0
Odporno$¢ na Odporno$¢ przy pomiarze na tarczy

1.5 Scieranie (Klasa 4 I Bohmego, wg zat. H normy PN-EN 1340
odpornosci ustalona - metoda alternatywna
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w dokumentacji
projektowej Iub < 18000 mm3/5000 mm?2
przez Inzyniera)

2. Aspekty wizualne
powierzchnia kraweznika nie powinna
mie¢ rys i odpryskow, nie dopuszcza si¢
2.1 Wyglad I rozwarstwien w kraweznikach
dwuwarstwowych

2.2 Materialy na podsypke i wypelnienie spoin miedzy obrzezami
Nalezy stosowa¢ mieszanke cementowo-piaskowa:
- 1:3 dla podsypki z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego
spetniajacego wymagania PN-EN 13242 pod wzgledem uziarnienia,
- 1:2 dla wypehienia szczelin z cementu portlandzkiego klasy 32,5 wg PN-EN 197-1 i z piasku
wg PN-EN 13139 pod wzgledem uziarnienia.
2.3. Materialy na lawy
Do wykonania taw pod obrzeza nalezy stosowac beton klasy C12/15 wg PN-EN 206-1,
3. Sprzet
3.1. Roboty zwigzane z wbudowaniem obrzezy betonowych wykonane beda rgcznie.
3.2.Betoniarka do wytworzenia mieszanki cementowo-piaskowej, zaprawy cementowo-piaskowej i betonu
na tawe.
3.3. Pity rgczne do cigcia betonu, gilotyny brukarskie, chwytaki.
4. Transport
4.1. Obrzeza betonowe - transport i skladowanie na miejscu wbudowania zgodnie z norma BN-80/6775-03
arkusz 1 ,,Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingéw i torowisk
tramwajowych. ,, Wsp6lne wymagania i badania.”
4.2. Piasek na podsypke piaskowa pod obrzeza betonowe i do zaprawy cementowo-piaskowej transportowany
moze by¢ dowolnymi §rodkami transportu samowytadowczego.
4.3. Cement transportowany bedzie $rodkami transportu przewidzianymi do przewozenia tego typu
materiatow.
4.4. Beton nalezy przewozi¢ specjalistycznymi samochodami do transportu betonu.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogolne warunki wykonania rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Zakup, transport i sktadowanie materialow przewidzianych do wykonania robot w punkcie 2 niniejszej
ST. Miejsca pozyskania niezbednych materiatow musza uzyskaé¢ akceptacje Inzyniera. Transport
materiatdw na miejsce wbudowania opisano w punkcie 4 niniejszej ST.
5.2.2. Wyznaczenie geodezyjne odcinkdw osadzenia obrzezy betonowych.
Wykonawca dla wlasnych potrzeb moze wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ dodatkowe punkty sytuacyjno-
wysoko$ciowe niezbgdne do wykonania robot.
5.2.3. Oznakowanie prowadzonych robot.
Oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym nalezy wykonac¢ zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. W sprawie szczegétowych warunkow technicznych dla
znakow 1 sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach poz. 2181 Dziennik Ustaw Nr 220 z dnia 23 grudnia 2003 r. Zatacznik 3 14.
5.2.4. Wykonanie koryta gruntowego (wykopu) pod obrzeza betonowe.
Koryto pod tawy wykona¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom
lawy w planie. Wskaznik zageszczenia gruntu w korycie powinien wynosi¢, co najmniej 1s>0,97.
5.2.5. Wykonanie betonowej tawy pod obrzeza
Przed przystgpieniem do wytworzenia betonu na tawe betonowa z oporem, Wykonawca jest
zobowigzany do przygotowania receptury na beton. Receptura winna by¢ opracowana dla konkretnych
materialow, zaakceptowana wczesniej przez Inzyniera.
Receptura zostanie opracowana przez laboratorium w oparciu o PN-EN 206-1. Sporzadzona receptura
musi uzyskac akceptacje Inzyniera.
Transport wytworzonego betonu na miejsce wbudowania omowiono w punkcie 4.2 niniejszej ST.

104




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.08.03.01

Lawe betonowag z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub
bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac
zgodnie z wymaganiami PN-EN 13670:2011, przy czym nalezy stosowaé¢ co 50 m szczeliny
dylatacyjne wypeklione bitumiczng masg zalewowa
Wykonana tawa wraz z oporem po zaggszczeniu betonu powinna odpowiada¢ wymiarami oraz
ksztattem — rysunkowi w Dokumentacji Projektowe;j.
5.2.6. Ustawienie obrzezy.
Pod obrzeza betonowe nalezy wykona¢ podsypke cementowo-piaskowa grubosci 3 cm po
zageszczeniu. Obrzeze nalezy ustawia¢ ze spoinami szeroko$ci ok. 5 mm ktore nalezy wypehic
zaprawg cementowo-piaskowg 1:2. Spoiny przed zalaniem zaprawg nalezy oczysci¢ 1 zmy¢ woda.
6. Kontrola jakosci roboét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z
wymaganiami podanymi w punkcie 2. Pomiary dtugosci i glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm.
Sprawdzenie ksztaltu i wymiarow elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lub tasmy, zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 2.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego
naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscig do 1 mm.
Badania pozostalych materiatow powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materialdéw wymienionych w pkt 2.
6.3. Badania w czasie roboét
W czasie robo6t nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.4.,
b) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2.5., przy dopuszczalnych
odchyleniach:
— linii obrzeza w planie, ktére moze wynosi¢ £ 2 cm na kazde 100 m dtugosci obrzeza,
— niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktdére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dlugosci
obrzeza,
— wypehnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywac catkowite wypelnienie
badanej spoiny na petlng glebokosé.
7. Obmiar robét
Jednostki obmiaru robét jest m (metr) ustawionego obrzeza.
Ogodlne zasady obmiaru podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. Podstawa platnoSci
Ogoblne wymagania odnosnie ptatnosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnos$ci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz
okreslonych wymogach formalno-prawnych.
10. Przepisy zwiazane

1. PN-EN 197-1:2012 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku,

2. PN-EN 206:2014 Beton- Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodno$¢

3. PN-EN 1340:2004/AC/2007 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

4. PN-EN 1008:2004 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie

i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
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5. PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy.

6. PN-EN 13242:2004 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

7. PN-EN-991 Oznaczanie wymiarow prefabrykowanych elementow zbrojonych z
autoklawizowanego betonu komoérkowego lub z betonu lekkiego kruszywowego o otwartej strukturze.
8. PN-EN 12620:A1:2010 Kruszywa do betonu.

9. PN-EN 13670:2011 Wykonywanie konstrukcji z betonu.

10. PN-EN 14188-1:2010 Wypehiacze szczelin i zalewy drogowe - Czgé¢ 1: Wymagania

wobec zalew drogowych na goraco.
11. Katalog powtarzalnych elementow drogowych (KPED) — Transprojekt-Warszawa, 1979 1 1982 r.
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1. Wstep
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru zieleni
| drogowej zwiazku z przebudows ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenia miejsc postojowych".
1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3.Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem zieleni
drogowej i obejmuja:
e rozscielenie warstwy ziemi urodzajnej grubosci 20 cm na terenie ptaskim z obsiewem
(wykonanie trawnikow),
e pielggnacje trawnikdéw na terenach plaskich w okresie gwarancyjnym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna — podloze ogrodnicze wyprodukowane w toku prawidlowych zabiegow
agrotechnicznych, zapewniajgce roslinom prawidlowy rozwoj, posiadajagce wymagane
wlasciwosci (potwierdzone badaniami glebowymi) w zakresie:

— zawarto$ci materiatu organicznego,
— zawartosci sktadnikoéw pokarmowych N, P, K (zawartosci azotu, fosforu i potasu),
— odczynu - pH w H,0.

1.4.2. Kompost —ziemia bogata w sktadniki pokarmowe wyprodukowana z r6znego rodzaju odpadkow
roslinnych o duzym udziale czynnej prochnicy - np. kompost popieczarkowy, kompost z kory
drzewnej.

1.4.3. Pozostate okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami

i ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
1.5.0golne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja

Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

2. Materialy
Materiatami stosowanymi do wykonania robot wedtug zasad niniejszej ST sa:
2.1. Ziemia urodzajna

2.1.1. Ziemia urodzajna powinna posiada¢ nastepujace whasciwosci:

—  ziemia rodzima wyst¢pujgca na terenie budowy powinna by¢ zdjeta przed rozpoczg¢ciem robodt
budowlanych i zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2m wysokosci. W ST D.01.02.02
podano ogdlne wymagania dla ziemi urodzajnej dotyczace zdejmowania, sktadowania i ponownego
uzycia na terenie budowy.

—  ziemia urodzajna pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosnigta korzeniami, powinna by¢ odchwaszczona oraz winna posiada¢ badania
dotyczace wlasciwosci podanych w p. 2.1.2.,

—  odpowiada¢ wymaganiom projektowanych gatunkow roslin.

2.1.2. Parametry podtoza urodzajnego:

a) optymalny sktad granulometryczny:

- materia organiczna > 7%

- frakcja ilasta (d<0,002 mm) 12-18%

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05 mm) 20-30%

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm)  45-70%
b) zawarto$¢ fosforu >20 mg/m’,
c) zawarto$¢ potasu >30 mg/m’,
d) kwasowos¢ pH 5,5-6,5.

Podane wtasciwosci powinny by¢ udokumentowane przez Wykonawce przed dostawg ziemi
urodzajnej na teren budowy.
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2.2. Mieszanki traw

Procentowy sktad mieszanki traw, ktora powinna zosta¢ zastosowana do wykonania trawnikow powinien by¢
zatwierdzony przez Inzyniera.

W mieszankach nalezy zastosowa¢ odmiany z grupy traw gazonowych. Wykonawca winien przedstawic¢
swiadectwo, w ktorym bedzie sktad gatunkowy i odmianowy zastosowany w mieszance.

W przypadku braku mozliwosci zakupienia gotowej mieszanki traw o wyzej okreslonym sktadzie, nalezy
wykona¢ mieszanke na zamowienie lub zakupi¢ mieszanke o sktadzie najbardziej zblizonym do zalecanego.
Zdolno$¢ kietkowania nasion powinna wynosi¢ minimum 60%. Zestaw ro$lin powinien obejmowac gatunki
wieloletnie. Mieszanka powinna by¢ wolna od nasion chwastow.

Dopuszczalna mieszanka traw do zastosowania:

Mieszanka traw nr 1 norma wysiewu 25 g / m’

Lp. Nazwa lacinska Nazwa polska “‘12“1
Mieszanka traw nr 1
1 Lolium perenne zycica trwata 20
2 | Festuca rubra commutata kostrzewa czerwona kepkowa 30
3 Festuca rubra rubra kostrzewa czerwona roztogowa 15
4 | Festuca ovina duriuscula kostrzewa owcza szczeciniasta 15
5 Festuca arundinacea kostrzewa trzcinowa 20
RAZEM| 100
Mieszanka traw nr 2 norma wysiewu 40 g / m’
Lp. Nazwa lacinska Nazwa polska “‘12“1
Mieszanka traw nr 2
1 Lolium perenne zycica trwata 20
2 | Festuca rubra rubra kostrzewa czerwona roztogowa 25
3 Festuca arundinace kostrzewa trzcinowa 45
4 | Festuca rubra commutata kostrzewa czerwona kepkowa 10
RAZEM| 100
Mieszanka traw nr 3 norma wysiewu 25 g / m’
Lp. Nazwa lacinska Nazwa polska udoj:al
Mieszanka traw nr 3
1 [ Lolium perenne ‘Top Gun’ zycica trwata ‘Top Gun’ 10
2 | Poa compressa ‘Reubens Canada’ wiechlina splaszczona ‘Reubens Canada’ 40
3 [Puccinellia dystans ‘Strada’ mannica odstajaca ‘Strada’ 50
RAZEM| 100

2.3. Nawozy mineralne

2.4.1. Mieszanka nawozowa powinna by¢ zatwierdzona przez Inzyniera.
2.4.2. Nawozy mineralne powinny by¢ w oryginalnym opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym
(zawartos$¢ azotu, fosforu, potasu — N, P, K). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem
i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.
2.4.3. Trawniki wymagaja nawozenia mineralnego.
— szczegotowe zalecenia znajdujg si¢ w pkt 5.2 Pielegnacja trawnikow,

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace materiatdw podano w ST D-M-00.00.00. ,,Wymagania Og6lne”.

Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazaé¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu:

—  glebogryzarek, ptugow, kultywatorow, bron do uprawy gleby,
—  koparka, fadowarke, spychacz do plantowania [ wyréwnania ziemi
—  walu kolczatki oraz watu gtadkiego do zakladania trawnikow,

—  sprzetu do transportu ziemi urodzajnej,
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—  podnosnikow hydraulicznych,

—  siewnikow doglebowych do siania trawy,

—  hydrosiewniow,

—  cysterny z wodg pod ci$nieniem oraz wezy do podlewania,

—  kosiarek mechanicznych do pielegnacji trawnikow,

—  drobnego sprzetu recznego,

—  innego sprzetu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. Transport
Wymagania ogdlne dotyczace transportu okreslono w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.
Transport materiatow do wykonania zieleni drogowe;j:

—  transport ($rodki transportowe, sposob transportu itp.) materiatdow do wykonania zieleni drogowej
moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie uszkodzi ani tez nie pogorszy jakosci transportowanych
materiatlow,

—  nasiona traw i nawozy mineralne podczas transportu powinny by¢ chronione przed zawilgoceniem
1 zbryleniem,

—  sposéb transportu powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

5. Wykonanie robét

Ogolne warunki wykonania robot podano w ST. D-M. 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
5.1. Zakladanie trawnikéw
Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z trawnikami sg nastepujace:

— teren pod trawniki musi by¢ przygotowany zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz Specyfikacja
Techniczna,

— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen oraz odchwaszczony,

— teren powinien by¢ wyrdwnany i splantowany,

— na terenach ptaskich przeznaczonych do obsiewu nalezy roztozy¢ warstwe ziemi urodzajne;j,

— ziemie urodzajna nalezy rozktada¢ na zageszczonym gruncie,

— ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa i wymieszana z nawozami mineralnymi
oraz starannie wyrownana,

— grubos$¢ warstwy ziemi urodzajnej powinna by¢ zgodna z Dokumentacjg Projektowa,

(zaktada si¢ rozscielenie warstwy ziemi urodzajnej grubosci 20 cm)

— przed siewem nasion traw ziemi¢ nalezy zagrabi¢ i lekko zagesci¢ - watowac watem gladkim,

— siew powinien by¢ wykonany w dni bezwietrzne,

— termin wysiewu - najlepszy to kwiecien, maj, oraz od konca sierpnia do konca wrze$nia w zaleznosci
od warunkow atmosferycznych — przy sprzyjajacych warunkach klimatycznych, okreslonych powyze;j,
zaktadanie trawnikow mozna wykonywa¢ roéwniez w innych okresach zaakceptowanych przez
Inzyniera,

— nasiona nalezy wymieszac¢ z wierzchnig warstwa gleby, umieszczajac je na glebokosci nie wigkszej niz
0,5 cm,

— po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyréwnania
i stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody,

— mieszanke traw nalezy wykona¢ wg sktadu podanego w Dokumentacji Projektowe;,

— nalezy przewidzie¢ siew podstawowy i przynajmniej jeden obowigzkowy dosiew, przy zastosowaniu
tej samej mieszanki traw,

— dopuszcza si¢ stosowanie hydrosiewu.

5.2. Prace pielegnacyjne
Pielegnacja trawnikow:
Podstawowymi zabiegami w pielegnacji trawnikow jest koszenie, nawozenie i odchwaszczanie.
Humusowanie
Wymagania dotyczace wykonania robot zwigzanych z humusowaniem sg nastepujace:
- teren musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen oraz wyréwnany i splantowany
- na powierzchniach pod projektowang zielen na terenie ptaskim poza granicami robot ziemnych, z ktorych
zdjeto warstwe humusu na petng glebokos¢ zalegania, nalezy roztozy¢ warstwe humusu grubosci $rednio 20
cm w celu wyrdwnania poziomu terenu.
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- w sgsiedztwie adaptowanych drzew istniejgcych, na powierzchni obrysu koron, gdzie humus zostat
adaptowany glebe nalezy przekopac recznie w sposob nie powodujacy uszkodzenia drzewa,
- ziemia urodzajna powinna by¢ rozscielona rowng warstwa, wymieszana z nawozami mineralnymi i starannie
wyréwnana
6. Kontrola jakosci roboét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
6.1. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:
— oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,
—  okreslenia iloéci zanieczyszcezen (w m’),
— wymiany gleby jalowej na ziemi¢ urodzajng z kontrolg grubo$ci warstwy rozscielonej ziemi,
— prawidlowego uwatowania terenu,
— zgodnosci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokumentacji projektowej,
— réwnomiernosci rozsiewania mieszanki,
— prawidtowej wysokosci i czestotliwosci koszenia trawnikow oraz ich odchwaszczenia,
— okresow podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
— dosiewania ptaszczyzn trawnikow o zbyt matej gestosci wykietkowanych zdziebet trawy,
- Kontrola robot przy odbiorze trawnikow dotyczy:
prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin”),
- obecnos$ci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.
7. Obmiar robét
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Jednostka obmiaru robot jest:
- hektar (ha.) wykonania trawnikow (rozscielenie warstwy humusu gr. 15 cm wraz z obsiewem
trawa),
- hektar (ha.) pielggnacji trawnikow na terenach ptaskich.
8. Odbiér robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
8.1.1. Odbioru rob6t dokonuje Inzynier po zgloszeniu robét do odbioru przez Wykonawce.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami InZyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania wymienione w pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa.
9. Podstawa platnoSci
Ogoblne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Cena obejmuje wykonanie wszelkich prac zwigzanych z wykonaniem zadania okreslonego
w przedmiotowej specyfikacji, w tym czynnos$ci ujete w ST, Dokumentacji projektowej oraz
okreslonych wymogach formalno-prawnych.
- przeprowadzenia badan i pomiaro6w wymaganych w ST i usunigcie ewentualnych niezgodnosci.
10. Przepisy zwigzane
1. Katalog Naktadow Rzeczowych Nr 2-21 - Tereny zieleni MGPiB 2000 r.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
E-1

OSWIETLENIE ULIC

Kod CPV :
45316110-9 Instalowanie urzgdzen oswietlenia drogowego

45231400-9 Roboty budowlane w zakresie budowy linii elektroenergetycznych



1.1.

1.  WSTEP

Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiylinia i Odbioru Robo6t (STWIORB) s
wymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioruswietlenia drogowego w zwiku z
Przebudowa ul. Orzechowej w zakresie wyznaczenggsmparkingowych

1.2.

Zakres stosowania STWIORB

Zakres robot oltych Specyfikag Technicza Wspdlnego E-1 wg Wspdlnego Stownika Zamdawie
(zgodnie z Rozp. Komisji (WE) Nr 2151/2003 z 16dyria.)

1.3.

1.3.1.

1.4.

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.

1.4.4.

1.45.

1.4.6.

1.4.7.

1.4.8.

Zakres robot obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyeasad prowadzenia robot
zwigzanych z budowoswietlenia ulicznego:

» Uktadaniem kabla .
» Instalowaniem stupéwswietleniowych
» Montazem opraw éwietleniowych

Klasyfikacja robot budowlanych

45231400-9 - Roboty budowlane w zakresie budowydiektroenergetycznych
45316110-9 — Instalowanie drogowego gpraswietleniowego

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB agodne norrmp PN-EN 13201:2007
oraz z definicjami podanymi w STWiIORB

Stup agwietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona w geiga pomog ustoju,
stuzagca do zamocowania oprawywietleniowej na wysok&i nie wickszej ni 14 m.
Stup ten mae shizy¢ rowniez jako konstrukcja wsporcza do zawieszenia sieci
trakcyjnej tramwajowe;j.

Maszt gwietleniowy — konstrukcja wsporcza osadzona w giima pomog
fundamentu skgcy do zamocowania wielu opraw (korona vegsiikowa), ktory
moze rownie: stuzy¢ jako konstrukcja wsporcza do zawieszenia siekcijaej
tramwajowej.

Wysiegnik — element rurowyatzacy stup dwietleniowy z opraw.

Oprawa @éwietleniowa — urzdzenie stiagce do rozdziatu, filtracji i przeksztalcania
strumienia swietlnego wysylanego przezrodio swiatlta, zawierajce wszystkie
niezlezdna detale do przymocowania i pctenia z instalagjelektryczn.

Sie¢ cdwietleniowa — sié elektroenergetyczna zasiea uradzenia i odbiorniki
stuzgce do_gwietlenia zewrtrznego.

Dodatkowa ochrona przeciwpaemniowa — ochrona ¢zci przewodzcych dosgpnych
w wypadku pojawienia sina nich nagicia w warunkach zaktéceniowych.

Srednie najzenie Gwietlenia na jezdni - stosunek strumiefidatta padajcego na
powierzchng jezdni do jej pola.

Réwnomierné¢ oswietlenia - iloraz minimalnego ngtenia édwietlenia dosredniego
oswietlenia, ktére wysipuje na danej ptaszcayie gwietlanej.




1.4.9. Luminancja jezdni — fizyczny odpowiednik wzemnia jaskrawfci swiecacej
powierzchni elementarnej obserwowanej z dlorgego kierunku

1.4.10.0l$nienie — stan procesu widzenia, w ktérym odczuwaigwygod widzenia, albo
obnizenie zdolnéci rozpoznawania przedmiotow, albo oba teagraa razem, na
skutek niesprzyjagego rozktadu luminancji lub jej zbyt szerokieg&rzsu, lub te
nadmiernego kontrastu w przestrzeni albo czasie.

1.4.11.Czesci linii pod napéciem — przewdd roboczy nie uziemiony, przeznacamy
przesytania energii, wszystkiegszi metalowe linii bezp@ednio z nim
(galwanicznie) paiczone.

1.4.12.Przewdd roboczy — przewdd ghey do przesytu energii elektrycznej, nie uziemiony,
ktory maze by¢ przewodem pojedynczym lub azka przewodow sktadajca sic z
dwaoch lub wecej przewoddow pojedynczych.

1.4.13.Przewdd fazowy — przewdd roboczy linigdu przemiennego, pgdzony z okrélong
fazg systemu przesytowego.

1.4.14 Kabel — przewdd wielb/towy izolowany, przystosowany do przewodzenigdpr
elektrycznego, magy pracowa pod i nad ziemai.

1.4.15.Fundament — konstrukcjeelbetowa zagbiona w ziemi, stigca do utrzymania
masztu lub stupaswietleniowego w pozyciji pracy.




1.5. 0Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygeze Robét podano w STWIORB.

2. MATERIALY
Ogodlne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
STWIORB.

2.1. Materialy do wykonania oswietlenia

2.1.1. Materiatami stosowanymi do budowgvaetlenia ulicznegos
+ przewod kabelkowy YDYo 3x2,5 mni 750V; - 42 m
» kabel elektroenergetyczny YAKXS 4x35; 1 kV — 138 m
» stupy aluminiowe SAL-60 z fundamentem — 7 szt.
» oprawy éwietlenioweoprawy gwietlenioweTECEO1 500mA; 3100lm — 7 szt.
* tabliczki zaciskowo-bezpiecznikowe — 7 szt.
* rury polietylenowe ,Arot” SRS 110 — 54 m
« bednarka stalowa ocynkowana FeZn 25x4 — 138 m
* uziomy petowe stalowe ocynkowane 3 m — 3komp.
 lakier asfaltowy,
« farba olejna do gruntowania i nawierzchniowa.

2.1.2 Piasek stosowany przy uktadaniu kabli powinieé &y najmniej gatunku ,3”,
odpowiadajcego wymaganiom BN-87/6774-04.

2.1.3Folia stiagca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicgzmpewinna by folig
kalandrowan
z uplastycznionego PCW o grudenod 0,4 do 0,6 mm, gatunku I, odpowiagtaj
wymaganiom
BN-68/6353-03.

2.1.4 Fundamenty prefabrykowane zalecane pod stépyetleniowe powinny b§ wykonane
zgodnie z norrp PN-EN-40.

Sktadowanie prefabrykatow powinno odbyse na wyrbwnanym, utwardzonym i

odwodnionympodtozu, na przektadkach z drewna sosnowegdundament

prefabrykowany przed zamontowaniem agleabezpieczymasami bitumicznymi.
2.1.5Przepusty kablowe powinny byykonane z materialéw niepalnych, z tworzyw

sztucznych lub stali, wytrzymatych mechanicznieeraitznie i odpornych na dziatanie

tuku elektrycznego.

Rury wwywane do wykonania przepustow powinny lipstatecznie wytrzymate na

dziatapce na nie obgkenia.

Whnetrzascianek powinny b§ gtadkie lub powleczone warsjwvygtadzajca ich

powierzchnie dla utatwienia przesuwanialsabli.

Zaleca st stosowanie na przepusty kablowe rur z twardegefyténu. Rury powinny

odpowiadé wymaganiom normy PN-80/C-89205.

Rury na przepusty kablowe najeprzechowywa na utwardzonym placu, w nie

nastonecznionych miejscach zabezpieczonych prredsekodzeniem.

2.1.6 Kable wywane do éwietlenia drég powinny spetniavymagania PN-93/E-90401.
Zaleca st stosowanie kabli o nagiu znamionowym 0,6/1 kV cztero- lub
picciozytowych ozytach aluminiowych w izolacji i powtoce polwinitoywePrzekrojzyt
powinien by dobrany w zalencéci od dopuszczalnego spadku r@m, dopuszczalnej



temperatury nagrzania kabla przezdy robocze i zwarciowe oraz skuteczcio
ochrony przeciwpotagniowej.
Nie zaleca si stosowania kabli o przekroju gkiszym ni 50 mnf.
Bebny z kablami naley przechowywé w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymipdsezdnim dziataniem promieni
stonecznych.
2.1.7.0prawy dwietleniowe izrodtaswiatta powinny spetni@wymagania PN-EN 60598-
1:2007/A1:2007. Ze wzeghlu na wysok skutecznéc swietlng, trwatasé i statas¢
strumieniawietlnego w czasie oraz oddawanie barw, zalecatesowanie
wysokopeznych lamp sodowych. Oprawy powinny charakteryzosgia szerokim
ograniczonym rozsytewiatta. Ze wzgtddéw eksploatacyjnych stosownalezy
oprawy o konstrukcji zamketiej, stopniu zabezpieczenia przed wptywami
zewrgtrznymi komory lampowej IP 66. Elementy oprawy,i¢gajak uktad optyczny i
korpus, powinny b§ wykonane z materiatow nierdzewnych. Oprawy powibgy
przechowywane w pomieszczeniach o temperaturzeirseej ni —5°C i wilgotndgci
wzglednej powietrza nie przekraczagj 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-EN
ISO 4180:2010.
2.1.8.Stupy dwietleniowe powinny b§ wykonane z aluminium. Stupy
powinny przeni& obchzenia wynikajce z zawieszenia opraw i wyghikdw oraz
parcia wiatru dla wisciwej strefy wiatrowej. Kady stup w swojej gornej ¢&ci
powinien posiadaodpowiedn srednie rury umaliwiajaca wiasciwe
zainstalowanie oprawyswietleniowe;.
W dolnej czsci stupy powinny posiadgedmn wneke zamykan drzwiczkami. Wigka
powinna by dostosowana do zainstalowania typowej tabliczkpleznikowo-
zaciskowej, posiadagej podstawy bezpiecznikowe 25 A (wsitd zaleznej od ilGci
zainstalowanych opraw) i cztery lulypizaciskdw do podtzenia dwoclhiyt kabla o
przekroju do 50 mm Elementy stupa powinny Byroste w granicach dopuszczalnych
odchytek podanych w PN-90/B-03200. Spoiny nie pngkazywa peknieé, a
otwory na elementytzace nie powinny mié podniesionych kragdzi.
2.1.9 Tabliczka zaciskowo-bezpiecznikowa powinna pa&iamtipowiedns ilos¢ podstaw
bezpiecznikowych 25 A oraz cztery lulgpizaciskow przystosowanych do
podiczenia dwdéchiyt kabla o do 50 mm2.

2.2. Skiadowanie materiatow
Materiaty naley przechowywa w pomieszczeniach zamktych przystosowanych
do tego celu, suchych, przewietrzanyckwitlonych.
Skftadowanie kabli powinno by godne z warunkami:
1 kable w czasie skladowania powinny znajdéwig na lgbnach, dopuszczagsi
sktadowanie krotkich odcinkow kabli wdgach,
1 bebny z kablami powinny byustawione na utwardzonym terenie na kydzvach
tarcz, a kggi utozone poziomo,
1 konce kabli powinny by zabezpieczone przed wilggci
Sktadowanie stupow i fundamentdéw prefabrykowanyotvipno odbywa sie na
wyrownanym, utwardzonym i odwodnionym pozlio na przektadkach z drewna
SO0sSnowego pozycji poziome;.
Sktadowanie szaf i tablicswietleniowych powinno odbywasic w zamkngtym i
suchym pomieszczeniu.



3.

3.1.

4.1.

5.1.

5.2.

SPRZT
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB

Sprat do przewazenia kabli, budowy linii kablowych i wykonania Gwietlenia:
» samochdd dostawczy,
e samochdd skrzyniowy,
* samochod samowytadowczy,
e zuraw samochodowy,
 ciggnik kotowy,
» spawarka transformatorowa,
» wibromiot elektryczny lub spalinowy,
» dzwignik hydrauliczny,
* pompa hydrauliczna,
e przyczepa do przewenia kabli,
» samochdd specjalny z platfogmbalkonem.

TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB “Wymagania ogolne”

Transport elementow éwietlenia

Fundamenty betonowe oraz stup§metleniowe naley wytadowywa przy pomocy
dzwigu. Zatadowanie i wyladowanie wygnikOw, opraw i przewoddéw nalg
dokonywa recznie.

Zaleca st dostarczenie ugglzen na stanowisko monta bezpdrednio przed
montaem, w celu unikricia dodatkowego transportu weytrznego z magazynu
budowy.

Nasrodkach transportu przewone materiaty i elementy powinny byabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, uktadane zgodnie znkaruai transportu wydanymi
przez wytwore

dla poszczegdélnych elementow.

WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w STWIORB.

Wszystkie trasy linii powinny bywytyczone zgodnie z niniejs5TWIORB Teren
powinien by zniwelowany.

Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do montais nalery sprawdzé kompletnd¢ dostawy urgdzen
oraz sprawdZidziatanie opraw sawietleniowych.

Przed przysipieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca

ma obowizek sprawdzenia zgodém rzednych terenu z danymi w dokumentaciji
projektowej oraz oceny warunkow gruntowych. Erisii kablowej oraz lokalizag
stupow powinien wykonauprawniony geodeta wraz z wpisem do dziennika taydo

Roboty ziemne

Roboty ziemne naly wykonyw& r¢cznie. Metoda wykonywania robét ziemnych
powinna by dobrana w zaleosci od gkbokasci wykopu, uksztattowania terenu oraz
rodzaju gruntu. Wykop rowu pod kabel powinier¢ lzgodny z dokumentag]
projektows, STWIORB i wskazaniami kyniera (kierownika robét elektrycznych).
Wydobyty grunt powinien hysktadowany z jednej strony wykopu. Skarpy rowu



5.3.

5.4.

5.5.

powinny by wykonane w sposob zapewniey ich stateczrig. W celu
zabezpieczenia wykopu przed zalaniem yvopladéw atmosferycznych, naje
powierzchng terenu wyprofilowé ze spadkiem unatiwiajacym tatwy odptyw wody
poza teren przylegay do wykopu.

Zasypanie fundamentu lub kabla nglelokon& gruntem z wykopu, bez
zanieczyszcze Zasypanie nafgy wykona warstwami grubéci od 15 do 20 cm i
zag;szcza ubijakami gcznymi lub zagszczarlg wibracyjm. Wskanik zag;szczenia
gruntu powinien wynosi0,95 wedtug BN-77/8931-12. Zeggczenie nalgy
wykonywa w taki sposob, aby nie spowodatwaszkodzé fundamentu lub kabla.
Nadmiar gruntu z wykopu, pozosjey

po zasypaniu fundamentu lub kabla, agleozplantowa w poblizu lub odwieg¢ na
miejsce wskazane w STWIORB lub przezyiniera. Zachowaszczegolp ostraznosé
przy wykopach w strefach istnigjych sieci podziemnych.

Przepusty kablowe

Przed uktadaniem kabli wykoé@rzepusty kablowe z rur ochronnych. Przepusty z ru
polietylenowych nalegy wykona zgodnie z “Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robo6t budowlano-morawych cz. V. Instalacje elektryczne.” Przepusty
powinny by zabezpieczone przed przedostawanienadisiich wrgtrza wody i przed
zamuleniem.

Uktadanie kabli.

Kable naley uktad& w trasach wytyczonych przez fachowezblyigeodezyjne.
Uktadanie kabli powinno kyzgodne z normdN-SEP-E_004. Kable powinny by
uktadane w sposéb wyklucaay ich uszkodzenie przez zginanie,cslanie,
rozcigganie itp. Temperatura otoczenia przy uktadanidi kaé powinna by mniejsza
niz 0°C. Kabel mana zgina jedynie w przypadkach koniecznych, przy czym pesimi
giecia powinien by mazliwie duzy, jednak nie mniejszy ail0-krotna zewetrzna
jegosrednica. Bezp@ednio w gruncie kable natg uktada na gkbokasci 0,7 m z
doktadndcig +/- 5 cm na warstwie piasku o gréleo10 cm z przykryciem rowniel0
cm warstwg piasku, a nagpnie warstw gruntu rodzimego o gruba co najmniej 15
cm. Jako ochranprzed uszkodzeniami mechanicznymi, wzdtatej trasy, co
najmniej 25 cm nad kablem, najeuktad& foli¢ koloru niebieskiego szeroka co
najmniej 20 cm. Przy skrzgwaniach z innymi instalacjami podziemnymi lub
drogami, kabel nalgy uktad& w przepustach kablowych. Kabel gmy w ziemi na
catej swej dtugéci powinien posiadaoznaczniki identyfikacyjne.

Po wykonaniu linii kablowej nalsy pomierzy rezystangj izolacji poszczegélnych
odcinkéw kabla induktorem o napgiu nie mniejszym 1 2,5 kV, przy czym
rezystancja nie me by mniejsza

niz 10/3x5,92 MW /km.

Roboty instalacyjno-montaowe

Montaz fundamentéw dla stupdéwswietleniowych nalgy wykonywa zgodnie z
wytycznymi montau dla konkretnego typu podanymi przez producentendment
powinien by ustawiony na 10 cm warstwie betonu B10, spejne&go wymagania
BN-88/B-06250 lub zagszczonegawiru spetniagcego wymagania BN-66/6774-01.
Przed jego zasypaniem nafesprawdzt rzedne posadowienia, stan zabezpieczenia
antykorozyjnegacianek i poziom gornej powierzchni, do ktorej preigrdzona jest
ptyta mocugca. Maksymalne odchylenie gornej powierzchni funeiata od poziomu
nie powinno przekroczy1:1500, z dopuszczajriolerancy rzednej posadowienia +/-
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2 cm. Ustawienie fundamentu w planie powinng tasykonane z doktadrdcia +/- 10
cm.

Stupy naley ustawid& dzwigiem na uprzednio zamontowanych fundamentach.
Glebokas¢ posadowienia stupa oraz typ fundamentu nalevykona& wedtug
dokumentacji projektowej. Odchytka osi od pionu, jpgo ustawieniu, nie nie by
wicksza ni 0,001 wysokeéci stupa. Stup naley ustawt tak, aby jego weka
znajdowata s od strony chodnika, a przy jego braku, od stromyep@wnej nk
nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna dypotazona niej niz 20 cm od poziomu
chodnika lub gruntu.

Stupy aluminiowe anodowane wgszi stupa na styku z ziemmimozna dodatkowo
pomalowa lakierem asfaltowym. We whkach stupow zainstalowdabliczki
zaciskowo—bezpiecznikowe. Oprawy riglenontowa na stupie przy pomocy
samochodu z balkonem. K&y oprawe przed zamontowaniem najepodhczy¢ do
sieci i sprawd#i jej dziatanie. Oprawy naly montowa po uprzednim weagnieciu
przewodow zasilarych do stupow Naley stosowd przewody kabelkowe o izolacji
wzmocnionej zytami miedzianymi — YDY.0 3x2,5. Oprawy mocowav Sposob
trwaty uniemaliwiajacy ich obrotZrédtaswiatta zatayé po catkowitym
zainstalowaniu opraw.

Kolejnos¢ montau:

- wykop pod fundament

- wykonanie instalacji ochrony przeciwpaeaiowe]

- podiczenie kabli

- zasypanie wykopu i roboty wykozeniowe.

Stupy zabezpieczydo wysokdci 2,5 m farly antyplakotowy i antygrafiti.

Instalacja przeciwporaeniowa

Dodatkowej ochronie przeciwpamniowej podlegay
= stupy aluminiowe,

Przewody ochronne przydzy¢ do przewidzianych dla tego celu zaciskow.
Nalezy sprawdzt stan przewodoéw uziemiggych. Kady stup uziemi za pomog
tasmy stalowe].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi Robét podano w STWIORB

Zakres kontroli
W trakcie realizacji robot i po ich zakezeniu naley:
» sprawdzt stan kabli, przewoddw i ospitz,
» sprawdzt sposob utgenia kabli przed ich zasypaniem,
» sprawdzt spos6b oznaczenia linii kablowej
» sprawdzt ciggtos¢ zyt kabli i zgodnd¢ faz przewodow i kabli,
» sprawdzt prawidiowa¢ wykonania dodatkowej ochrony przeciw pagaiowej,
» sprawdzt prae linii pod napeciem,
» sprawdzt prawidtowa¢ ustawienia stupow, jaké podhczenia kabli
» sprawdzt prawidtowad¢ montau szafki gwietleniowej, podczen kablowych,
» dokon& pomiaru skuteczrioi ochrony przeciwpotraniowej,
» dokon& pomiaru rezystancji izolacji przewodow i kabli,
» dokon& pomiaru rezystancji uziemienia,
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* wykona pomiar nazenia gwietlenia.

7. OBMIAR ROBOT
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB

Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow dla Ggwietlenia g§ sztuki punktowswietlnych,
dla linii kablowej jej dlugé¢ w metrach.

ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru Robo6t podano w STWIORB

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z Dokumentgeyojektowg, STWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytysv

PODSTAWA PLATNOSCI
Ogodlne zasady dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB

Cena jednostki obmiarowej
Ceny jednego punktiwietlnego obejmuy :
» roboty pomocnicze i przygotowawcze,
» dostarczenie materiatow,
* wykonaniem ochrony antykorozyjnej stupow i wagiikow,
» zainstalowanie tabliczek bezpiecznikowych w stupach
e wymiare przewodéw w stupach,
* monta wysiegnikdw i opraw,
* monta szafki gwietleniowej,
» doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,
* utrzymanie i ochrona wykonanegénoetlenia.

Cena jednostki obmiarowej
Cena jednego metra uenia kabla obejmuje:
* roboty pomocnicze i przygotowawcze (wyznaczenigrasy),
» dostarczenie materiatow,
* wykonanie wykopow,
* przygotowanie podi,
» ulozenie rur przepustowych w wykopach,
» utozenie kabli i wcagniecie ich do rur,
» zarobienie kacow kabli i pod4czenie,
e zasypanie wykopow,
» uporzdkowanie terenu.



10. PRZEPISY | NORMY

10.1. Normy

- EN 13 201:2003 i CEN/TR 13 201-1:2004v@etlenie drog.

- N-SEP-E-004. Elektroenergetyczne i sygnaligaelinie kablowe- Projektowanie |
budowa.

- BN-68/6353-03. Folia kalandrowana technicznglastycznionego polichlorku winylu.
- PN-EN 50160:2002. Parametry ngpa zasilajcego w publicznych sieciach rozdzielczych.
- PN-HD 60364-1. Instalacje elektryczne niskiegpicia. Czs¢ :1 Wymagania
podstawowe, ustalenie ogolnych charakterystyk nagé.

- PN-HD 60364-4-41:2009 Instalacje elektryczne gk napcia -- Czs¢ 4-41: Ochrona
dla zapewnienia bezpieadmdwa -- Ochrona przed paeniem elektrycznym

- PN-IEC 60364-4-42. Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania ciepineg

- PN-HD 60364-4-43:2010 Instalacje elektryczne gk napcia -- Czs¢ 4-43: Ochrona
dla zapewnienia bezpieadmdwa -- Ochrona przed gutem przejzeniowym

- PN-IEC 60364-4-43. Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed ggtem przefzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-45. Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed olm@niem napgicia.

- PN-IEC 60364-4-46. Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Odjczanie izolacyjne igczenie.

- PN-IEC 60364-4-47. Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanigrodkéw ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Postanowienia og6Iin&rodki ochrony przed poganiem pgdem elektrycznym.

- PN-IEC 60364-4-442.Instalacje elektryczne w otaek budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona instalacji niskiego
napkcia przed przégiowymi przepé¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego naicia.

- PN-IEC 60364-4-443. Instalacje elektryczne w &taieh budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Ochrona przed przepiami. Ochrona przed przegiami
atmosferycznymi lubgczeniowymi.

- PN-IEC 60364-4-473. Instalacje elektryczne w ktaeh budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Stosowanigrodkéw ochrony zapewniggych bezpieczestwo.
Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym.

- PN-IEC 60364-4-481. Instalacje elektryczne w &taieh budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Dobosrodkéw ochrony przeciwpotzaniowej w zalenosci od
wptywow zewretrznych.

- PN-IEC 60364-4-482. Instalacje elektryczne w ktaeh budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpiecastwa. Dobokrodkow ochrony w zaleosci od wptywow
zewrgtrznych. Ochrona przeciwparowa.

- PN-HD 60364-5-51:2009 Instalacje elektryczne wektach budowlanych -- G&¢ 5-51:
Dobér i monta wyposaenia elektrycznego -- Postanowienia ogélne

- PN-IEC 60364-5-52. Instalacje elektryczne wetbach budowlanych. Oprzewodowanie.
- PN-HD 60364-5-534:2009 Instalacje elektrycznéiego napgcia -- Cz$¢ 5-53: Dobor i
monta wyposaenia elektrycznego -- Ogltzanie izolacyjne gtzenie i sterowanie -- Sekcja
534: Urzdzenia do ochrony przed przegami



- PN-HD 60364-5-54:2010 Instalacje elektryczne ieigk napicia -- Cz$¢ 5-54: Dobor |
monta wyposaenia elektrycznego -- Uziemienia, przewody ochronmzewody paczen
ochronnych

- PN-IEC 60364-5-54. Instalacje elektryczne wetbach budowlanych. Dobor i monita
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

- PN-IEC 60364-5-56. Instalacje elektryczne wetbach budowlanych. Dobor i monita
wyposaenia elektrycznego. Instalacje bezpiecste/a.

- PN-IEC 60364-5-523. Instalacje elektryczne w &t@eh budowlanych. Obgialnacsci
pradowe diugotrwate przewodow.

- PN-IEC 60364-5-537. Instalacje elektryczne w &t@ieh budowlanych. Dobor i morita
wyposaenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterozan Urzdzenia do odiczania
izolacyjnego idczenia.

- PN-HD 60364-6:2008 Instalacje elektryczne niskiegpecia -- Cz$¢ 6: Sprawdzanie
- PN-IEC 60364-7-704. Instalacje elektryczne w &taeh budowlanych. Wymagania
dotyczce specjalnych instalacji lub lokalizacji. Instgéana terenie budowy i rozbiorki.
- PN-90/E-05023. Oznaczenia identyfikacyjne przedvoélektrycznych barwami lub
cyframi.

- PN-EN 60529:2003. Stopnie ochrony zapewnionezpobeidowy.

- PN-IEC 60664-1:1998. Koordynacja izolacji anizex elektrycznych w uktadach niskiego
napkcia. Zasady, wymagania i badania.

- PN-86/E-05003/01. Ochrona odgromowa obiektow kddoych. Wymagania ogdlne.

10.2. Inne dokumenty

* Przepisy budowy ugdzenr elektrycznych, wyd. WEMA 1997 r.

* Wytyczne projektowaniaswietlenia ulic, wyd. MAIGP 1985 r.

e Zalecenia dotycce gwietlenia drég i ulic, SEP 1997 r.

WT-84/MK-0-01 Warunki techniczne stosowania rur P@#/przepusty kablowe

»  Warunki techniczne wykonania i odbioru robét butlove-montaowych. Tom V.
Instalacje elektryczne.

* Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2008vrsprawie bezpiecastwa
i higieny pracy podczas wykonywania robot budowtdngDz. U. Nr 47 poz. 401 z
dnia 19.03.2003 r.).

* Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 rpvawie bezpieczestwa i
higieny pracy przy uggdzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. 0lp8z. 912
z dnia 8.10.1999 r.).

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane. $Tgdnolity Dz. U. Nr 106 poz.
1126
z dnia 10 listopada 2000 r. zZwH zmianami).

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 31.07.1998 r. w
sprawie systemow oceny zgodop wzoru deklaracji oraz sposobu znakowania
wyrobéw budowlanych dopuszczonych do obrotu i p@ebnego stosowania w
budownictwie (Dz. U. Nr 113 poz. 728 z 1998 r.).

* Rozporadzenie Ministra Spraw Wewtrznych i Administracji z dnia 05.08.1998 r. w
sprawie aprobat
i kryteriow technicznych oraz jednostkowego stoswaavyrobéw budowlanych (Dz.
U. Nr 107 poz. 679 z 1998 r.).



